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Zreknuti se odpovédnosti a bezpecnostni opatreni

Odmitnuti odpovédnosti

Drony jsou potencialné nebezpecné a jejichZ ovladani je pomérné slozité. Pfed pouzitim
vyrobku si nezapomerite precist cely navod k pouziti, abyste se uijistili, Ze jste
obeznameni se zakladnimi znalostmi a zakladnimi funkcemi dronu. Doporucujeme jej
poprvé pouzit v rezimu GPS v otevieném venkovnim prostoru, abyste se seznamili s
ovladanim. Abyste vyrobek pouzivali bezpecné a spravné, disledné dodrzujte provozni
pokyny a bezpecnostni opatfeni uvedené v prirucce. UZivatelé mladsi 14 let musi byt pri
pouzivani vyrobku v doprovodu dospélé osoby. Udrzujte vyrobek mimo dosah déti. Za
pfipadné pfimé nebo nepfimé ztraty (mimo jiné v€etné majetkovych ztrat a zranéni
osob) zplsobené nedodrZzenim bezpecného provozu uzivatelem v ndvodu k obsluze
nenese spolecnost Zzadnou odpovédnost ani nenabizi zaruku. Nerozebirejte zadnou ¢ast
vyrobku s vyjimkou vrtulovych list(i, ani vyrobek znovu nesestavujte a nepfipevnujte na
néj jiné predmeéty; v opacném pripadé by mél uzivatel nést nasledky z toho plynouci.

V pripadé jakychkoli problém0 pfi pouzivani, manipulaci a idrzbé se obratte na vaseho
mistniho prodejce nebo na spolecnost Potensic. Spolecnost Potensic si vyhrazuje pravo
na konecny vyklad tohoto dokumentu a souvisejicich dokumentd k vyrobku. Vyklad
mUze byt zménén bez predchoziho upozornéni. Nejnovéjsi informace naleznete na
webovych strankach https://www.potensic.com.

Bezpecnostni opatreni
DrZte se s dronem dal od pFekaZek a davu

Vyrobek uchovavejte mimo dosah davu lidi, vyskovych budov a kabell vysokého napéti a
nepouzivejte jej za nepriznivého pocasi, jako je vitr, dést a bourka, abyste zachovali
bezpecnost uZivatele a lidi. Vyrobek totiz mize mit nestalou rychlost letu, nejisty stav a
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mUZe zapricinit potencidlni nebezpedi.
Zabrarnite vniknuti vihkosti

Vyrobek uchovavejte mimo dosah vlhkosti, aby nedoslo k anomalii nebo poskozeni
elektronickych soucastek a mechanickych dil( uvnitf vyrobka.

Bezpecny let

U vyrobku se muUZe zvysit riziko, pokud se uZivatel citi unaveny nebo mu chybi energie a
zkuSenosti s litani s drony. Aby byla zachovana bezpecnost provozovani dronu,
opravujte dron pouze pomoci origindlnich dill. Provozujte a pouZivejte vyrobek v
povoleném rozsahu a dbejte na dodrZovani mistnich bezpecnostnich predpisa.



NepfribliZujte se rychle rotujicim vrtulim

Zatimco se vrtule dronu otaci vysokou rychlosti, drzte jej dal od davu lidi a zvifat, aby
nedoslo k ublizeni na zdravi. Nedotykejte se otacejicich se vrtuli.

Uchovavejte mimo teplo

ProtoZe je dron vyroben z kovu, vldken, plastu a elektronickych prvkd, vyrobek
uchovavejte mimo dosah tepla a vysokych teplot, aby nedoslo k anomalii, deformaci
nebo dokonce poskozeni dronu.

Varovani

e R&dné uschovejte obal a ndvod k poufziti, které obsahuiji diilezité informace.

e UZivatel by mél pfi pouzivani vyrobku zabranit ublizeni na zdravi a posSkozeni
majetku.

¢ Spolecnost ani nasi prodejci nenesou zadnou odpovédnost za ztraty a zranéni
zpUsobené uzivateli.

e Smontujte produkt pfesné podle pokyna v pfirucce. Pfi pouzivani vyrobku
dodrZujte s ostatnimi osobami vzdalenost vétSi nez 1 - 2 m, abyste predesli
zranéni pfi narazu dronu do hlavy, obliceje a téla osob.

e Vyrobek by méla montovat dospéla osoba. Uzivatelé mladsi 14 let by s vyrobkem
neméli manipulovat sami. Akumulator by mél byt nabijen pod dohledem dospélé
osoby a mél by se vyhybat hoflavinam.

e Vyrobek uchovavejte mimo dosah déti, aby jej omylem nesnédli, protoze
obsahuje malé casti.

e Nepouzivejte vyrobek na silnici nebo ve vodé, abyste predesli nehodé.

e Je zakdzano vyrobek rozebirat nebo znovu skladat dohromady, s vyjimkou vrtuli;
jinak mdZe dojit k anomaliim.

¢ Inteligentni baterii dobijejte pomoci nabijecky USB, ktera odpovida normé
FCC/CE.

e Dalkovy ovladac ma vestavénou 3,7V lithiovou baterii, kterou neni tfeba
vymeénovat.

e Baterii nezkratujte ani nestlacujte, aby nedoSlo k vybuchu.

e Baterii nezkratujte, nerozbijejte, nevhazujte do ohné ani ji neumistujte na horké
misto (do ohné nebo do blizkosti elektrického topeni).

e Udrzujte bezpecnou vzdalenost od vrtuli, které se otaceji vysokou rychlosti;
nepouzivejte vyrobek v davu lidi, aby nedoSlo k poSkrabani nebo zranéni.

¢ Nepouzivejte vyrobek v mistech se silnym magnetickym polem, napfiklad v
blizkosti vysokonapétovych kabell, budov, které obsahuji kovy, automobild a
vlakd; jinak mdze dojit k naruseni vyrobku.

e Prosim, dbejte na mistni zakony a predpisy. Vyhnéte se jejich porusovani.

e Vyhnéte se letu v nizké vySce nad vodni hladinou.

e Nelitejte u letist, sidel leteckych spolecnosti a jiné bezletovych zén.



Tipy

Symboly
%, A
Zakazané DuleZité Pokyny pro provoz Technické
a pouziti podminky a
referenéni
informace

Doporuceni uZivatelim
1. UZivatelim doporucujeme, aby si pred nahlédnutim do navodu k obsluze prohlédli
vyukoveé video a stru¢nou provozni prirucku.

2. Pfi nahlizeni do pFirucky si nejprve prectéte Upozornéni a bezpecnostni opatireni.
Vyukové video / PotensicPro APP

Naskenujte QR kod na a podivejte se na vyukové video Potensic Atom SE (Atom SE) a
stahnéte si aplikaci PotensicPro APP (APP). Na vyukové video se podivejte, abyste mohli
produkt spravné a bezpecné pouzivat.

UZivatel mUZe také zhlédnout vyukové video aplikace Atom SE ve sloupci nabidky na
domovskeé strance aplikace PotensicPro APP.

Registrace a napovéda
Pfed prvnim letem si v aplikaci PotensicPro APP zaregistrujte Ucet, abyste ziskali lepsi
uZivatelskou zkusenost.



Kroky registrace

Vyplnite prosim svij e-mail, heslo, zkontrolujte protokol a kliknéte na tlacitko
"Registrovat". Po registraci se mizete prihlasit do systému.

(Poznamka: mobilni telefon si béhem registrace nechte online)
Napovéda
Dékujeme za zakoupeni dronu Atom SE. Prectéte si prosim pozorné navod k obsluze.

Pokud potfebujete s né¢im pomoci, kontaktujte nas tym podpory na adrese
support@potensic.com. Pfi Zadosti o poprodejni servis je nutné zadat ID objednavky a
podrobnosti o problémech.

Technické podminky

IMU

Ve vev s

senzor dronu.

TOF (doba letu)

Doba letu - doba od vyslani a pfijeti detekéniho
infracerveného signalu, za Ucelem urceni vzdalenosti cile.

Dolni zrakovy systém

Senzorovy systém, ktery se nachazi ve spodni ¢asti dronu
a sklada se z kamery a modulu Doby letu.

Vizudlni orientace

Vysoce presné polohovani, které je realizovano pomoci
nizsiho vizualniho systému.

Kompas Urcete smér geomagnetického senzoru a dronu.

Barometr Snimac atmosférického tlaku, ktery umoznuje dronu urcit
nadmorskou vysku pomoci atmosférického tlaku.

Zamknout/odemknout PFepnéte motor dronu ze statického stavu na volnobézny
chod.

Volnobéh Po odblokovani se motor zacne otacet pevné danou

rychlosti, ale nema dostatecnou vztlakovou silu ke vzletu.

Automaticky navrat

Dron se automaticky vrati do vychoziho bodu na zakladé
urceni polohy pomoci GPS.

EIS Elektronicka stabilizace obrazu; fotoaparat detekuje udaje
o vysokofrekvencnich vibracich a pomoci algoritmu
eliminuje chvéni obrazu.

Hlava dronu Poloha kamery dronu.

Ovladaci paka plynu

Stoupani nebo klesani dronu.

Pitch control stick
(ovladani vysky)

Létejte s dronem dopredu nebo dozadu.

Ovladaci paka pro
otaceni

Létejte s dronem doleva nebo doprava.

Ovladaci paka pro fizeni
vychylky

Povolte samocinné otaceni dronu doleva nebo doprava.




Prehled

Uvod
V této kapitole jsou uvedeny funkcni vlastnosti dronu Atom SE a nazvy soucastek dronu
a dalkového ovladani.

Diky skladacim ramen{im a hmotnosti nizsi nez 250 g je vyrobek prenosny a ve vétsiné
zemi jej Ize pouZzivat i bez registrace. Vyrobek je vybaven vizualnim polohovacim
systémem, ktery umoznuje presné vznaseni v nizké nadmorské vysce ve vnitfnim i
venkovnim prostredi. Dale je vyrobek vybaven snimacem GPS pro urceni polohy a
automaticky navrat. Vyrobek je zaloZzen na obrazovém snimaci 1/3" Sony CMOS a dokaze
natacet video v rozliSeni 4K/30FPS HD a pofizovat snimky s rozliSenim 1,2 mega pixeld.
Atom SE vyuziva vlastni vyvinutou technologii elektronické stabilizace Shake Vanish, diky
niz je obraz Cisty a stabilni.

Diky pouZiti zcela nové techniky digitalniho pfenosu obrazu PixSync 2.0™ 2.4G mUze
dalkové ovladani Atom SE za idealnich podminek dosahnout komunikacni vzdalenosti 4
km a maximalniho pfenosu obrazu v rozliSeni HD 720P. Otevrete vysuvny a skladaci
dalkovy ovladac, ktery pojme vase mobilni zafizeni. Propojte dalkovy ovladac a mobilni
zarizeni datovym kabelem USB, abyste mohli vyrobek ovladat a nastavovat
prostfednictvim aplikace PotensicPro APP a zobrazovat obraz s prenosem obrazu HD.
Vestavéna lithiova baterie dalkového ovladace vydrzi pracovat maximalné cca 2 h.

Atom SE vyuziva patentovanou technologii Fizeni letu SurgeFly™ s maximalni rychlosti
horizontalniho letu 16 m/s (52 stop/s), maximalni dobou letu pfiblizné 31 minut a
schopnosti odolat vétru az do 5. stupné.

4ZkuSebni metoda maximalni doby letu: Let rovnomérnou rychlosti 5 m/s pfi
teploté 25 °C a za bezvétri. ZkuSebni metoda maximalni vzdalenosti: MéFeno v
otevieném prostredi bez vnéjSiho ruseni, ve vysce letu 120 m a bez ohledu na
navrat dronu.

PotFebné nastroje pro jeden let:
1. Dron, 2. PIné nabita chytra baterie, 3. Dalkovy ovladac, 4. Chytry telefon, 5. Adaptivni
kabel USB mobilniho telefonu.



Schéma dronu

1. Indikator nabijeni
2. Nabijeci port TYPE-C
3. Spona baterie

4. Slot pro kartu SD

5. Indikator ocasu

6. Monokularni vizualni
modul

Schéma ovladace

7. Modul TOF

8. Spodni chladici otvor
9. Indikator napajeni

10. Tlacitko parovani
napajeni/frekvence

11. Integrovana jednoosa
gimbalova kamera

12. Bezkartacovy motor

13. Vrtule

14. Rameno

15. Stativ antény
16. Hfidel ramene

13. Vrtule

14. Rameno



1. Tlacitko napajeni
Dlouhym stisknutim na 2 s
zapnete/vypnete.

2. Indikator napajeni
Indikace urovné vykonu nebo jiného stavu
dalkového ovladace

3. Slot pro ovladaci paku
Jeden slot na levé a pravé strané, které
slouzi k ulozeni pamétovych karet.

4. Rozhrani USB Type-C

Nabijeni dalkového ovladace nebo
pfipojeni mobilniho zafizeni

5. Tladitko RTH / Pause

Dlouhym stisknutim po dobu 1 s se

automaticky vratite do vychozi pozice.

6. Ovladaci ty¢

Priprava dronu

7. Skladaci dvojité antény

8. Instala¢ni poloha mobilniho zafizeni
Umisténi mobilniho zafizeni.

9. Tlacitko vyfotit
Kratkym stisknutim pofidite jeden snimek

10. Tlac¢itko nahravani
Kratkym stisknutim spustite/zastavite
nahravani

11. Levé ovladaci kolecko
Vodorovnym otocnym koleckem ovladate
naklon kardanu.

Vyrobek je dodavan ve sloZeném stavu. RozloZte jej nasledujicim zpisobem:

1. Rozlozte pfedni rameno a poté zadni rameno.

2. Rozlozte listy vrtule.




Priprava dalkového ovladace
Namontovani mobilniho telefonu a instalace ovladaciho panelu

1. Rozlozte anténu.

2. Pfipojte mobilni telefon ke kabelu USB.

3. Vlozte ¢ast mobilniho telefonu s kabelem USB do slotu dalkového ovladace.

4. Obéma rukama vytahnéte a otevrete dalkovy ovladac a stabilné upevnéte mobilni
telefon.

5. Pripojte druhy konec kabelu USB k dalkovému ovladaci.

6. Vyjméte tycinky.

7. Obé ovladaci packy zasSroubujte ve smeéru hodinovych rucicek.

8. Instalace dokoncena.




Nabijeni / spousténi a vypinani

Kdyz obdrzite novou baterii dronu, je nutné ji nabit, aby se probudila, jinak by se dron
nespustil.

PFipojte nabijeci port USB Type-C baterie a nabijecku USB ke zdroji stfidavého proudu a
dokoncete jednorazové nabijeni (nabijecka USB neni soucasti baleni. UZivatel mUZze k
nabijeni baterie pouZit nabijecku, kterd odpovida specifikaci FCC/CE). Cerveny indikator
zUstane béhem nabijeni rozsviceny a po dokonceni nabijeni se automaticky vypne.
UzZivatel mUZe baterii nabijet pomoci paralelniho nabijeciho rozbocovace, pokud je
zakoupena rozsifujici sada fly. DalSi podrobnosti naleznete v uzivatelské pfirucce Parallel
Charging HUB. Parallel Charging HUB mUZe nabijet také dalkovy ovladac.

NejkratSi doba nabijeni pres nabijeci port typu C je pFiblizné 1 h 25 min. Ujistéte
se, Ze vaSe nabijecka podporuje vystup 5V/3A, abyste dosahli této rychlosti
nabijeni.

UZivateli se doporucuje nabijet baterii prostfednictvim paralelniho nabijeciho
rozbocovace, aby mohl rychle nabijet 3 baterie soucasné.

& Z davodu bezpecnosti se doporucuje vyjmout baterii z dronu a nabijet ji; jinak se
dron nezapne, pokud se baterie nabiji v dronu. Pokud je nabijeci kabel pfipojen,
kdyZ je dron zapnuty, automaticky se vypne a nabijeni bude pokracovat.

Baterie muiZe byt po poufZiti pFili§ horka; nenabijejte ji, dokud nevychladne, jinak
proces nabijeni inteligentniho nezacne.

Pro spravny chod baterie, nabijejte baterii jednou za tfi mésice.

K portu typu C pfipojte originalni kabel nebo jakykoli kabel, ktery podporuje

o e

proud vyssi neZ 3A; jinak miZe dojit k selhani nabijeni nebo poSkozeni baterie.



Spusténi

Dron: Stisknéte kratce a poté dlouze tlacitko napajeni, dokud se nerozsviti vSechny
indikatory, a poté tlacitko uvolnéte.

Dalkovy ovladac: Dlouze stisknéte tlacitko "Power", dokud se nerozsviti vSechny
kontrolky, a poté tlacitko uvolnéte.

Vypnuti

Dron: Kratce stisknéte a poté dlouze stisknéte tlacitko napajeni dronu, dokud se
nerozsviti vSechny indikatory, a poté tlacitko uvolnéte.

Dalkovy ovladac: Dlouze stisknéte tlacitko napajeni, dokud nezhasnou vSechny
indikatory, a poté tlacitko uvolnéte.

Vyrobek se sklada ze systému fizeni letu, komunikacniho systému, systému urcovani
polohy, napajeciho systému a inteligentni letové baterie. Tato kapitola popisuje funkce
vSech ¢asti dronu.

Polohovani

Atom SE vyuziva novou technologii Fizeni letu SurgeFly™ spolecnosti Potensic, ktera
podporuje nasledujici dva rezimy polohovani:

Urcovani polohy pomoci GPS: Podporuje presné vznaseni, inteligentni let a
automaticky navrat.

Vizualni umisténi: Na zakladé systému vidéni smérem dold Ize realizovat vysoce presné
urcovani polohy v malé vySce. Vizualni ur¢ovani polohy lze realizovat bez signalu GPS,
takze vyrobek Ize pouzivat v interiéru.

PFepinani reZimu: Systém Fizeni letu se prepina automaticky podle prostredi, ve kterém
se dron nachazi. Pokud selze GPS i spodni vizualni systém, fizeni letu se prepne do
rezimu polohy, v jehoZz ramci dron nedokaze realizovat stabilni viseni a uZivatel musi
korigovat letové gesto rucné prostfednictvim Fidici paky.

ObtiZznost ovladani dronu se v rezimu polohy znacné zvysi; pred pouzitim tohoto rezimu
se ujistéte, Ze jste si osvojili chovani a ovladani dronu v tomto rezimu; vyhnéte se létani s
dronem na velkou vzdalenost, abyste predesli rizikim zplsobenym chybnym odhadem
gesta dronu.

UZivatel mlZe také prepnout do reZimu polohy v aplikaci PotensicPro APP.

& PFi vizuadlnim polohovani neni podporovan inteligentni let a rychlost letu je
omezena.

s

@ ObtiZnost ovladani dronu se v reZimu ATTI dramaticky zvysi, takZe se zamérte
nato, abyste se vyhnuli riziku v pfipadé chybného odhadu polohy a sméru dronu.



Systém vidéni smérem dolu

Atom SE je vybaven systémem vidéni smérem dold, ktery je umistén pod dronem.
Systém vidéni smérem dolU se skldada z monokularni kamery a modulu TOF. Modul TOF
obsahuje vysilaci trubici a pfijimaci tubus, dokaze presné vypocitat vysku letu nad zemi
na zakladé vypoctu doby vysilani a pfijmu infracervenych signal. V kombinaci s
monokularni kamerou muze systém pomoci dosahnout vysoce presného urceni polohy
v malych vyskach.

Modul TOF

Monokularni kamera

Detekcni pole

Systém vidéni smérem dold funguje nejlépe, kdyZ je dron ve vySce 0,3 az 5 m a jeho
pracovni rozsah je 0,3 az 10 m. Pokud neni k dispozici GPS, systém vidéni smérem dold
je aktivovan, pokud je povrch rozeznatelny a svétlo dostatecné sviti. Systém vidéni
smérem doll funguje nejlépe, kdyzZ je dron ve vySce 0,3 az 5 m. Pokud je vyska dronu
vyssinez 5 m, mUZe byt systém vidéni ovlivnén, proto je nutna zvysena opatrnost.

Pouziti

Pokud jsou splnény podminky pro polohovani, systém Downward Vision se automaticky
aktivuje. Ocasni indikator dronu dvakrat blikne azurové, coz znamena, Ze systém
Downward Vision System funguje. Omezeni rychlosti: Pro zajiSténi pfesnosti polohovani
a bezpecnosti letu béhem letu s vizualnim urcovanim polohy dron aktivné omezi
rychlost letu.

Vizualni uréovani polohy je pouze pomocnou letovou funkci, vidy vénujte
pozornost zménam letového prostredi a reZimu urcovani polohy a pfilis
nespoléhejte na automaticky usudek dronu. UZivatelé musi neustale mit v ruce
dalkové ovladani a byt pripraveni kdykoli ovladat dron rucné.

Systém Vision nemiiZe spravné fungovat v Zadné z nasledujicich situaci:
1. Cisty barevny povrch
2. Povrch se silnym odrazem svétla, napfiklad hladky kovovy povrch.

3. Priihledné povrchy objekt, jako jsou vodni plochy a sklo



4. Pohybuijici se entity, jako jsou béZici domaci zvifata a pohybujici se vozidla.

5. Let pfFi kterém se prudce méni svétlo; napriklad dron leti do venkovniho
prostoru se silnym svétlem z vnitFniho prostoru.
6. Mista se slabym nebo silnym svétlem.

7. Povrch s vysoce opakuijici se strukturou, jako jsou podlahové dlaZdice se stejnou

strukturou a malym rozmérem a vysoce konzistentnim vzorem pruh.

V zajmu bezpecnosti zkontrolujte pred letem kameru a trubici vysilace TOF a
ocCistéte ji mékkym hadFikem, pokud je na ni jakakoli necistota, prach nebo voda;
pokud dojde k poSkozeni systému Vision, kontaktujte podporu spolecnosti

Potensic.

Indikatory dronu

Spusténi/vypnuti

Probiha spousténi / vypinani: zeleny indikator sviti

blika cervené
a zelené

blikd modre a
zelené

Stav letu Urcovani Vizualni ReZim Navrat na
polohy umisténi postoje Indikator
pomoci GPS Indikator Indikator pomalu blika
Indikator pomalu blikda | pomalu blikd | ervené
pomalu blika | azurové modre
v zelené barvé

Varovani a chyby Dalkové Vybita Chyba Nouzové
ovladani neni | baterie senzoru zastaveni
pfipojeno s Indikator vrtule
dronem rychle blika Indikator sviti | Indikator

Cervené Cervené dlouze
Indikator sviti zhasina a
modre kratce sviti.

Upgrade & Kalibrace Kalibrace ReZim ReZim

kalibrace kompasu kompasu parovani aktualizace
(horizontalni) | (vertikalni) Indikator Indikator
Indikator Indikator rychle blika rychle blika
alternativné alternativné zelené modre




Inteligentni baterie

Funkce

Inteligentni baterie Atom SE je vybavena vysokoenergetickym ¢lankem a pokrocilym
systémem BMS. Podrobnosti jsou nasleduijici:

Zakladni parametry

Model: DSBT02A

MnoZstvi 2 série Kapacita baterie 2500 mAh
bunék.
Jmenovité 7.2V Napéti pri dokonceni 8.4V
napéti nabijeni
ReZim Nabijeci Max. Nabijeci proud TYPE-C: 5V/3A
nabijeni rozbocovac Paralelni
TYPE- nabijeni HUB:
C/Paralelni 8V/2,2A x3
nabijeni
Funkce Zakladni parametry
Ochrana Automaticky vyrovnava napéti ¢lankd, aby bylo zaruceno zdravi
rovnovahy baterie.
Ochrana proti Pokud je baterie pIné nabita a ponechana v necinnosti, po 5 dnech
samovybijeni se pomalu samovolné vybije na 50-70 %, aby se ochranily ¢lanky

baterie.

Ochrana proti
prebiti

Nabijeni se zastavi, jakmile je baterie pIné nabita, protoze
prebijenim mdze dojit k poskozeni baterie.

Teplotni Vénujte prosim pozornost prostredi, ve kterém nabijite, protoze

ochrana nabijeni se automaticky zastavi, pokud je teplota baterie nizSi nez 0
°C nebo vy3sinez 50 °C.

Inteligentni Pokud je nabijeci proud pfilis vysoky, baterie automaticky omezi

omezeni proud, aby se ochranila.

nabijeciho

proudu

Ochrana proti V neletovém stavu baterie automaticky odpoji napajeni, aby se

prebijeni zabranilo nadmeérnému vybiti, kdyz se baterie vybije na urcitou

uroven; v tomto okamziku prejde baterie do stavu spanku.
Doporucujeme baterii co nejdrive nabit.

Ochrana proti
zkratu

Kdyz baterie detekuje zkrat dronu, napajeni se automaticky
prerusi, aby se ochranila baterie a dron.

Monitorovani
stavu baterie

Systém BMS sleduje stav baterie a v pfipadé poskozeni ¢lanku,
nevyvazenosti napéti clanku nebo jinych chyb baterie upozorni
uzivatele, aby baterii v€as vyménil.

Komunikacni
funkce

Baterie mUZe s dronem komunikovat v redlném case. UZivatel si
muZe v aplikaci PotensicPro APP zobrazit informace, jako je doba
obéhu baterie a mnoZstvi elektrické energie v realném case.




& Pokud se baterie del3i dobu nepouZiva, je tfeba ji kazdé tF¥i mésice nabit, aby
se zajistil jeji dobry stav. Baterii skladujte na chladném a suchém misté, kde se ji
nemohou dotykat déti.

Instalace a demontaz baterie
Instalace:

Zasunte baterii do zasobniku baterie vyrobku vodorovng, jak je znazornéno na obrazku
nize, spona baterie se uchyti a zajisti, kdyz uslysite zvuk "cvak".

Odstranéni:
Nejprve stisknéte sponu chytré baterie, pfidrzte horni kryt baterie a baterii vytahnéte.

& Po vloZeni baterie se ujistéte, Ze je spona baterie spravné uchycena. Tento
krok je velmi daleZity a souvisi s bezpecnosti letu.

Pfed vyjmutim baterie Spona je na svém misté, Spona neni na svém
nezapomeiite vyrobek bezpecna misté,
vypnout. coZ miZe mit za nasledek

vypadnuti baterie béhem
letu.



Nabijeni

ZpUsob nabijeni - viz kapitola Nabijeni

Zobrazeni urovné vykonu
Poté co vloZzite baterii do dronu kratce stisknéte tlacitko napajeni a zobrazte Uroven
nabiti chytré baterie, jak je znazornéno na obrazku nize.

Tlacitko napajeni

LED 1
LED 2
LED3
‘ LED 4
(@) .l
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 | Aktualni droven
vykonu
£9; o O © | 0%~25%
03 o) @) © |25%~30%
¥ 93 o © | 30%-~50%
¥ ¥ o © | 50%-~55%
¥ ¥ ¥ © |55%~75%
03 03 03 © | 75%~80%
03 03 03 ¥ | 80%~97%
¥ L¥ ¥ | 97%~100%
¥ Indikétor je Findikator blika Olndikator je
zapnuty vypnuty




Navod k provozu inteligentni baterie pFi vysoké/nizké teploté
Pokud je teplota baterie <5° C, aplikace PotensicPro APP zobrazi upozornéni na nizkou

teplotu baterie a pred letem je tfeba baterii predehfat.

Pokud teplota baterie dosahne >60 ° C, aplikace PotensicPro APP zobrazi varovani o

vysoké teploté baterie a dron nebude moci létat.

& Kapacita vybijeni se znacné oslabi a doba letu se pri nizké teploté zkrati, coz je
normalni. Vyvarujte se dlouhodobého provozu pri nizké teploté, jinak mdze dojit ke

zkraceni zivotnosti baterie.

Vrtule

Existuji dva typy vrtuli dronu ATOM SE, se otaci v rznych smérech. Znacky slouZzi k
oznaceni, které vrtule maji byt pripojeny ke kterym motordm, dvé vrtule pfipojené k
jednomu motoru jsou stejné oznacené/neoznacené.

Vrtule

Pokyny k instalaci

Schéma instalace

Oznacena vrtule

Namontujte
oznacené vrtulové
listy na oznacené

rameno.

’
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Neoznacena
vrtule

Nainstalujte
neoznacené
vrtulové listy na
neoznacené
rameno.

K montazi vrtuli pouZijte Sroubovak, ktery je soucasti baleni. Motor drzte,

abyste mohli snaze odejmout listy vrtule.

'




& Ujistéte se, Ze jste k motortiim oznaceného ramene pFipojili oznacené vrtule a
k motoriim ramene bez znacek vrtule bez znacek. Jinak dron nebude moci létat.

Pokud je vrtule zlomena, odstrante obé vrtule a Srouby na prisluSném motoru a
vyhodte je. PouZijte dvé vrtule ze stejného baleni. NEMICHEJTE je s vrtulemi z
jinych baleni.

Lopatky vrtule jsou ostré. Zachazejte s nimi opatrné. PFi prepravé nebo skladovani
vrtule NESMITE mackat ani ohybat.

Vrtule si v pFipadé potfeby kupte samostatné.
NepFibliZujte se k rotujicim vrtulim a motortim, aby nedoslo ke zranéni.

Pokud se pfi letu objevi chvéni nebo pokles rychlosti, okamzité zkontrolujte
vrtulové listy a v pripadé poSkozeni nebo deformace vrtule v€as vymérite.

Zkontrolujte, zda jsou motory spravné namontovany a zda se plynule otaceji.
Pokud se néktery motor zasekne a nemtZe se volné otacet, okamZité s dronem
pristarite. PFestaiite s dronem létat a obratte se na podporu, pokud se u motoru
objevi jakykoli neobvykly zvuk.

Pred kaZdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule spravné namontovany. Zkontrolujte,
zda jsou Srouby na vrtulich dotaZené.

@ PFi montaZi nebo demontaZi vrtuli nevkladejte do motorul Sroubovak ani jiné
cizi materialy, jinak by mohlo dojit k poSkozeni motoru.




Udaje o letu

Atom SE podporuje zaznam letovych dat. UzZivatel si mlZe data prohliZzet v aplikaci
PotensicPro APP.

"Zaznam o letu" muize zobrazit zakladni idaje o kazdém letu uZivatele.

"Letovy denik" mlze zaznamendavat podrobné Gdaje o letu uZivatele. Jakoukoli
nestandardni situaci béhem letu m{Ze uzivatel nahlasit v aplikaci PotensicPro APP a v
pripadé potfeby nahrat letovy denik a pozadat o pomoc.

& VSechna letova data jsou uloZzena v mobilnim zafizeni uZivatele. Spolecnost

neziskava Zadna letova data, kromé dat nahranych uZivatelem do cloudové
platformy.

Jednoosa kamera Gimbal

Jednoosy Gimbal

Kamera Atom SE je namontovana s jednoosym kardanem, ktery umoznuje libovolné
nastavit Ghel sklonu v rozsahu +20° az -90° (horizontélni smér je 0°). Uhel gimbalu Ize
nastavit posouvanim levého kolecka dalkového ovladace.

20°

Po kaZdém spusténi se kardan automaticky vrati do polohy -9°.

& Vyvarujte se narazu a pohybu objektivu nasilim, protoZe kardan obsahuje
drobné dily. Pfed startem se ujistéte, Ze na kardanu nejsou Zadné cizi télesa a
objektiv je zbaven necistot. Kardan je pFipojen k dronu prostfednictvim pruzné a
tlumici podpéry, aby se eliminovaly vibrace kamery. Za gimbal netahejte silou. V
pripadé jakéhokoli poSkozeni podpéry tlumeni naraztli se v€as obratte na
poprodejni oddéleni za icelem opravy.

@ Na kardan nepfivazujte ani nenakladejte Zadné predméty. Jinak by mohlo dojit
k poskozeni dronu.



Z3kladni parametry
Znacka senzoru: SONY Velikost snimace: 1/3"
Efektivni pixel: 1200W Clona: F2.2
FOV: 118° Rozsah zaostreni: 3m ~ «
Rozsah ISO: 100~6400 Rozsah zavérky: 1/30~1/25,000s
Pamét: Micro SD karta Zkresleni pfi fotografovani: <1 % (po
kalibraci)
Velikost obrazku: 12M (4 608*2 592) Format obrazku: JPG/JPG+RAW(DNG)
Format videa: MP4 Kod: H.264
Specifikace videa: 4K30 2,7K30 1080P60 1080P30

& Po delSi dobé zaznamu se objektivu nedotykejte, abyste se neopafili.
Nezaznamenavejte video, kdyZ dron neléta, jinak se spusti ochrana proti prehrati.
Snimac ofizne okraje pfi 1080P/60 snimki za sekundu, jednoduse zachycuje

7 7

stfedni cast toho, co by zachytil full-frame snimac, a FOV je pfiblizné 66°.

Ukladani obrazka

Videa a obrazky zaznamenané zafizenim Atom SE se ukladaji na kartu SD misto do
aplikace PotensicPro APP nebo do alba uzivatele. Pfed letem nezapomente vlozit SD
kartu. V opacném pripadé nebude mozné nahravat a fotografovat. (SD karta neni
soucasti baleni vyrobku!).

UZivatel si mGZze v aplikaci PotensicPro APP prohlédnout a stdhnout videa a fotografie
(dron a dalkové ovladani by mély byt pripojeny).

Pozadavky na kartu SD
Format souboru: FAT32, exFAT
Kapacita: 4 Gb - 256 Gb

Pozadavky na rychlost: Doporucuje se pouzivat SD kartu vyssi nez U1 (UHS Speed Class
1) nebo C10 (Class 10).

Video staZené z PotensicPro APP je pouze v rozliSeni 720p pouZity pfi pfenosu
obrazu. Chcete-li ziskat videa ve vysSim rozliSeni, preneste je do pocitace nebo
jiného zarizeni pomoci SD karty.

& PFi pouZiti karet SD U1/C10 nékterych znacek muiZe byt zaznam ukonéen z
divodu pomalého zapisu.

Pokud jsou na karté SD uloZena dileZita data, Fadné je zalohujte.



Nevkladejte ani neodpojujte kartu SD, kdyZ je vyrobek zapnuty. Mohlo by to vést k
poskozeni nebo ztraté dat, nebo dokonce k jejich poSkozeni.

Poskozeni SD karty pfi vkladani nebo vytahovani SD karty béhem nahravani videa.

Spolecnost Potensic nenese odpovédnost za pripadné ztraty zplisobené
nespravnou obsluhou SD karty uZivatelem.

Dalkovy ovladac

Prehled

Potensic ATOM SE je vybaven dalkovym ovladacem DSRCO2A, ktery se m(ze pochlubit
technologii pfenosu obrazu Potensic Pixsync 2.0™ s dlouhym dosahem, ktera nabizi
maximalni dosah prenosu 4 km/13 123 stop a rozliSeni 720p pfi zobrazovani videa z
dronu na mobilnim zafizeni Potensic Pro. Ovladani dronu je snadné diky kamery pomoci
vestavenych tlacitek. Odnimatelné ovladaci packy usnadnuji skladovani dalkového
ovladace. Diky dvoupasmové 2,4 Ghz anténé v Sirokém otevieném prostoru bez
elektromagnetického ruseni Pixsync 2.0™ plynule pfenasi video spojeni v rozliSeni az
720p v maximalni vySce 120 metrU. Vestavéna baterie ma kapacitu 2200 mAh a
maximalni dobu provozu 2 hodiny. Pro pfipojeni zafizeni je k dispozici port USB C.
Dalkovy ovladac nabiji mobilni zafizeni s nabijeci schopnosti 500mA@5V.

ReZim ovladaci tyce
ReZim 1 (levy plyn)

Leva paka Nahoru Prava paka Dopredu

Odbocte
doprava




Leva paka

Odbocte
vlevo

gics <.

Prava paka

Dopredu Nahoru
1t i)
=
3 \ 4
% Dold

»

Vpravo

doprava

Funkce
Seznam funkci

Nabijeni

1. PFipojte nabijecku USB k nabijecimu portu USB C.

2. Kdyz zacne blikat indikator napajeni, baterie se nabiji.

3. Nabijeni je dokonceno, kdyz sviti 4 kontrolky LED poté Ize
datovy kabel odpojit.

Dobijeni mobilniho
telefonu

KdyZ je pripojeno mobilni zarizeni, dalkovy ovladac
automaticky nabiji zafizeni s nabijeci schopnosti 500mA@5V

Funkce indikatoru

Viz indikator

Rizeni letu

Viz ReZzim ovladaci tyce

Oznameni vybité
baterie

Pokud je uroven vykonu dalkového ovladace nizSi nez 10 %,
dalkovy ovladac se vypne. Co sekundu pipne.

Automatické vypnuti

Vyrobek se automaticky vypne, pokud neni dalkovy ovladac
pripojen a neni v provozu po dobu 20 minut.

Navrat jednim Viz Navrat
tlacitkem
Pauza Pokud dron provadi inteligentni let, jako je let v kruhu nebo

automaticke pristani, stisknéte jednou tlacitko , aby dron
zabrzdil a vznasel se na misté. DalSim stisknutim ji zruSite a
znovu ziskate kontrolu nad dronem.

Nouzové pristani

V pfipadé nouzovych situaci béhem letu stisknéte soucasné
tlacitka "Shoot" a "Record" na 2 s, dokud dalkovy ovladac
nezapipa, dron prestane letét a spadne.
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Foceni

Kratkym stisknutim pofidite jeden snimek Kdyz
je fotoaparat v rezZimu nahravani videa, kratkym (o]
stisknutim pfepnete do rezimu fotografovani.

Nahravani videa

Kratkym stisknutim spustite/zastavite nahravani

videa @
Kdyz je fotoaparat v rezimu fotografovani,

stisknutim tlacitka se prfepne do rezimu nahravani videa.

Otocny ovlada¢c

Vytocenim doprava zvysite Uhel sklonu

parovani frekvenci

kardanu (hlava nahoru).
Otocenim doleva snizite Uhel sklonu (hlava
dol().

Dalkovy ovladac Viz Funkce dalkového ovladace

Indikator

Jak je znadzornéno na obrazku nize, dalkové ovladani je vybaveno 4 bilymi indikatory LED,
které indikuji uroven vykonu a dalsi jiné indikace.
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LED 4

\ LED 2
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LED 3 o -
203 Indikator sviti

¥ Indikétor blika
O Indikator nesviti




Indikace nabijeni

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktualni drovers
vykonu
E9; O O O 0%-~25%
¥ 03 o o 25%~50%
¥ @ 03 o 50%~75%
¥ ¥ ¥ 03 75%~99%
@3 z@: z@: @3 99%~100%

Indikacé napajeni (v provozu)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktualni troven
vykonu
95 O O O 0%~10%
@ 0 O © 10%~25%
(¥ ¥ o o 25%~50%
(¥ @ @ o 50%~75%
®: @3 @3 @: 75%~100%
Indikace stavli
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
Parovani ¥ (93 & 93
rezim Pomalé blikani ve stejném intervalu
ReZim FOo0o0" oo TGGgor
aktualizace Svételny reZim ,vodopad"
Zahajeni 0 L5 o 5
kalibrace ' ' ' '

Funkce dalkového ovladace

Dron Atom SE a dalkovy ovladac |ze pouZzivat ihned po spusténi, protoze pfed dodanim
prosly sparovanim Pokud je novy dalkovy ovlada¢ nebo dron pouZzivan poprve, musi u
nich uzivatel pred pouzitim provést parovani nasledujicim zplsobem:

1. Zapnéte dalkovy ovladac a propoijte jej s mobilnim telefonem, spustte aplikaci
PotensicPro APP, klepnéte na nastaveni a vybérem moznosti "Rematch the drone”
vstupte do rozhrani pro parovani frekvenci.

2. Po zapnuti dronu dlouze stisknéte tlacitko "Power", dokud indikator dronu nezacne
rychle zelené blikat; v tomto okamZziku je dron pfipraven ke sparovani frekvenci.

3. Pockejte asi 7 s, dalkovy ovladac jednou pipne, ¢imz signalizuje Uspésné sparovani
frekvenci, a letové rozhrani PotensicPro APP zobrazi pfenos obrazu v realném case.



Béhem parovani se ujistéte, Ze je dalkovy ovladac ve vzdalenosti do 1 m od
dronu.

& Pokud se parovani nezdafri, zkontrolujte, zda se v okoli nevyskytuji rusivé
signaly, zda nejsou v reZimu parovani i jiné drony nebo zda neni dalkové ovladani
prilis daleko nebo zda neni blokovano. Odstrarite vySe uvedené problémy a zkuste
to znovu. Béhem parovani frekvenci dalkovy ovlada€ a dron nepremistujte ani s
nimi nemanipulujte.

Uhel antény

Uhel antény upravujte spolu se zmé&nami vy3ky a vzdalenosti dronu, abyste zajistili
nejlepsi stav komunikace dalkového ovladace a dronu.

V tomto rezimu je zajistén Obé antény smérujte Pokud je dron pfimo nad
SirSi komunikacni Uhel na pfimo na dron, abyste uZivatelem, m{Ze tento
kratkou vzdalenost. dosahli delSi pfenosové Uhel zajistit nejlepsi

vzdalenosti. komunikacni efekt.

Anténu v Zadném pripadé neprekracujte. V Zadném pripadé netlacte na anténu
mobilniho zarizeni.



PotensicPro APP
Uvodni stranka PotensicPro APP

241

Futensss iiorn SF . Klepnutim na ikonu zobrazite vyukové programy,
e LSS . letové tipy, zaznamy o letech, letové deniky a

prirucky.
Klepnutim vyberte odpovidajici model.

Pokud uzivatel pfipojil dalkovy ovladac k mobilnimu
telefonu, model dronu se prifadi automaticky.

Zobrazeni stavu pfipojeni

o
®
|

Klepnutim vstoupite do letového rozhrani

Commaction Cuide

Eg . . BL 9 Me: Nahlasit problém, upravit informace o Gctu,
prochazet uzivatelskou smlouvu, najit chybéjici dron,
zavrit ucet a dalsi nastaveni.

Fotoalbum v aplikaci PotensicPro APP (pfipojte dron,
abyste vidéli obsah karty SD dronu)

Domovska stranka PotensicPro APP




Letové rozhrani

{  Connected () @) 3 crs & 6 MM | (2)16:47"

ERtl pemitied 1080P EV:0 @00:15:23

,Q&  DOOm HO.0m

++0.0m/s $0.0m/s

1. Tlacitko Return 5. Rezim polohovani:
Klepnutim se vratite na domovskou @RS Urc¢ovani polohy pomoci GPS
stranku @FTIVizualni umisténi

[AE#H ReZim polohy, bez polohy

2. Lista s navigacnimi pokyny: 6. GPS status:
Zobrazeni stavu dronu a reZimu letu Zobrazeni stavu signalu GPS a mnozZstvi
vyhledanych satelit(

3. Letovy rezim: 7. Kvalita signalu prenosu obrazu HD

Video il zobrazent sily signalu prenosu

Normélnl’ obrazu mezi dronem a dalkovym
ovladacem.

Sport

4. Rezim s hlavou/bez hlavy: 8. Uroven napéjeni chytré baterie:

© Rezim hlavy B0 dhadovans zbyvajici doba letu

©@Rezim bez hlavy

Nastaveni systému

Klepnutim zobrazite informace o ovladani, kalibraci, inteligentni baterii a dalSich
obecnych nastavenich.

Nastaveni ovladani

Rezim pro zacateCniky Ize zapnout nebo vypnout a Ize nastavit vySku navratu, ohraniceni
letu, rychlostni stupen a okoli.



Kalibrace

UZivatel mize kompas a dalkovy ovladac kalibrovat ru¢né.
Nastaveni dalkového ovladace

ReZim ovladaci paky: Rezim 1 (levy plyn), rezim 2 (pravy plyn).

Znowvu se setkejte s dronem: Po vymeéneé dronu nebo dalkového ovladace je nutné
provést opétovné parovani.

Chytra baterie
UZivatel mUZe zobrazit stav a kondici chytré baterie.
Obecna nastaveni

UZivatel mUZe nastavit jednotku méreni, rezZim dekédovani, zobrazit sériového ¢isla
zarizeni, verzi firmwaru a aktualizace.

Zobrazeni informaci o fotografovani

V rezimu fotografovani se zobrazi velikost snimku, expozice a zbyvajici pocet snimk
které Ize ulozit na uloziste.

V rezimu nahravani videa se zobrazi rozliSeni, expozice a zbyvajici Cas nahravani videa
které Ize natocit.

Tlacitko foceni/nahravani:

m Pro prepnuti z foceni na zaznam videan Pro prepnuti ze zaznamu videa na
foceni.

Tlacitko pro fotografovani/nahravani:
@ Rezim nahravani videa, kliknutim na néj spustite nahravani videa
@ Probiha nahravani videa, kliknutim na néj jej zrusite

@ Rezim fotografovani, stisknéte jej pro porizeni snimku

Nabidka nastaveni fotografovani

Reiim foceni: Nastaveni mfizky, expozice, formatu snimku a formatovani karty SD.

ReZim nahravani videa: Nastavte prepinac mfizky, vodoznak letovych dat, kompenzaci
expozice, segmentaci videa, format videa a formatovani SD karty.



Album

Q Nahled nebo staZeni natocenych videi ¢i fotografii na SD karté.
Zobrazeni rychlosti a vzdalenosti letu

m Vodorovna vzdalenost dronu od Relativni vyska dronu od bodu

mista vzletu vzletu
m Horizontalni rychlost dronu od B Vertikalni rychlost dronu od bodu
bodu vzletu vzletu

Sféra polohy/ZmensSena mapa
Kliknutim sféru polohy pfepnete na zmensenou mapu

Kliknutim na zmenSenou mapu prepnete na mapu na celou obrazovku.

o Stupnice rychlosti vétru o Délkovy ovladac

ODrony @Bod HOME

Uhel naklonu dronu




Inteligentni rezim:

ReZzim Head/headless, uzamceni/odemceni jednim tlacitkem, rezim Attitude
Chytry let:

Let po okruhu, let s tratovym bodem a nasledny let

Vzlet, pfistani a navrat pomoci jednoho tlacitka

Aplikace Potensic APP zobrazi riizna tlacitka podle stavu dronu. Klepnutim zahajite vzlet,
pristani nebo navrat jednim tlacitkem.

B8 Klepnutim odemknete, vzlétnete a vznasite se ve vySce 1,2 m.

Klepnutim pFistanete nebo se automaticky vratite.
Zobrazeni daleZitych informaci nebo informaci o stavu dronu

f Pfed letem nezapomerite mobilni zaFizeni pIné nabit, protoZe energie
mobilniho zafizeni se spotfebovava i v pripadé, Ze je nabijeno dalkovym
ovladac¢em.

P¥i pouZivani aplikace PotensicPro APP jsou vyZadovana mobilni data. Informace o
poplatcich za pFfenos dat ziskate od svého operatora.

P¥i pouZivani aplikace Potensic APP se ujistéte, Ze jste procetli vSechny varovné
informace které byly poskytnuty aplikaci Potensic APP, abyste védéli o aktualnim
stavu dronu.

Doporucujeme vyménit zastaralé mobilni zaFizeni, které miZe mit negativni
dopad na uZivatelsky zaZitek z aplikace PotensicPro APP a vést k potencialnimu
nebezpeci. V pFipadé Spatného uZivatelského zaZitku a bezpecnostnich problém
zplisobenych pouZivanim zastaralého mobilniho zafizeni, spole€nost Potensic
nenese Zadnou odpovédnost.

Tato kapitola predstavuje postupy a poZadavky na bezpecny let.
PoZadavky na letové prostredi
1. Vyrobek nepouzivejte za nepfiznivého pocasi, jako je vichFice, dést, snih a mlha.

2. Létejte pouze na otevienych prostranstvich. Vysoké stavby a vysoké kovové
konstrukce mohou ovlivnit presnost palubniho kompasu a systému GPS a zpUsobit
selhani urceni polohy. Doporucujeme udrZovat dron ve vzdalenosti alespori 5 metr(i od
budov a objektd.

3. Dron neustale sledujte a vyhybejte se prekazkam a davam lidi.

4. NepouZivejte vyrobek v mistech s vysokonapétovym vedenim, telekomunikacni stanici
nebo odpalovaci vézi, aby nedochazelo k ruseni dalkového ovladani.

5.V nadmorské vysce nad 3 000 metrd budte opatrni, protoZe vykonnost letu miZe byt
ovlivnéna, kdyz je vykon baterie a napajeciho systému dronu oslaben vlivem prostredi.



Bezpecnostni opatfreni pri letu
1. Zkontrolujte, zda jsou dalkovy ovladac, inteligentni letova baterie a mobilni zarizeni
plné nabité.

2. Zkontrolujte, zda je dron neposkozeny a zda jsou vrtule spravné nainstalovany.
3. Zkontrolujte, zda fotoaparat po zapnuti pracuje normainé.

4. Zkontrolujte, zda Potensic APP bézi normalné.

5. Zkontrolujte, zda je vloZzena SD karta, a ujistéte se, Ze je fotoaparat Cisty.

6. Ujistéte se, Ze dron startuje na rovném a tvrdém povrchu, nikoliv na pisku nebo v
krovi; pfi vétSich vibracich se dron nemusi odemknout.

7. Budte opatrni, kdyZ se dron vznasi na povrchu pohybuijicich se objekt, jako jsou
vozidla a lodé.

8. Urcovani polohy pomoci GPS a let podle tratovych bodd budou v jiznim a severnim
polarnim pasmu vypnuty.

9. Nepouzivejte vyrobek na extrémné chladném nebo horkém misté, abyste predesli
nebezpedi.

Pripojeni

Postupujte podle nasledujicich krok:

1. Dokoncete kroky uvedené v casti "3,5 Priprava dalkového ovladace" a zapnéte dalkovy
ovladac.

2. Dokoncete kroky uvedené v ¢asti "3,4 Priprava dronu" a zapnéte dalkové ovladani.

3. Spustte Potensic APP a zobrazte stav pfipojeni. Pfipojeni je dokonceno, kdyz se
zobrazf@.

4. Klepnutim na Gl vstoupite do letového rozhrani.

Prvnim uZivatelim se doporucuje klepnout a procist.

© Postupujte podle animovaného privodce a ovladejte dron



Letovy reZim
ATOM SE ma tfi letové rezimy - video/normalni/sportovni, které |ze pfepinat pomoci
aplikace Potensic APP.

ReZim videa

Vzestup: 2 m/s, klesani: 1,5 m/s, horizontalni pohyb: 6 m/s, pohyb v horizontalnim
sméru: 6 m/s.

PFi prvnim pouziti dronu se systém ve vychozim nastaveni pfepne do rezimu pro
zacatecniky a letovy rezim je omezen na rezim pro zacatecniky.

Normalni rezim
Vzestup: 4 m/s, klesani: 3 m/s, horizontalni pohyb: 10 m/s.

ReZzim pro zacatecniky Ize po zvladnuti letové operace ukoncit a standardné se prepne
do norméalniho rezimu. Jedna se o standartni rezim.

Sportovni rezim
Vzestup: 5 m/s, klesani: 4 m/s, horizontalni pohyb: 16 m/s
PFi leteckém foceni se doporucuje rezim videa.

Vénujte prosim vétsi pozornost letlim ve sportovnim rezimu, protoze ve sportovnim
rezimu se vyrazné zvysuje odezva dronu.

/\ B&hem letu budte ostraZiti a udrZujte dostatecny manévrovaci prostor, protoze
ve sportovnim reZimu se vyrazné zvysSuje odezva dronu.

Kalibrace kompasu
Scénare vyZadujici kalibraci kompasu
1. PFi prvnim pouZiti je nutna kalibrace kompasu.

2. Létani na misté vzdaleném vice nez 50 kilometr(i od mista, kde byl dron naposledy

provozovan.

NEKALIBRUJTE kompas v mistech, kde miiZe dochazet k magnetickému ruseni,
napriklad v blizkosti loZisek magnetitu nebo vysokych kovovych konstrukci, jako
jsou parkovaci domy, ocelové vyztuzené sklepy, mosty, auta nebo leSeni.

B&hem kalibrace NENECHAVEJTE v blizkosti dronu pfedméty obsahuijici
feromagnetické materialy, jako jsou mobilni telefony.

Ujistéte se, Ze je dron béhem kalibrace alespoi 1 metr nad zemi.

PFi Iétani v interiéru neni nutné kompas kalibrovat.



Postup kalibrace
Kalibraci provadéjte ve volném prostranstvi.

1. Kdyz je kalibrace nutna, aplikace Potensic APP automaticky zobrazi kalibra¢ni
rozhrani, staci klepnout na "Spustit kalibraci" a indikator ocasu bude stfidavé blikat
Cervengé a zelené.

2. Drzte dron ve vodorovné poloze a otacejte jim o 360°, dokud aplikace nezobrazi
vertikalni kalibraci a indikator ocasu nebude stfidavé blikat modre a zelené.

3. Drzte dron ve svislé poloze a otacejte jim o 360° kolem svislé osy, dokud aplikace
Potensic APP nezahlasi dokonceni kalibrace.

UZivatelé mohou kalibraci kompasu spustit také rucné v nastaveni aplikace Potensic
APP.

Compass calibration

Compass calibration

® Hold the aircraft hor

Compass calibration

2 Hold the aircraft vertically and rotate it 3

1 Compass Calibration requires two steps, please
follow the on-screen instructions and voice prompts
of the APP.

2 Tap to start Compass Calibration.

Start Calibration

A Pokud se kalibrace nezdafila, zménte lokaci a zkuste kalibraci provést znovu.

Vénujte pozornost pokyntim pro prostfedi magnetického pole v kalibracnim
rozhrani.

@ Nekalibrujte kompas, kdyZ mate sloZené ruce.



ReZim pro zacatecniky
PFi prvnim pouZiti je dron automaticky nastaven do rezimu pro zacatecniky. V rezimu
pro zacatecniky je:

1. Vzdalenost a vyska letu je omezena na 0 ~ 30 m.
2. Uroven rychlosti bude omezena v reZimu Video

3. Zacatecniklim doporucujeme naucit se ovladat dron v reZimu pro zacatecniky.

Vzlet/pfFistani/vznaseni
Rucni vzlet/pFistani
Vzlet

Krok 1: Spusténi motorU

Ke spusténi motor( pouzijte obé packy. Pro spusténi motor( zatlacte obé packy do
spodniho vnitfniho nebo vnéjsiho rohu v zavislosti na rezimu ovladani pacek. Jakmile se
motory roztoci, uvolnéte soucasné obé packy.

A |

| nebo

Leva ovladaci Prava ovladaci Leva ovladaci Pravéa ovladaci
packa packa packa packa

Krok 2: Stisknéte ovladaci packu plynu a vzlétnéte.

Jemné zatlacte ovladaci packu plynu smérem nahoru, jak je znazornéno na obrazku, a
kdyZ dron odlepi od zemé&, uvolnéte ji a bude se vznaset.

1

Paka plynu



Pristani
Tahnéte za ovladaci packu plynu, dokud dron nedosedne na zem. Jakmile se motory
prestanou tocit, uvolnéte ovladaci packu plynu.

AN Nedoporucuje se startovat pri vybitém akumulatoru, protoZe to by mohlo
ovlivnit Zivotnost akumulatoru. Zachazejte s nim opatrné a v pripadé nutného
vzletu budete odpovédni za vzniklé nasledky.

Mezi dronem a zemi udrZujte vzdalenost vétsi nez 0,5 m, protoZe v blizkosti zemé
se dron nemusi dostat do optimalniho stavu vznaseni kvuli proudéni vzduchu.

Pokud se dron po pfistani neuzamkne kvali abnormalni situaci, stahnéte ovladaci
paku plynu na 3 s do krajni polohy a dron uzamknuti dronu vynutite na silu.

Vzlet/pristani jednim tladitkem
Vzlet jednim tladitkem

Klepnéte v aplikaci na tlacitko szetu a poté prejetim doprava ve vyskakovacim okné
automaticky spustte dron, ktery pak vystoupa do vysky 1,2 m a zde se vznasi.

Swipe right to take off

» open field, the drone w

y 8 am

Pfristani jednim tlacitkem
. o » G e o L Y
Klepnéte v aplikaci na tlacitko pro pfistani jednim tlagitkem®™ a poté prejetim doleva ve

vyskakovacim okné pfistavejte s dronem nebo pfejetim doprava za¢néte s navratem.

Select Landing Method

k if the landing




Chytry let

ReZim bez hlavy

Popis Smér hlavy dronu se v bezhlavém rezimu nezohlednuje, zatdhnéte za
ovladaci paku sklonu, aby dron opustil nebo se pribliZil k bodu HOME;
zatahnéte za ovladaci paku naklonu, aby dron letél po sméru nebo
proti sméru hodinovych rucicek v kruhu podél bodu HOME; funkce
ovladaci paky plynu a paky vychyleni z{stavaji nezménény.

ReZim KdyzZ jsou signaly GPS silné a horizontalni letova vzdalenost je vétsi nez

prepinani | 3 m, klepnéte v aplikaci na@ .

@) Rezim hIavy Rezim bez hlavy
Kruhovy let
Popis PFi spusténi letu po kruhu bude dron letét dopfedu, pficemz aktualni

pozici bude povazovat za stfed kruhu, dokud nedosahne vychoziho

bodu letu po kruhu; kdyz uZivatel klepne na v aplikaci PotensicPro
APP, dron bude létat po kruhu nastavenou rychlosti a nastavenym
smérem.

Nastavitelny

UZivatel mUZe v menu nastaveni nastavit polomeér letu, rychlost a

parametr smeér letu v kruhu.

Jak zacit KdyZ je signal GPS normalini a vyska letu je > 5 m, klepnéte nal® av
aplikaci PotensicPro APP vyberte@ .

Jak ukoncit 1. Automatické ukonceni letu po dokonceni letu v kruhu.

2.V prabéhu krouzivého letu klepnéte na® vievov aplikaci
PotensicPro APP, abyste ukoncili krouzivy let.

Kdyz je povolen let po kruhu, dron automaticky vystoupa do vysky 5 m, pokud je
jeho vySka mensSinez 5 m.

AN Ujistéte se, Ze v okruhu letu neni Zadna prekazka, a pouzivejte vyrobek s opatrnosti,
protoze dron nepodporuje funkci vyhybani se pfekazkam.

Let ,,nasleduj mé”

Popis Jakmile je povolen let ,nasleduj mé“, bude dron nasledovat mobilni
zarizeni uzivatele v aktualni vzdalenosti; béhem letu ,nasleduj mé” |ze
upravit vysku letu a odklon.

Jak zacit Kdyz je signal GPS silny a horizontalni letova vzdalenost je 5-50 m,

klepnéte na a vyberte v aplikaci@ .

Jak ukoncit

Klepnutim na® vievov aplikaci PotensicPro APP ukoncite let Follow
Me.




Y pokud je povolen let ,nasleduj mé”, dron automaticky vystoupa do vysky 5 m,
pokud je jeho vySka mensi neZ 5 m. Pfesnost sledovani zavisi na kvalité signalu
GPS dronu a presnosti urceni polohy mobilniho zaFizeni uZivatele.

A Let ,nasleduj mé” zavisi na poloze mobilniho zaFizeni uZivatele. Je vyZadovan
pristup PotensicPro APP pro urceni polohy, jinak je tato funkce vypnuta.

Let k bodim

Popis KdyZ je zapnuta funkce letu k bodlm cesty, mUZze uZivatel libovolné
nastavit 1 nebo vice soufadnic bodu cesty v mapé PotensicPro APP a
dron bude létat nad odpovidajicimi soufadnicemi podle poradi
nastavenych souradnic bodu cesty.

Jak zacit Kdyz je signal GPS silny, klepnéte nal® av aplikaci vyberte@, poté

pridejte znacku mista na mapé a nastavte ji jako bod cesty a
klepnutim na spustte let s bodem cesty.

UzZivatel mUZe nastavit 1-30 bodU cesty; obrazek v ikoné bodu cesty
oznacuje poradi letu. UZivatel m{Ze mezitim odstranit nékteré body
trasy, ulozit data aktualniho letu s bodem trasy, popr.

vybrat z uloZenych letd s trasovymi body.

{  Waypoint Flight ] 8 H®S
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Jak ukonéit | klepnutim na® vlevo v aplikaci PotensicPro APP ukongite let s
bodem trasy.

Navrat (RTH)

Navrat se sklada ze tri krokd:
1. Vzestup: Tento krok se preskodi, pokud je vyska dronu jiz vySsi nez vyska navratu.
2. Vodorovny let: Dron udrzuje pfimy let v nastavené vySce smérem k vychozimu bodu.

3. PFistani: Jakmile dron dosahne vychoziho bodu, automaticky pfistane a zastavi své
vrtule.



Navrat domi (RTH) Dron musi byt v reZimu GPS.

@) Zpatecni let

- - <

. €) Opétovny vzestup
Pokud je nadmofska vyska dronu 2
navratové vysky, zacnéte od kroku 2.

Navratova vyska = vase nastaveni

8 *e Landing
>20m
L H

Jak provadét RTH

RTH jednim tlacitkem: Stisknéte a podrzte tlacitko RTH na dalkovém ovladaci po dobu
1 s nebo klepnéte v aplikaci PotensicPro APP, poté se objevi nabidka a poté prejetim
doprava spustite RTH.

Automatické RTH: Pokud je Uroven kapacity baterie dronu nizka, dojde ke ztraté signalu
mezi dronem a dalkovym ovladacem nebo se u dronu vyskytnou jiné abnormality, spusti
se automatické RTH.

Jak ukoncit RTH

Zpusob 1: Klepnutim na® na levé stran& PotensicPro APP ukonite RTH.
ZpUsob 2: Kratkym stisknutim tlacitka zpét na dalkovém ovladaci ukoncite RTH.
PoZadavky na RTH

Dron musi vzlétnout v reZimu GPS a Uspésné zaznamenat bod HOME.

Pokud dron odstartuje v rezimu OPTI a uprostred letu prepne do rezimu GPS, nebude se
moci vratit do mista vzletu.

Vénujte pozornost umisténi bodu HOME na mapé a pokyndm v aplikaci PotensicPro
APP.

Vychozi nadmorska vyska navratu je 30 m, kterou Ize v aplikaci PotensicPro APP
zménit.
Béhem zpatecniho letu mohou uZivatelé stale upravovat vysku letu nastavenim plynu.

Dron se vrati, kdyz se nachazi ve vzdalenosti do 20 m od bodu HOME, a vySka navratu je
5 m. Dbejte prosim na bezpecnost.

Vysoké budovy nebo prekazky mohou blokovat prenosovy signdl a zptsobit jeho ztratu.
Nelétejte za budovami mimo vySku navratu, jinak se dron pfi navratu srazi s pfekazkami
a zfiti se. Pokud dron prejde do reZimu ATTI z divodu poruchy GPS nebo ruseni signalu



GPS se nebude moci vratit. BEhem névratu se mlze vyskytnout silny protivitr. Vhodné
snizeni vysky letu mlZe pomoci sniZit spotfebu energie. Pokud je energie nedostatecna,
provede dron nucené pristani na misté, kde se praveé nachazi. Vénujte pozornost
pokynlm v aplikaci PotensicPro APP. Nezahajujte navrat, pokud jsou nad hlavou
prekazky, napriklad vysoké stromy, jinak mdze dron béhem stoupani spadnout.

A Dbejte prosim na bezpecnost pFi navratu, protoze dron nepodporuje vyhybani se
prekazkam a pfi kolizi s prekazkami béhem ndvratu muze dojit k padu.

V pripadé jakékoli anomalie signalu GPS pfi ztraté komunikace bude dron udrzovat
viseni v rezimu ATTI, dokud nebude signal GPS dostatecné silny a navrat se neobnovi.

Nouzové zastaveni

Podrobny zpisob ovladani naleznete v seznamu funkci Nouzové zastaveni.

A Funkce nouzového zastaveni je navrzena tak, aby v pfipadé poruchy dronu nedoslo
ke zranéni chodcl nebo poskozeni cennosti lopatkami vrtule. PouZivejte ji opatrné,
protoze zastaveni motorU uprostied letu zpUsobi pad dronu.

Priloha
Specifikace a parametry

Vzletova hmotnost:

< 249 g (vzletova hmotnost vCetné baterie
a vrtulovych list()

Velikost ve sloZeném stavu:

88x143x58 mm

Velikost v rozloZzeném stavu (vCetné
vrtulovych listl):

300x242x58 mm

Velikost v rozloZzeném stavu (bez
vrtulovych listl):

210x152x58 mm

UhlopFi€éna vzdalenost:

219 mm

Maximalni rychlost letu (sportovni
rezim):

Vzestup: 5 m/s; klesani: 4 m/s;
horizontalni let: 16 m/s

Maximalni doba letu:

31 min (méfeno pfi bezvétfi a
rovnomeérneé rychlosti 5 m/s)

Maximalni odolnost proti vétru: Uroven 5
Maximalni vyska letu: 120 m/393,7 stop
Provozni teplota: 0°C~40°C

GNSS: GPS + GLONASS
Pracovni frekvence: 2,400 ~ 2,4835 GHz
PFenosovy vykon: 2,4 GHz: <24 dBm

Rozsah presnosti vznaseni:

Vertikalni let: £0,1 m (s ur€enim polohy
vidénim), £0,5 m (s urcenim polohy GPS)
Horizontalni let: +0,3 m (s uréenim polohy
vidénim), £1,5 m (s urcenim polohy GPS)

Dodatecné uzZitecné zatizeni:

Neni podporovano



Systém vidéni smérem dolt

Rozsah vznaseni: Dostupné ve vzdalenosti 0,3-10 m.

Situace kdy systém vidéni smérem dol nebude fungovat:

1. Cisty barevny povrch

2. Povrch se silnym odrazem, napriklad hladky kovovy povrch.

3. PrUhledné povrchy objekt(, jako jsou vodni plochy a sklo

4. Pohybuijici se textury, napriklad béZzici domaci zvirata

5. Situace kdy se prudce méni intenzita svétla; napriklad dron leti do venkovniho
prostoru se silnym svétlem z vnitfniho prostoru.

6. Mista se slabym nebo silnym svétlem

7. Povrch s opakujicimi se stejnymi vzory nebo texturami,

jako jsou podlahové dlazdice se stejnou strukturou a velikosti.

8. Povrch s vysoce konzistentnim vzorem pruhd

Fotoaparat
Rozsah naklonu objektivu: +20°~90°
CMOS: 1/3"
Efektivni pixel: 1200 W
Rozsah ISO: 100 ~ 6400
Elektronicka zavérka: 1/30 s ~1/25000 s
FOV: 118°
Clona: F2.2
RozliSeni fotografii: 4,608%2,592
Format obrazku: JPG/JPG+RAW(DNG)

RozliSeni videa:

4K @ 30fps; 2,7K @30fps; 1 080P @60fps;
1 080P @30fps;

Format videa:

MP4 (H.264)

Maximalni datovy tok videa:

40 Mb/s

Podporovany souborovy systém:

FAT 32, exFAT

Typ podporované pamétové karty:

Karta Micro SD; 4 ~ 256 GB
PFenosova rychlost karty SD > standardni
tfida 10 nebo U1



Dalkovy ovladac

Provozni frekvence:

2,402 ~ 2,483 GHz

Maximalni pFenosova vzdalenost (bez 4 km
prekazek, bez ruseni):
Provozni teplota: 0°C~40°C

Baterie:

2 200 mAh, lithiova baterie, 1S

Vykon vysilace (EIRP):

2,4 GHz: <20 dBm

Podporovana velikost mobilniho
zarizeni:

Délka: 160 mm, Sirka: 100 mm, tloustka:
6,5-8,5 mm

Nabijeci rozhrani: USB Typ-C
Specifikace nabijeni: 5V/TA
Systém prenosu videa: PixSync 2.0™
Kvalita prenosu obrazu: 720 P
ZpoZdéni (v zavislosti na prostredi a 200 ms
mobilnim zafizeni):

Chytra letova baterie
Model: DSBT02A
Kapacita: 2 500 mAh
Napéti: 7.2V
Typ baterie: Li-ion 2S
Energie: 18 Wh
Hmotnost baterie: 103 g
Pracovni teplota: 0°C~40°C



EU prohlaseni o shodé

Toto zafizeni je v souladu se zakladnimi poZadavky a dalSimi pfislusSnymi ustanovenimi
smeérnice 2014/53/EU a smérnice 2011/65/EU ve znéni (EU) 2015/863.

C¢€

WEEE

Tento vyrobek nesmi byt likvidovan jako bézny domovni odpad v souladu se smérnici EU
o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (WEEE - 2012/19/EU). Misto toho
musi byt vracen na misto nakupu nebo predan na verejné sbérné misto
recyklovatelného odpadu. Tim, Ze zajistite spravnou likvidaci tohoto vyrobku, pomuzete
predejit moznym negativnim dUsledklim pro Zivotni prostredi a lidské zdravi, které by
jinak mohly byt zplsobeny nevhodnym nakladdanim s odpadem z tohoto vyrobku. Dalsi
informace ziskate na mistnim uradé nebo na nejblizSim sbérném misté. Nespravna
likvidace tohoto typu odpadu mUZe mit za nasledek pokuty v souladu s vnitrostatnimi

predpisy.



Zrieknutie sa zodpovednosti a bezpecnostné opatrenia

Zrieknutie sa zodpovednosti

Drony su vyrobky, ktoré su potencialne nebezpecné a ich prevadzka je pomerne zlozita.
Pred pouzitim vyrobku si urcite precitajte cely navod na pouZitie, aby ste sa uistili, ze
rozumiete zakladnym poznatkom o dréne a poznate zakladné funkcie. Odporu¢ame ho
prvykrat pouzit v rezime GPS na otvorenom vonkajsom priestranstve, aby ste sa
oboznamili s ovladanim. Aby ste vyrobok pouzivali bezpecne a spravne, prisne
dodrZiavajte prevadzkové pokyny a bezpecnostné opatrenia uvedené v prirucke.
Pouzivatelia mladsi ako 14 rokov musia byt pocas pouzivania vyrobku v sprievode
dospelej osoby. Vyrobok uchovavajte mimo dosahu deti. Za akékolvek priame alebo
nepriame straty (vratane, ale nielen, straty majetku a zranenia osdb) spbsobené
nedodrzanim bezpecnostnej prevadzky pouzivatefom podla navodu na obsluhu nenesie
spolocnost Ziadnu zodpovednost ani neposkytuje zarucné sluzby. Nerozoberajte Ziadnu
Cast okrem listov vrtule, ani vyrobok opatovne nenastavujte a nepripevnujte nan iné
predmety; v opacnom pripade by mal pouZzivatel prevziat nasledky z toho vyplyvajuce.

V pripade akychkolvek problémov pri pouZivani, manipulacii a udrZzbe sa obratte na
nasho miestneho predajcu alebo spolo¢nost. Spoloénost Potensic si vyhradzuje pravo
na konecny vyklad tohto dokumentu a suvisiacich dokumentov o vyrobku a mdze sa
zmenit bez predchadzajuceho upozornenia. Najnovsie informacie najdete na stranke

https://www.potensic.com.

Bezpecnostné opatrenia
DrZte sa dalej od prekaZok a davov

Vyrobok drzte mimo dosahu davu ludi, vyskovych budov a vysokonapatovych kablov a
nepouzivajte ho za nepriaznivého pocasia, ako je vietor, dazd a burka, aby ste zachovali
bezpecnost pouzivatela a davu ludi, pretoze vyrobok moze mat neistu rychlost letu, stav
a potencialne nebezpecenstvo.

Zabrante vihkosti

Vyrobok chrante pred vlhkostou, aby nedoslo k anomalii alebo poSkodeniu presnych
elektronickych suciastok a mechanickych casti vo vnutri vyrobku vplyvom vihkosti.

Bezpecna prevadzka

Vyrobok moZze byt vystaveny vysSiemu riziku, ked sa pouzivatel citi unaveny alebo mu
chyba energia a skusenosti. V zaujme zachovania bezpecnosti vyrobok znovu
namontujte alebo opravte pomocou originalnych dielov. Vyrobok prevadzkujte a
pouzivajte v povolenom rozsahu a dbajte na dodrZiavanie miestnych bezpecnostnych
predpisov.



NepribliZujte sa k rychlo sa otacajtcim castiam
Kym sa vrtule vyrobku otacaju vysokou rychlostou, drzte ho dalej od davu ludi a zvierat,
aby nedoslo k poskriabaniu alebo vyruSeniu. Nedotykajte sa rotujucich vrtul rukami.

Uchovavajte mimo dosahu zdroja tepla

Vyrobok uchovavajte mimo dosahu tepla a vysokych tepldt, aby nedoslo k anomaliam,
deformacii alebo dokonca poskodeniu, pretoze je vyrobeny z kovu, vlakien, plastu a
elektronickych prvkov.

Upozornenia a vyzvy

Balenie a prirucku, ktoré obsahuju dblezité informacie, si riadne uschovaijte.
Pouzivatel by sa mal pri pouZzivani vyrobku vyhnut osobnym a majetkovym stratam.
Spolocnost ani nasi predajcovia nenesu Ziadnu zodpovednost za riadne straty a
zranenia spésobené pouzivatelom.

Odladte a nainstalujte produkt v prisnom sulade s postupmi uvedenymi v prirucke.
Pri pouzivani vyrobku dodrziavajte vzdialenost viac ako 1 ~ 2 m s ostatnymi osobami,
aby ste predisli zraneniu pri naraze vyrobku do hlavy, tvare a tela oséb.

Vyrobok by mala montovat dospela osoba. Pouzivatelia mladsi ako 14 rokov by
nemali s vyrobkom manipulovat sami. Batéria by sa mala nabijat pod dohladom
dospelej osoby a mala by sa vyhybat zapalnym latkam.

Vyrobok uchovavajte mimo dosahu deti, aby nedoslo k jeho nahodnému zjedeniu,
pretoZe obsahuje malé casti.

NepouZivajte vyrobok na ceste alebo vo vode, aby ste predisli nehode.

Vyrobok je zakazané rozoberat alebo opatovne montovat, s vynimkou vrtul; v
opacnom pripade méze dbjst k anomalii.

Inteligentnu batériu dobijajte pomocou nabijacky USB, ktora je v sulade s normou
FCC/CE.

Dialkovy ovlada¢ ma zabudovanu 3,7 V litiovu batériu, ktoru nie je potrebné
vymienat.

Batériu neskratujte ani nestlacajte, aby nedoslo k vybuchu.

Batériu neskratujte, nerozbijajte, nevhadzujte do ohnfia ani ju neumiestriujte na
horuce miesto (do ohnfa alebo do blizkosti elektrického ohrievaca).

DodrZiavajte bezpecnu vzdialenost od vrtul, ktoré sa tocia vysokou rychlostou;
vyrobok nepouzivajte v dave [udi, aby ste sa neposkriabali alebo nezranili.

Vyrobok nepouZivajte na miestach so silnym magnetickym polom, ako su napriklad
vysokonapatové kable, budovy, ktoré obsahuju kovy, automobily a vlaky; inak méze
dojst k naruseniu vyrobku.

Ovladajte miestne zakony a predpisy, aby ste sa vyhli ich porusovaniu.

Prestarite pouZivat dialkové ovladanie v ramci obdobia radiového ovladania a
regidonu narodnych oddeleni, ako je uvedené, aby ste splinili poZiadavky na
magnetické prostredie aeroradia.

Vyhnite sa letu v nizkej vySke nad vodnou hladinou.

Uchovavajte ho mimo letiska, leteckej spolo¢nosti a inych bezletovych zén.



Tipy na Citanie
Symboly

Zakazané Dolezité vyzvy na obsluhu a pouZivanie Technické podmienky a referencné
informacie

© AN =

Zakazané Doélezité Pokyny na Technické
prevadzku a podmienky a

pouZivanie referencné

informacie

Navrhy na pouZitie
1. Pouzivatelovi odporucame, aby si pred precitanim priru€ky pozrel inStruktazne video
a stru¢nu prevadzkovu prirucku.

2. Pri nahliadnuti do prirucky si najprv precitajte Upozornenie a bezpe€nostné
opatrenia.

Vyukové video/PotensicPro APP

Naskenujte QR kéd na pravej strane a pozrite si inStruktazne video Potensic Atom SE
(Atom SE) a stiahnite si aplikaciu PotensicPro APP (APP) Pozrite si inStruktazne video, aby
ste mohli produkt spravne a bezpecne pouzivat.

PouZivatel si mdZe pozriet aj indtruktaZne video aplikacie Atom SE v stipci menu na
domovskej stranke APP.

Registracia a napoveda
Pred prvym letom si v APP nezabudnite zaregistrovat osobné konto, aby ste ziskali lepSie
skusenosti s pouzivanim.

Kroky registracie

Vyplnte svoj e-mail, heslo, skontrolujte protokol a kliknite na tlacidlo "Registrovat". Po
registracii sa mozete prihlasit do systému.

(Poznamka: Pocas registracie majte mobilny telefén online)



Napoveda

Dakujeme za zakUpenie dronu Atom SE. Pozorne si precitajte prirucku.

Ak potrebujete pomoc, kontaktujte nas tim podpory na adrese support@potensic.com.
Pri Ziadosti o popredajny servis je potrebné predlozit ID objednavky a podrobnosti o

problémoch.

Technické podmienky

IMU

IMU (inercialna meracia jednotka), najddlezitejSi hlavny
snimac dronu.

TOF (Cas letu)

TOF (time of flight), doba od vyslania a prijatia detek¢ného
infraCerveného signalu, aby sa urcila vzdialenost ciela.

Dolny zrakovy systém

Senzorovy systém, ktory sa nachadza v spodnej Casti
dronu a pozostava z kamery a modulu TOF.

Vizudlna orientacia

Vysoko presné polohovanie, ktoré sa realizuje
prostrednictvom nizSieho vizualneho systému.

Kompas

Urcenie smeru pre geomagneticky senzor a dron.

Barometer

Snimac atmosférického tlaku, ktory umoznuje dronu urcit
nadmorsku vySku pomocou atmosférického tlaku.

Uzamknutie/odomknutie

Prepnite motor dronu zo statického stavu na volnobeh.

Volnobeh

Po odblokovani sa motor zacne otacat pevnou rychlostou,
ale nema dostatocnu zdvihaciu silu na vzlet.

Automaticky navrat

Dron sa automaticky vrati do domovského bodu na
zaklade urcenia polohy GPS.

EIS Elektronicka stabilizacia obrazu; fotoaparat rozpozna
udaje o vysokofrekvencnych vibraciach a pomocou
algoritmu eliminuje chvenie obrazu.

Hlava dronu Poloha kamery dronu.

Ovladacia paka plynu

Stupanie alebo klesanie dronu.

Pitch control stick
(ovladanie vysky)

Lietajte s dronom dopredu alebo dozadu.

Ovladacia paka pre
otacanie

Lietajte s dronom dolava alebo doprava.

Ovladacia paka na
riadenie vychylky

Povolte samocinné otacanie dronu dolava alebo doprava.




Prehlad

Uvod
V tejto kapitole su uvedené funkcné charakteristiky zariadenia Atom SE, ako aj nazov
komponentov dronu a dialkového ovladania.

Vdaka skladacim ramenam a hmotnosti pod 250 g je vyrobok prenosny a vo vacsine
krajin ho mozno pouZivat aj bez registracie skuto¢ného mena. Vyrobok je vybaveny
systémom vizualneho urcovania polohy, ktory umoznuje presné vznasanie sa vo
vnutornom a vonkajSom prostredi v malych vyskach. Medzitym je vyrobok vybaveny
snimacom GPS na urcenie polohy a automaticky navrat. Vyrobok je zaloZzeny na 1/3"
obrazovom snimaci CMOS od spolo¢nosti Sony a dokaze natacat HD video v rozliSeni
4K/30FPS a 1,2-megapixelové fotografie. Atom SE vyuZiva vlastnu vyvinutu technologiu
elektronickej stabilizacie Shake Vanish, aby bol obraz jasny a stabilny.

Pomocou uplne novej techniky digitalneho prenosu obrazu PixSync 2.0™ 2.4G dokaze
dialkové ovladanie Atom SE za idealnych podmienok dosiahnut komunikacnu
vzdialenost 4 km a maximalny prenos obrazu v rozliSeni 720P HD. Otvorte vysuvny a
skladaci dialkovy ovladac, ktory obsahuje vase mobilné zariadenie. Pripojte dialkovy
ovladac a mobilné zariadenie pomocou datového kabla USB, aby ste mohli ovladat a
nastavovat vyrobok prostrednictvom aplikacie APP a zobrazovat obraz s prenosom
obrazu HD. Vstavana litiova batéria dialkového ovladaca moze pracovat maximalne
priblizne 2 h.

Atom SE vyuziva patentovanu technolégiu riadenia letu SurgeFly™ s maximalnou
horizontalnou rychlostou letu 16 m/s (52 stdp/s), maximalnym casom letu priblizne 31
minut a schopnostou odolat vetru do 5. stupna.

ASkuasSobna metéda maximalnej doby letu: Let pri rovhomernej rychlosti 5 m/s pri
teplote 25 °C a bezvetri. Testovacia metéda maximalnej vzdialenosti: Meranie v
otvorenom prostredi bez ruSenia, vo vySke letu 120 m a bez zohladnenia navratu
dronu.

Potrebné nastroje na jeden let:
1. Dron 2. PIne nabita inteligentna batéria 3. Dialkovy ovladac
4. Smartfén 5. Adaptivny USB kabel mobilného telefonu



Schéma dronu

1. Indikator nabijania 7. Modul TOF
2. Nabijaci port TYPE-C 8. Spodny chladiaci otvor

3. Spona batérie 9. Indikator napajania

4. Slot na kartu SD 10. Tlacidlo parovania
napajania/frekvencie

5. Indikator chvosta 11. Integrovana
jednoosova gimbalova
kamera

6. Monokularny 12. Bezkefovy motor

vizualny modul

9Schéma ovladaca

13. Vrtula

14. Rameno

15. Stativ antény
16. Hriadel ramena

13. Vrtula

14. Rameno



1. Tlacidlo napajania
Dlhym stlacenim na 2 s zapnete/vypnete.

2. Indikator napajania
Indikacia Urovne vykonu alebo iného
stavu dialkového ovladaca

3. Slot na ovladaciu paku
Jeden slot na lavej a pravej strane, ktoré
sa pouZivaju na ukladanie palic

4. Rozhranie TYPE-C

Nabijanie dialkového ovladaca/pripojenie
mobilného zariadenia

5. Tlacidlo RTH/Pauza
DIhym stlacenim na 1 s sa automaticky
vratite do bodu HOME

6. Ovladacia tyc

Priprava dronu

7. Skladacie dvojité antény

8. Poloha instalacie mobilného
zariadenia
Umiestnenie mobilného zariadenia.

9. Tlacidlo Snimat
Kratkym stlacenim nasnimate jeden
obrazok

10. Tlacidlo nahravania
Kratkym stlacenim spustite/zastavite
nahravanie

11. Lavé ovladacie koliesko

Ovladanie sklonu kardanového hriadela
ovladajte horizontalnym otocnym
ovladacom.

Vyrobok sa dodava v zloZenom stave. RozloZte ho takto:

1. Rozlozte predné rameno pred zadnym ramenom.

2. RozloZzte listy vrtule.




Priprava dialkového ovladaca
InStalacia mobilného telefénu a ovladacieho panela

1. RozloZte anténu.

2. Pripojte mobilny telefon ku kablu USB.

3. Vlozte ¢ast mobilného telefonu s kablom USB do otvoru dialkového ovladaca.

4. Oboma rukami potiahnite a otvorte dialkovy ovladac a stabilne upevnite mobilny
telefon.

5. Pripojte druhy koniec kabla USB k dialkovému ovladacu.

6. Vyberte tycinky.

7. Zaskrutkujte obe ovladacie packy v smere hodinovych ruciciek.

8. InStalacia dokoncena.




Nabijanie/spustanie a vypinanie

Ked dostanete novu batériu dronu, je potrebné ju nabit, aby sa prebudila, inak by sa
dron nespustil.

Na dokoncenie jednorazového nabijania pripojte nabijaci port TYPE-C batérie a
nabijacku USB k sietovému zdroju (nabijacka USB nie je sucastou balenia. Pouzivatel
moZe na nabijanie batérie pouzit nabijacku, ktora je v sulade so Specifikaciou FCC/CE).
Cerveny indikator zostane pocas nabijania zapnuty a po skon¢eni nabijania sa
automaticky vypne. PouZivatel méze batériu nabijat pomocou paralelného nabijacieho
rozbocovaca, ak si zakupil rozsirujucu supravu fly. PodrobnejsSie informacie najdete v
pouzivatelskej prirucke Parallel Charging HUB. Parallel Charging HUB m&Ze nabijat aj
dialkovy ovladac.
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NajkratSia doba nabijania je priblizne 1 h 25 min cez nabijaci port typu C. Uistite
sa, Ze vasa nabijacka podporuje vystup 5V/3A, aby ste dosiahli tato rychlost
nabijania.

PouZivatelovi sa odporuca nabijat batériu prostrednictvom paralelného
nabijacieho rozbocovaca, aby mohol rychlo nabijat 3 batérie sticasne.

Kvoli bezpecnosti sa odporuca vybrat batériu z dronu na nabijanie; inak sa dron
nezapne, ak sa batéria nabija v drone. Ak je nabijaci kabel pripojeny, ked je dron
zapnuty, automaticky sa vypne a nabijanie bude pokracovat.

Batéria mdZe byt po pouZiti priliS horuca; nenabijajte ju, kym nevychladne, inak
moZe inteligentna batéria nabijanie odmietnut.

Akumulator nabijajte raz za tri mesiace, aby sa udrZala jeho aktivita.

K portu typu C pripojte originalny kabel alebo akykolvek kabel, ktory podporuje
prud nad 3 A; inak mdZe ddjst k zlyhaniu nabijania alebo poSkodeniu batérie.



Spustenie

Dron: Stlacte kratko a potom dlho tlacidlo napajania, kym sa nerozsvietia vSetky
indikatory, a potom uvolnite tlacidlo na spustenie.

Dialkovy ovladac: Stlacte dlho tlacidlo "Power", kym sa nerozsvietia vSetky indikatory, a
potom uvolnite tlacidlo na dokoncenie spustenia.

Vypnutie

Dron: Kratko stlacte a potom dlho stlacte tlacidlo napajania dronu, kym sa nerozsvietia
vSetky indikatory, a potom tlacidlo uvolnite, aby sa vypol.

Dialkovy ovladac: Stlacte dlho tlacidlo napajania, kym nezhasnu vSetky indikatory, a
potom uvolnite tlacidlo, aby ste sa vypli.

Vyrobok pozostava zo systému riadenia letu, komunikac¢ného systému, systému
urcovania polohy, systému napajania a inteligentnej letovej batérie. V tejto kapitole su
uvedené funkcie vSetkych casti dronu.

Polohovanie

Atom SE vyuziva novu technoldgiu riadenia letu SurgeFly™ spolocnosti Potensic, ktora
podporuje tieto dva rezimy polohovania:

Urcovanie polohy pomocou GPS: Podporuje presné vznasanie, inteligentny let a
automaticky navrat.

Vizualne umiestnenie: Dokaze realizovat vysoko presné polohovanie v malej vySke na
zaklade systému videnia smerom nadol. Vizualne urcovanie polohy mozno realizovat
bez signalu GPS, takze vyrobok mozno pouzivat v interiéri.

Ako prepnut: Systém riadenia letu sa automaticky prepina podla prostredia dronu. Ak
zlyha GPS aj spodny vizualny systém, riadenie letu sa prepne do rezimu polohy, v ramci
ktorého dron nedokaze realizovat stabilné vznasanie a pouzivatel musi korigovat letoveé
gesto manualne prostrednictvom riadiacej paky.

Narocnost ovladania dronu sa v rezime polohy vyrazne zvysi; pred pouzitim tohto
rezimu sa uistite, Ze ste si osvojili spravanie a ovladanie dronu v tomto rezime; vyhnite
sa lietaniu s dronom na velku vzdialenost, aby ste predisli rizikdm sp6sobenym
nespravnym posudenim gesta dronu.

PouzZivatel m6Ze v aplikacii APP prepnut aj na reZim polohy.

& Pri vizudlnom polohovani nie je podporovany inteligentny let a rychlost letu
bude obmedzena.

@ Narocnost ovladania dronu sa v reZime ATTI vyrazne zvysi, preto sa zamerajte,
aby ste sa vyhli rizikam v pripade nespravneho posudenia polohy a smeru dronu.

Systém videnia smerom nadol

Atom SE je vybaveny systémom videnia smerom nadol, ktory je umiestneny pod
dronom. Systém videnia smerom nadol pozostava z monokularnej kamery a modulu
TOF. Modul TOF obsahuje vysielaciu trubicu a prijimaciu trubicu, dokaze presne
vypocitat vySku letu nad zemou vypoctom casu vysielania a prijimania infracervenych
signalov. V kombinacii s monokularnou kamerou méze systém pomoct dosiahnut
vysoko presné urcenie polohy v malych vyskach.



Modul TOF

Monokuladrna kamera

Detekcné pole

Systém videnia smerom nadol funguje najlepsie, ked je dron vo vySke 0,3 az5 m a jeho
pracovny rozsah je 0,3 az 10 m. Ked nie je k dispozicii GPS, systém videnia smerom
nadol je aktivovany, ak ma povrch rozoznatelny povrch a dostatok svetla. Systém videnia
smerom nadol funguje najlepsie, ked je dron vo vyske 0,3 az 5 m. Ak je vyska dronu nad
5 m, systém videnia méze byt ovplyvneny, preto je potrebna zvySena opatrnost.

Ako pouzZivat

Ak su splnené podmienky polohovania, systém Downward Vision sa automaticky
aktivuje. Chvostovy indikator dronu dvakrat blikne na modro, ¢o znamena, Ze systém
Downward Vision System funguje. Obmedzenie rychlosti: Na zabezpecenie presnosti
urcovania polohy a bezpecnosti letu pocas letu s vizualnym urcovanim polohy dron
aktivne obmedzi rychlost letu.

Vizualne urcovanie polohy je len pomocnou letovou funkciou, vZdy venujte
pozornost zmenam letového prostredia a reZimu urcovania polohy a prilis sa
nespoliehajte na automaticky usudok lietadla. PouZivatelia musia vZdy ovladat
dialkové ovladanie a byt pripraveni kedykolvek ovladat lietadlo manualne.

Systém Vision nemoéZe spravne fungovat v Ziadnej z nasledujucich situacii

1. Cisty farebny povrch

2. Povrch so silnym odrazom, napriklad hladky kovovy povrch

3. Priehladny povrch objektu, napriklad vodna plocha a sklo

4. Pohyblivé textury, napriklad beZiace domace zvierata a pohybujuce sa vozidla.

5. Scenare s prudkou zmenou svetla; napriklad dron leti do vonkajSieho priestoru
so silnym svetlom z vnutorného priestoru.

6. Miesta so slabym alebo silnym svetlom.

7. Povrch s vysoko opakujtcou sa Strukturou, ako st podlahové dlazdice s
rovnakou Strukturou a malou velkostou a vysoko konzistentny vzor pasov.

V zaujme bezpecnosti pred letom skontrolujte kameru a trubicu vysielaca TOF a v
pripade, Ze sa na nej nachadzaju necistoty, prach alebo voda, ocistite ju makkou
handrickou; v pripade poSkodenia systému Vision System kontaktujte podporu
spolo€nosti Potensic.



Indikator stavu dronu

Spustenie/vypnutie

Prebieha spustanie/vypinanie: Zeleny indikator svieti

Stav letu Urcovanie Vizualne ReZim Navrat
polohy umiestnenie | postoja Indikator
pomocou GPS | Indikator Indikator pomaly blika
Indikator pomaly blika | pomaly blikd | na cerveno
pomaly blika na modro na modro
v zelenej farbe

Varovanie a chyby | Dialkové Slaba batéria | Chyba Nuadzové
ovladanie Indikator snimaca zastavenie
nema Ziadne | rychlo blika vrtule
spojenie s na Cerveno Indikator Indikator ma
dronom svieti na dihd

Cerveno zhasinaciu a
Indikator je v kratku
plnej modrej svietivost
farbe

Aktualizacia & Kalibracia Kalibracia Frekvencia | ReZim

kalibracia kompasu kompasu reZim aktualizacie
(horizontalne) | (vertikalne) parovania Indikator
Indikator ma Indikator ma | Indikator rychlo blika
alternativne alternativne rychlo blika na modro
blikanie medzi | blikanie na zeleno
cervenou a medzi
zelenou farbou | modrou a

zelenou

farbou




Inteligentna batéria

Funkcia

Inteligentna batéria Atom SE je vybavena vysokoenergetickym ¢lankom a pokrocilym
systémom BMS. Podrobnosti su nasledovné:

Zakladné parametre

Model: DSBT02A

MnoZstvo 2 série Kapacita batérie 2500 mAh
buniek.
Menovité 7,2V Napadtie ukoncenia 8,4V
napatie nabijania
ReZim TYPE- Max. Nabijaci prad TYPE-C: 5V/3A
nabijania C/Paralelné Paralelné
nabijanie HUB nabijanie HUB:
8V/2,2A x 3
Funkcia Zakladné parametre
Ochrana Automaticky vyrovnava napatie clankov, aby sa zarucilo zdravie
rovnovahy batérie.

Ochrana proti
samovybijaniu

Ak je batéria plne nabita a necha sa necinna, po 5 dnoch sa pomaly
samovolne vybije na 50-70 %, aby sa ochranili clanky batérie.

Ochrana proti

Nabijanie sa zastavi po Uplnom nabiti batérie, pretoZe prebitim sa

obmedzenie
prudu nabijania

prebijaniu batéria mbze poskodit.

Teplotna Dbajte na prostredie, v ktorom sa nabija, pretoZze nabijanie sa

ochrana automaticky zastavi, ak je teplota batérie nizsia ako 0 °C alebo
vysSia ako 50 °C.

Inteligentné Ak je nabijaci prud prilis vysoky, batéria automaticky obmedzi

prud, aby chranila batériu.

Ochrana proti
nadmernému
vybitiu

V neletovom stave batéria automaticky prerusi napajanie, aby sa
zabranilo nadmernému vybitiu, ked sa batéria vybije na urcitu
uroven; v tomto Case batéria prejde do stavu spanku. Odporuca sa
batériu o najskér nabit.

Ochrana proti
skratu

Ked batéria zisti skrat dronu, napajanie sa automaticky prerusi, aby
sa ochranila batéria a dron.

Monitorovanie
stavu batérie

Systém BMS bude monitorovat stav batérie, v pripade poskodenia
clanku, nevyvazenosti napatia ¢lanku alebo inych chyb batérie
upozorni pouzivatela, aby batériu v€as vymenil.

Komunikacna
funkcia

Batéria mdZe komunikovat s dronom v realnom cCase. PouZivatel
md&Ze v aplikacii APP zobrazit informacie, napriklad ¢as obehu
batérie a mnoZstvo elektrickej energie v realnom cCase.
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& Ak sa batéria dlhSi €as nepouZiva, je potrebné ju kaZdé tri mesiace nabit, aby
sa zabezpecilo jej zdravie. Batériu skladujte na chladnom a suchom mieste, kde sa
jej nemo6Zu dotknut deti.




InStalacia a demontaz batérie
InStalacia:
Zatlacte batériu do zasobnika batérii vyrobku vodorovne, ako je znazornené na obrazku

nizsie, spona batérie sa odrazi a uzamkne, ked pocujete zvuk "kliknutia".

Odstranenie:
Najprv stlacte sponu inteligentnej batérie, podrzte horny kryt batérie a vytiahnite
batériu.

& Po vioZeni batérie skontrolujte, €i je spona batérie spravne odrazena. Tento
krok je velmi ddleZity a suvisi s bezpecnostou letu.

N
Pred vybratim batérie sa Spona je na svojom Spona nie je na svojom
uistite, Ze ste vyrobok mieste, bezpecna mieste,
vypli. €o mdZe mat za nasledok

padanie batérie pocas
letu.



Nabijanie

Spdsob nabijania najdete v kapitole Nabijanie

Zobrazenie urovne vykonu

Po vloZeni batérie do dronu kratkym stlacenim tlacidla napajania zobrazte uroven
energie inteligentnej batérie, ako je znazornené na obrazku nizsie.

Tlacidlo napajania
LED 1
LED 2
LED3
‘ LED 4
() .l
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 | Aktualna Uroven
vykonu
¥ O 0 O [0%-25%
¥ o © © | 25%~30%
303 93 o © |30%~50%
¥ L¥ © © | 50%~55%
303 03 @: © | 55%~75%
¥ (¥ ¥ © | 75%~80%
03 03 @ ¥ | 80%~97%
03 03 2O | 97%~100%
L Indikator je Findikétor bliké Oindikator je
zapnuty vypnuty

Navod na prevadzku inteligentnej batérie pri vysokej/nizkej

teplote

Ak je teplota batérie <5° C, aplikacia APP zobrazi upozornenie na nizku teplotu batérie

a batériu je potrebné pred letom predhriat.

Ak je teplota batérie >60 ° C, aplikacia APP zobrazi upozornenie na vysoku teplotu

batérie a dron nebude moct lietat.




& Kapacita vybijania sa vyrazne oslabi a dizka letu sa skréati pri nizkej teplote, ¢o je
normalne. Vyhnite sa dlhodobej prevadzke pri nizkej teplote, inak sa moze skratit

Zivotnost batérie.

Vrtule

Existuju dva typy vrtul ATOM SE, ktoré su urcené na otacanie v réznych smeroch. Znacky
slUZia na oznacenie, ktoré vrtule maju byt pripojené ku ktorym motorom, dve vrtule
pripojené k jednému motoru su rovnakeé.

Schéma instalacie

oznacené rameno

Vrtula InStalacné pokyny
Oznacena vrtula A Namontujte Y-
oznacené listy 1 },
o P
vrtule na ST

Neoznacena Nainstalujte
vrtula neoznaceneé listy
vrtule na
neoznacené
rameno

Na montaZ vrtal pouzZite skrutkovac z balenia. Motor podrzte, aby ste mohli
lahSie odstranit listy vrtule.

'

J

& Uistite sa, Ze k motorom ramena so znackami pripojite oznacené vrtule a k
motorom ramena bez znaciek neoznacené vrtule. Inak dron nebude mact lietat.

Ak je vrtula zlomena4, odstrarite dve vrtule a skrutky na prislusnom motore a
zlikvidujte ich. Pouzite dve vrtule z toho istého balenia. NEZAMIENAJTE ich s

vrtulami z inych baleni.




Lopatky vrtule su ostré. Zaobchadzajte s nimi opatrne. Pocas prepravy alebo
skladovania vrtule NESTLACAJTE ani NEOHYBAJTE.

V pripade potreby si vrtule zakupte samostatne.
Aby ste sa vyhli zraneniam, nepribliZujte sa k rotujacim vrtuliam a motorom.

Ak sa pocas letu vyskytnu otrasy alebo strata rychlosti, okamZite skontrolujte
listy vrtule a v pripade poSkodenia alebo deformacie vrtule véas vymeiite.

Skontrolujte, €i si motory bezpecne namontované a €i sa otacaju hladko. Ak sa
niektory motor zasekne a neméze sa volhe otacat, okamZite s dronom pristante.
Ak sa pri motore ozve akykolvek neobvykly zvuk, prestarite s dronom lietat a
kontaktujte technicku podporu.

Pred kaZdym letom sa uistite, Ze su vrtule bezpecne nainstalované. Skontrolujte,
€i su skrutky na vrtulkach dotiahnuté.

@ Pri montazi alebo demontazi vrtil nevkladajte do motorov skrutkovac ani iné
cudzie materialy, inak mdZe dojst k poSkodeniu motora.

Udaje o lete
Atom SE podporuje nahravanie letovych udajov. PouZivatel si mdze Udaje prezerat v
aplikacii APP.

"Zaznam o lete" mdze zobrazit zakladné Udaje o kazdom lete pouzivatela.

"Letovy dennik" mbze zaznamenavat podrobné letové Udaje pouzivatela. Ak sa pocas
letu vyskytnu akékolvek neobvyklé okolnosti, pouZivatel ich mdZe nahlasit v aplikacii APP
a v pripade potreby nahrat letovy zaznam a poziadat o pomoc.

& VSetky letové udaje s uloZzené v mobilnom zariadeni pouZivatela. Spolo€nost
neziskava Ziadne letové udaje okrem udajov, ktoré pouZivatel nahral do cloudove;j
platformy.



Jednoosa gimbalova kamera

Gimbal s jednou osou

Kamera Atom SE je namontovana s jednoosovym gimbalom, ktory umoznuje lubovolne
nastavit uhol sklonu od +20° do -90° (horizontalny smer je 0°). Uhol gimbalu mozno
nastavit posuvanim lavého kolieska dialkového ovladaca.

20°

Po kaZdom spusteni sa kardan automaticky vrati do polohy -9°.

& Zabrarite kolizii a nasilnému pohybu objektivu, pretoZe kardan obsahuje
presné Casti. Pred Startom sa uistite, Ze na kardanovom hriadeli nie sa Ziadne
cudzie predmety a objektiv nie je znecisteny. Kardan je pripojeny k dronu
prostrednictvom pruZnej a timiacej podpery, aby sa eliminovali vibracie kamery.
Netahajte gimbal silou. V pripade akéhokolvek poskodenia podpery timenia
narazov vcas kontaktujte popredajné oddelenie na opravu.

@ Na kardanovy hriadel nepripajajte ani nevkladajte Ziadne predmety. V
opacnom pripade moZe dojst k posSkodeniu dronu.

Zakladné parametre

Znacka snimaca: SONY Velkost snimaca: 1/3"

Efektivny pixel: 1200W Clona: F2.2

FOV: 118° Rozsah zaostrenia: 3m ~ «

Rozsah ISO: 100~6400 Rozsah uzavierky: 1/30~1/25,000s

Pamat: Karta Micro SD Skreslenie pri snimani: <1 % (po
kalibracii)

Velkost obrazu: 12M (4 608*2 592) Format obrazku: JPG/JPG+RAW(DNG)

Format videa: MP4 Kod: H.264

Specifikacia videa: 4K30 2,7K30 1080P60 1080P30

wr v

& Po nahravani sa dlhSi cas nedotykajte objektivu, aby ste sa neoparili.
Nezaznamenavajte video, ked dron nelieta, inak sa spusti ochrana proti prehriatiu
dronu. Snimac orezava okraje pri 1080P/60fps, jednoducho zachytava strednu cast
toho, €o by zachytil full-frame snimac, a FOV je priblizne 66°.



Ukladanie obrazkov

Videa a obrazky nahrané fotoaparatom Atom SE sa budu ukladat na kartu SD namiesto
aplikacie APP alebo albumu pouZivatela. Pred letom nezabudnite vloZit kartu SD. V
opacnom pripade nebude mozné nahravat a fotografovat. (SD karta nie je sucastou
zoznamu balenia vyrobku!)

Pouzivatel si m&ze prezerat a stahovat videa a obrazky (dron a dialkové ovladanie by
mali byt pripojené) v aplikacii APP.

Poziadavky na kartu SD

Forméat suboru: FAT32, exFAT
Kapacita: 4G-256G

Poziadavky na rychlost: Odpordc¢ame pouzivat SD kartu vyssej triedy U1 (UHS Speed
Class 1) alebo C10 (Class 10)

Video stiahnuté z APP je len obraz 720P, ktory sa pouZiva pri prenose obrazu.
Ak chcete ziskat videa s vy$Sim rozliSenim, precitajte kartu SD pomocou pocitaca
alebo iného zariadenia.

& Pri pouzivani kariet SD U1/C10 niektorych znaciek mdZe ddjst k ukonceniu
nahravania z dovodu pomalého zapisu.

Ak su na karte SD uloZené ddlezité udaje, riadne ich zadlohujte.

Nevkladajte ani neodpajajte kartu SD, ked je vyrobok zapnuty. MdZe to viest k
poskodeniu alebo strate udajov, alebo dokonca

Poskodenie karty SD pri vkladani alebo vyberani karty SD pocas nahravania videa.

Spoloc¢nost Potensic nenesie zodpovednost za pripadné straty sposobené
nespravnou obsluhou karty SD pouZivatelom.

Dialkovy ovladac¢

Prehlad

Potensic ATOM SE je vybaveny dialkovym ovladacom DSRCO2A, ktory sa mbze pochvalit
technoldgiou prenosu obrazu Potensic Pixsync 2.0™ s dlhym dosahom, ktora ponuka
maximalny prenosovy dosah 4 km/13 123 stdp a rozliSenie 720p pri zobrazovani videa z
dronu do mobilného zariadenia Potensic Pro. Jednoduché ovladanie dronu a kamery
pomocou vstavanych tlacidiel. Vdaka odnimatelnym ovladacim palickam sa dialkovy
ovladac lahSie skladuje. Vdaka dvojpasmovej 2,4 GHz anténe v Sirokom otvorenom
priestore bez elektromagnetického rusenia Pixsync 2.0™ plynule prenasa video odkazy s
rozliSenim az 720p v maximalnej vyske 120 m. Vstavana batéria ma kapacitu 2200 mAh a
maximalny cas prevadzky 2 hodiny. Na pripojenie zariadenia je k dispozicii port USB C.
Dialkovy ovladac nabija mobilné zariadenie so schopnostou nabijania 500 mA@5 V.



ReZim ovladacej tyce
ReZim 1 (lavy plyn)

Lava tyc

Nahor

Prava tyc

Hore

Dole
o ) |
, Vlavo Vpravo
/ Odbocte Odbocte
Prava tyc
Nahor
‘_"

Vlavo Vpravo

Funkcia
Zoznam funkcii

Nabijanie

1. Pripojte nabijacku USB k nabijaciemu portu USB C.

2. Akumulator sa nabija, ked zacne blikat indikator napajania.
3. Nabijanie je ukoncené, ked sa rozsvietia 4 LED indikatory a
je mozné odpojit datovy kabel.

Dobijanie mobilného
teleféonu

automaticky nabija zariadenia

Ked je pripojené mobilné zariadenie, dialkovy ovladac

so schopnostou nabijania 500 mA@5 V

Funkcia indikatora

Pozri indikator

Riadenie letu

Pozrite si Cast Rezim ovladacej tyce




Vyzva na vybitie
batérie

Ked je uroven vykonu dialkového ovladaca nizsia ako 10 %,
dialkovy ovladac

kazdu sekundu zaznie pipnutie.

Automatické

Vyrobok sa automaticky vypne, ak dialkovy ovladac nie je

vypnutie pripojeny a nefunguje 20 minut.

Navrat jednym Pozri Navrat

tlacidlom

Pauza Ak dron vykonava inteligentny let, ako je let v kruhu alebo

automaticke pristatie, stlacte jedenkrat tlacidlo, aby dron
zabrzdil a vznasal sa na mieste. Opatovnym stlacenim ho
zruSite a znovu ziskate kontrolu nad dronom.

Nudzové zastavenie

V pripade akejkolvek nudzovej situacie pocas letu stlacte
sucasne na 2 s tlacidlo "Shoot" a "Record", kym dialkovy
ovladac nezapipa, dron prestane bezat a spadne.

ITITIETIOCITOT)

-

Snimat

Ked je fotoaparat v rezime nahravania videa,
kratkym stlacenim ho prepnete do rezimu 0
snimania

Nahravanie videa

Kratkym stlacenim spustite/zastavite nahravanie

videa @
Ked je fotoaparat v rezime snimania, stlacenim

tlacidla sa prepne do rezimu nahravania videa

Otocny ovladac
hriadela

Vytocenim doprava zvysite uhol sklonu
(hlava hore)
Vytocenim dolava znizite uhol sklonu

(hlavou nadol)

Dialkovy ovladac
parovanie frekvencii

Pozrite si ¢ast Funkcia dialkového ovladaca




Indikator
Ako je znazornené na obrazku nizsie, dialkovy ovladac je vybaveny 4 bielymi indikatormi
LED, ktoré indikuju uroven vykonu a iné stavy.

O

LED1——)*0;i.“\LLED4

LED 2 LED 3 ¥ ..
£ 03 Indikator je
zapnuty
¥ Indikator blika
0 Indikator je
Indikacia nabijania by or
vypnuty
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktualna trovers
vykonu
£ O 0 0 0%~25%
¥ 03 o o 25%~50%
¥ ¥ Q; o 50%~75%
@ @ @ @3 75%~99%
Z@: ¥ ¥ @: 99%~100%
Indikacia napajania (v prevadzke)
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktudlna Uroven
vykonu
¥ O p O 0%~10%
¥ o o o 10%~25%
L¥ ¥ O O 25%~50%
(¥ ¥ ¥ o 50%~75%
¥ @03 @03 @: 75%~100%
Indikacia stavu
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
Parovanie O ¥ @2 4
frekvencii Pomalé blikanie v rovnakom €ase
ReZim FOO0OO0" OO Frro”
aktualizacie Svetlo na pridenie vody
Spustenie E; o 9 o
kalibracie




Funkcia dialkového ovladaca

Dron Atom SE a dialkovy ovladac mézete pouzivat ihned po spusteni, pretozZe pred
dodanim presli frekvencnym parovanim. Ak sa novy dialkovy ovladac alebo dron pouziva
prvykrat, pouzivatel musi pred pouzitim vykonat ich frekvencné parovanie podla
nasledujuceho postupu:

1. Zapnite dialkovy ovladac a prepojte ho s mobilnym telefénom, spustite aplikaciu
PotensicPro APP, tuknite na nastavenie a vyberom polozky "Rematch the drone" vstupte
do rozhrania parovania frekvencii.

2. Po zapnuti dronu dlho stlacajte tlacidlo "Power", kym indikator dronu nezacne rychlo
blikat na zeleno; v tomto okamihu je dron pripraveny na parovanie frekvencii.

3. Pockajte priblizne 7 sekund, dialkovy ovladac raz pipne na znak uspesného sparovania
frekvencii a letové rozhranie APP zobrazi prenos obrazu v realnom case.

Pocas parovania frekvencii sa uistite, Ze je dialkovy ovladac vo vzdialenosti do
1 m od dronu.

& Ak parovanie frekvencii zlyhava, skontrolujte, i sa v blizkosti nenachadzaji
rusivé vplyvy, €i v reZime parovania frekvencii nie su aj iné drony alebo ¢i dialkové
ovladanie nie je priliS daleko alebo zablokované. Odstrarite uvedené problémy a
skuste to znova. Pocas parovania frekvencii dialkovy ovladac a dron
nepremiestiiujte ani s nimi nemanipulujte.

Uhol antény
Nastavte uhol antény spolu so zmenami vysky a vzdialenosti dronu, aby ste zabezpecili
najlepsi stav komunikacie dialkového ovladaca.

V tomto reZime je Obe antény nasmerujte Ak je dron priamo nad
zabezpeceny Sirsi priamo na dron, aby ste pouzivatelom, tento uhol
komunikacny uhol namald  dosiahli dIhSiu prenosovu moze zabezpedit najlepsi
vzdialenost. vzdialenost. komunikacny efekt.



el 4

Anténu v ziadnom pripade neprekracujte. V ziadnom pripade nestlacajte anténu na
mobilnom zariadeni.

APP PotensicPro

Uvodna stranka APP
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Tuknutim na ikonu zobrazite navody, letové tipy,
zaznamy o letoch, zaznamy o letoch a prirucky

Potensic Atom SE

Tuknutim na polozku vyberte prislusny model.

Model dronu sa automaticky priradi, ak pouzivatel
pripojil dialkové ovladanie k mobilnému telefonu.

Zobrazenie stavu pripojenia

[
!. @ Q{" - |— Tuknutim na poloZku vstupite do letového rozhrania
[ IE—
Eégm .Bb, ? Ja: Nahlasit problém, upravit informacie o Ucte,

prechadzat pouZivatelskd zmluvu, najst chybajuci
dron, zatvorit Ucet a dalSie nastavenia

Fotoalbum v aplikacii APP (pripojte dron, aby ste
videli obsah na karte SD dronu)

Domovska stranka APP




Letové rozhranie

< Connected

Takeoff permitted

,Q&  DOOm HO.0m

++0.0m/s $0.0m/s

1. Tlacidlo Navrat
Tuknutim na polozku sa vrétite na
domovsku stranku

2. Lista s navigacnymi pokynmi:
Zobrazenie stavu dronu a rezimu letu

3. Letovy rezim:
Video
Normélne
§port

4. ReZzim Head/Headless:

@ Rezim hlavy
©@Rezim bez hlavy

Nastavenia systému

® @ 336PS %6/ il ()16:47:

1080P EV:0 R00:15:28

5. Rezim polohovania:

@RS Urc¢ovanie polohy pomocou GPS
@FTVizualne umiestnenie

UAE@Rezim polohy, bez polohy

6. GPS status:
Zobrazenie stavu signalu GPS a mnozstva
vyhladanych satelitov

7. Kvalita signalu prenosu obrazu HD

il zobrazenie sily signalu spojenia
prenosu obrazu medzi dronom a
dialkovym ovladanim

8. Urover napéjania inteligentnej batérie:

Odhadovany zostavajuci Cas letu

Tuknutim na polozku zobrazite informacie o ovladani, kalibréacii, inteligentnej batérii a

dalSich vSeobecnych nastaveniach.

Nastavenia ovladania

Rezim pre zaciatocnikov mozno zapnut alebo vypnut a nastavit vySku navratu, letovu

ohradku, rychlostny stupen a okolie.



Kalibracia

Pouzivatel mdze kompas a dialkovy ovladac kalibrovat rucne.
Nastavenia dialkového ovladaca

ReZim ovladacich pak: Rezim 1 (favy plyn), rezim 2 (pravy plyn)

Znowvu sa stretnite s dronom: Po vymene dronu alebo dialkového ovladaca sa vyzaduje
opatovné nastavenie.

Inteligentna batéria
Pouzivatel mdZze zobrazit stav a zdravotny stav inteligentnej batérie
VSeobecné nastavenia

Pouzivatel m6ze nastavit jednotku merania, rezim dekdédovania, zobrazit sériové Cislo
zariadenia, verziu firmvéru a aktualizacie.

Zobrazenie informacii o fotografovani

V rezime snimania sa zobrazi velkost obrazka, kompenzacia expozicie a zostavajuce Cislo
snimania

V rezime nahravania videa sa zobrazi rozliSenie, kompenzacia expozicie a zostavajuci ¢as
nahravania videa

Tlacidlo prepinaca snimania/zaznamu:

m na prepnutie zo snimania na nahravanie videa nam prepnut zo snimania na
nahravanie videa.

Tlacidlo snimania/nahravania:
@ ReZim nahravania videa, kliknutim nan spustite nahravanie videa

@ Prebieha nahravanie videa, kliknutim nan ho zrusite

@ Rezim snimania, stlaCte ho, aby ste nasnimali obrazok

Ponuka nastavenia fotografovania

Reiim snimania: Nastavenie prepinaca mriezky, kompenzacie expozicie, formatu
obrazu a formatovania karty SD.

ReZim nahravania videa: Nastavte prepina¢ mriezky, vodoznak letovych udajov,
kompenzaciu expozicie, segmentaciu videa, format videa a formatovanie SD karty.



Album

Q Nahlad alebo stiahnutie natoc€enych videi alebo obrazkov na karte SD.

Zobrazenie rychlosti a vzdialenosti letu

[§) Horizontana vzdialenost od dronu Relativna vy3ka od dronu k bodu
k bodu vzletu vzletu

m Horizontalna rychlost od dronu k B Vertikalna rychlost od dronu k bodu
bodu vzletu vzletu

Sféra polohy/mala mapa
Kliknutim na gulu postoja sa prepnete na miniaturnu mapu

Kliknutim na miniaturnu mapu sa prepnete na mapu na celd obrazovku

o Stupnica rychlosti o Dialkovy ovladac

ODron @Bod HOME

Uhol naklonu

Inteligentny




Inteligentny reZim:
ReZzim Head/headless, uzamknutie/odomknutie jednym tlacidlom, rezim Attitude

Inteligentny let:
Let po okruhu, let s trasovym bodom a sledovanie letu

Vzlet, pristatie/navrat jednym tlacidlom
APP zobrazi rézne tlacidla podla stavu dronu. Tuknutim na tlacidlo spustite vzlet,
pristatie alebo navrat jednym tlacidlom.

B fuknutim odomknete, vzlietnete a vznasate sa vo vyske 1,2 m

Tuknutim na polozku pristatie alebo automaticky navrat.
Zobrazenie ddleZitych informacii alebo stavu dronu

Pred letom sa uistite, Ze ste mobilné zariadenie uplne nabili, pretoze
& energia mobilného zariadenia sa spotrebuje, aj ked sa nabija pomocou
dialkového ovladania.

Pri pouZivani aplikacie PotensicPro APP su potrebné mobilné mobilné udaje.
Informacie o poplatkoch za prenos dat vam poskytne vas bezdrdtovy operator.

Pri pouZivani APP si nezabudnite precitat a osvojit vyskakovacie vyzvy a varovné
informacie APP, aby ste vedeli o aktualnom stave dronu.

Odporica sa vymenit akékolvek zastarané mobilné zariadenie, ktoré moze mat
negativny vplyv na pouZivatelska skusenost APP a viest k potencialnym
nebezpecenstvam. V pripade akychkolvek zlych pouZivatelskych skisenosti a
bezpecnostnych problémov spdsobenych pouZivanim zastaraného mobilného
zariadenia,

Spolocnost Potensic nenesie Ziadnu zodpovednost.

V tejto kapitole st uvedené postupy a poZiadavky na bezpecny let.

PoZiadavky na letové prostredie
1. NepouZzivajte vyrobok v nepriaznivom pocasi, ako je vichrica, dazd, sneh a hmla.

2. Lietajte len na otvorenych plochach. Vysoké stavby a velké kovové konstrukcie mézu
ovplyvnit presnost palubného kompasu a systému GPS a sposobit zlyhanie urcovania
polohy. Dron sa odporuca drzat vo vzdialenosti najmenej 5 m od konstrukcii.

3. Kontrolujte vyrobok v ramci svojho dohladu a drzte sa dalej od prekazok a davu.

4. Nepouzivajte vyrobok na miestach s vysokonapatovym elektrickym vedenim,
telekomunikacnou zakladriovou stanicou alebo odpalovacou vezou, aby ste zabranili
ruseniu dialkového ovladania.

5. Vyrobok pouZzivajte opatrne v nadmorskej vyske nad 3000 m, pretoze letovy vykon
moZe byt ovplyvneny oslabenim vykonu batérie a napajacieho systému dronu vplyvom
prostredia.



Bezpecnostné opatrenia pocas letu
1. Skontrolujte, i su dialkovy ovladac, inteligentna letova batéria a mobilné zariadenie
Uplne nabité.

2. Skontrolujte, ¢i je dron neporuseny a Ci su vrtule spravne nainstalované.
3. Skontrolujte, ¢i fotoaparat po zapnuti funguje normalne.

4. Skontrolujte, ¢i APP bezi normalne.

5. Skontroluijte, Ci je vloZzena karta SD a Ci je fotoaparat Cisty.

6. Uistite sa, Ze dron Startuje na rovhom a tvrdom povrchu, nie na pieskovisku alebo v
krovi; dron sa nemusi odomknut, ak ma velké vibracie.

7. Budte opatrni, ked sa vykonava na povrchu pohybujucich sa objektov, ako je napriklad
iduce vozidlo a lod.

8. Urovanie polohy pomocou GPS a let s trasovym bodom budu v juznom a severnom
polarnom pasme vypnuté.

9. Nepouzivajte vyrobok na extrémne chladnom alebo hordcom mieste, aby ste predisli
nebezpecenstvu.

Pripojenie

Postupujte podla nasledujucich krokov:

1. Dokoncite kroky uvedené v Casti "3.5 Priprava dialkového ovladaca" a zapnite dialkovy
ovladac.

2. Dokoncite kroky uvedené v Casti "3.4 Priprava dronu" a zapnite dialkové ovladanie.

3. Spustenim APP zobrazite stav pripojenia. Pripojenie je dokoncené, ked sa zobrazf@ .

4. Klepnutim na @& vstupte do letového rozhrania.

PouzZivatelom, ktori pouZivaju tuto aplikaciu prvykrat, sa odporuca tuknut na
poloZku a precitat si ju.

© Postupujte podla animovaného sprievodcu a ovladajte



Letovy reZim
ATOM SE ma tri letové rezimy - video/normalny/Sportovy, ktoré mozno prepinat
prostrednictvom aplikacie APP.

Rezim videa
Vzostupne: 2m/s, klesajuci: 1,5 m/s, horizontalny pohyb: 6 m/s

Pri prvom pouZziti dronu systém predvolene prejde do rezimu pre zaciatocnikov a rezim
letu bude obmedzeny na rezim pre zaciato¢nikov.

Normalny reZim
Vzostupne: 4m/s, klesajuci: 3m/s, horizontalny pohyb: 10 m/s

Rezim pre zaciatoCnikov mozno po zvladnuti letovej operacie ukoncit a predvolene sa
prepne do normalneho rezimu. Ide o bezny rezim.

Sportovy rezim
Vzostupne: 5m/s, zostupne: 4m/s, horizontalny pohyb: 16 m/s

ReZim videa sa odporuéa pri leteckom fotografovani. Sportovy reZim sa odportéa, ak
chcete ziskat.

Pri letoch v Sportovom rezime venujte viac pozornosti, pretoze v Sportovom rezime sa
vyrazne zvysuje odozva dronu.

/\ poéas letu budte ostraZiti a udrZiavajte dostatocny manévrovaci priestor,
pretoZe v Sportovom reZime sa vyrazne zvysuje odozva dronu.

Kalibracia kompasu
Scenare vyZadujuce kalibraciu kompasu
1. Pri prvom pouZiti je potrebna kalibracia kompasu.

2. Lietanie na mieste vzdialenom viac ako 31 mil (50 km) od miesta, kde dron naposledy
letel.

NEKALIBRUJTE kompas na miestach, kde moZe dochadzat k magnetickému
ruSeniu, napriklad v blizkosti magnetitovych loZisk alebo velkych kovovych
konstrukcii, ako su parkovacie stavby, ocelou vystuZené pivnice, mosty, auta
alebo leSenia.

Pocas kalibracie NENECHAVAJTE v blizkosti dronu predmety, ktoré obsahuju
feromagnetické materialy, napriklad mobilné telefény.

Uistite sa, Ze je dron pocas kalibracie aspon 1 m nad zemou.

Pri lietani v interiéri nie je potrebné kalibrovat kompas.



Postup kalibracie
Na vykonanie nasledujuceho postupu si vyberte volné miesto.

1. Ked je potrebna kalibracia, aplikacia APP automaticky zobrazi kalibracné rozhranie,
staci tuknut na polozku "Spustit kalibraciu" a indikator chvosta bude striedavo blikat
Cervenou a zelenou farbou.

2. Drzte dron vo vodorovnej polohe a otacajte nim o 360°, kym sa v aplikacii nezobrazi
vertikalna kalibracia a indikator chvosta bude striedavo blikat modrou a zelenou farbou.

3. Drzte dron vo zvislej polohe a otacajte nim o 360° okolo zvislej osi, kym APP nevyhlasi
ukoncenie kalibracie.

Pouzivatelia m&zu spustit kalibraciu kompasu aj manualne v nastaveni APP.

Compass calibration Compass calibration

B Hold the aircraft horiz y and rotate it 360 twice

Compass calibration
1 Compass Calibration requires two steps, please
follow the on-screen instructions and voice prompts

of the APP. \
2 Tap to start Compass Calibration.

Start Calibration 2 Hold the aircraft vertically and rotate

/N Ak kalibrécia zlyhala, zmerite miesto a skuste postup kalibracie zopakovat.

Venujte pozornost pokynom o prostredi magnetického pola v kalibrachom
rozhrani.

@ Nekalibrujte kompas, ked st ruky zloZené.
ReZim pre zaciatocnikov

Dron je automaticky nastaveny do rezimu pre zaciato¢nikov pri prvom pouziti. V rezime
pre zaciatocnikov:

1. Vzdialenost a vyska letu je obmedzenana 0 ~30m
2. Uroven rychlosti bude obmedzend v reZime Video

3. Zaciatocnikom odporucame naucit sa a zvladnut dron v reZzime pre zaciatocnikov



Vzlet/pristatie/vznasSanie

Manualny vzlet/pristatie
Vzlet

Krok 1: Spustenie motorov

Na spustenie motorov pouzite prikaz kombinovanej packy. Na spustenie motorov stlacte
obe packy do spodného vnutorného alebo vonkajSieho rohu v zavislosti od rezimu
ovladania packy. Po roztoceni motorov uvolnite obe packy sucasne.

A "s

Lava ovladdacia Prava Lava ovladdacia Prava
paka ovladacia paka paka ovladacia paka

alebo

Krok 2: Stlacte ovladac plynu, aby ste vzlietl

Jemne zatlacte ovladaciu paku plynu smerom nahor, ako je znazornené na obrazku, a
ked dron opusti zem, uvolnite ju a bude sa vznasat.

1

ZIé ovladanie plynu

Pristatie
Tahajte za ovladaciu paku plynu, kym dron nepristane na zemi. Ked sa motory
prestavaju otacat, uvolnite ovladaciu paku plynu.

VAN Neodporuca sa Startovat pri vybitej batérii, pretoZze to moéZe ovplyvnit
Zivotnost batérie. Zaobchadzajte s nim opatrne a v pripade nutného vzletu
znasajte prislusné nasledky.

Vzdialenost medzi dronom a zemou udrZiavajte viac ako 0,5 m, pretoZe ked je dron
blizko zeme, mdZe sa stat, Ze sa kvéli prideniu vzduchu nedostane do dobrého
stavu vznasania.

Ak sa dron po pristati nezablokuje v désledku anomalie, potiahnite paku plynu do
krajnej polohy na 3 s a dron sa silou zablokuje.



Vzlet/pristatie jednym tla¢idlom
Vzlet jednym tlacidlom

V aplikacii tuknite na tla€idlo vzletu s jednym tiagidiom & , potom potiahnite prstom doprava
vo vyskakovacom okne, aby sa dron automaticky spustil, potom vystupil do vysSky 1,2 m a
udrziaval sa vo visiacom stave.

Swipe right to take off

Please launch in

.

Pristatie jednym tlacidlom

Tuknite na tlagidlo pristatia s jednym tlaéidlomg v aplikacii a potom potiahnite prstom
dolava vo vyskakovacom okne, aby ste pristali s dronom, alebo potiahnite prstom doprava,
aby ste sa zacali vracat.

Select Landing Method

or safe |a

Inteligentny let
ReZim bez hlavy

Popis Smer hlavy dronu sa v bezhlavom reZime neberie do Uvahy,
potiahnutim paky ovladania sklonu dron opusti alebo sa priblizi k bodu
HOME; potiahnutim paky ovladania naklonu dron leti v smere alebo
proti smeru hodinovych rucic¢iek v kruhu spolu s bodom HOME; funkcie
paky ovladania plynu a paky ovladania odklonu zostavaju nezmenené.

Rezim Ked'su signaly GPS silné a horizontalna letova vzdialenost je viac ako 3
prepinania | m, Tuknite na polozku@ v aplikacii.
@ Rezim hlavy Rezim bez hlavy




Kruhovy let

Popis

Po spusteni letu v kruhu bude dron letiet dopredu, pricom aktualnu
polohu bude povaZovat za stred kruhu, kym nedosiahne pociatocny
bod letu v kruhu; ked pouzivatel v aplikacii APP tukne na strénku@ ,

dron bude lietat okolo kruhu nastavenou rychlostou a smerom.

Nastavitelny
parameter

Pouzivatel mdéze v ponuke nastavenia nastavit polomer letu, rychlost a

smer letu v kruhu.

Ako zacat

Ked je signal GPS normalny a vyska letu je = 5 m, tuknite na. av
aplikacii APP vyberte@ .

Ako ukoncit

1. Automatické ukoncenie letu po dokonceni letu v kruhu.
2. Pocas letu v kruhu tuknite na lavu cast strénky° v aplikacii

PotensicPro APP, aby ste ukongili let v kruhu.

Ked je povoleny let po kruhu, dron automaticky vystupi do vysSky 5 m, ak je jeho
vySka mensia ako 5 m.

/N Uistite sa, Ze v okruhu letu nie je Ziadna prekaZzka, a pouzivajte vyrobok opatrne,
pretoze dron nepodporuje funkciu vyhybania sa prekazkam.

Follow me let

Popis Po zapnuti letu follow me bude dron nasledovat mobilné zariadenie
pouzivatela v aktualnej vzdialenosti; pocas letu follow me mozno
nastavit vysku letu a odklon.

Ako zacat Ked je signal GPS silny a horizontalna letova vzdialenost je 5-50 m,

tuknite na a vyberte v aplika'cii@ )

Ako ukoncit

Tuknutim na® vlavo v aplikacii PotensicPro APP ukoncite sledovanie

letu.

Ked'je povoleny let follow me, dron automaticky vystupi do vysky 5 m, ak je
jeho vySka mensSia ako 5 m. Presnost sledovania zavisi od kvality signalu GPS
dronu a presnosti urcenia polohy mobilného zariadenia pouZivatela.

/N Let za mnou zavisi od polohy mobilného zariadenia pouzZivatela. VyZaduje sa
autorita na urcovanie polohy APP, inak je tato funkcia vypnuta.




Waypoint Flight

Popis Ked je aktivovana funkcia letu cez trasovy bod, pouzivatel moze na
mape APP lubovolne nastavit 1 alebo viac suradnic trasového bodu a
dron preleti nad prislusnymi suradnicami podla poradia nastavenych
suradnic trasového bodu.

Ako zacat Ked je signal GPS silny, klepnite na a v aplikacii vyberte@ , potom

pridajte znacku polohy na mape a nastavte ju ako bod trasy, potom
klepnutim na spustite let s bodom trasy.

Pouzivatel moze nastavit 1-30 bodov trasy; obrazok v ikone bodu trasy
oznacuje postupnost letu. Pouzivatel méze medzitym odstranit urcité
body trasy, ulozit Udaje o aktualnom lete s bodmi trasy alebo

vybrat z uloZzenych letov s trasovymi bodmi.

{  Waypoint Flight 8 (D@ Xops o

Ako ukoncit

Tuknutim na® viavo v aplikacii PotensicPro APP ukoncite let s

trasovym bodom.

Navrat (RTH)

Navrat sa sklada z troch krokov:

1. Vystup: Tento krok sa vynechd, ak je vySka dronu uzZ vysSia ako nadmorska vyska

navratu.

2. Vodorovny let:
bodu.

3. Pristétie: Po do
vrtule.

Dron udrZiava priamy let v nastavenej vyske smerom k domovskému

siahnuti domovského bodu dron automaticky pristane a zastavi svoje




Navrat domov (RTH) Dron musi byt v reZime GPS

@) Spiatocny let

- € <

€) Spatny vystup
. ‘ Ak nadmorska vySka dronu >
* nastavenia ) navratova vyska, za¢nite od
€ Landing N 2. _“kroku 2

>20m e
L H

Navratova vyska = vase

Ako vykonavat RTH

RTH jednym tlacidlom: Stlacte a podrzte tlacidlo RTHB na dialkovom ovladaci po dobu
1 s alebo tuknite na APP, ¢im sa zobrazi ponuka, a potom potiahnutim doprava spustite
navrat.

Automatické RTH: Ked je Uroven nabitia batérie dronu nizka, strati sa signal medzi
dronom a dialkovym ovladacom alebo sa vyskytnu iné abnormality, spusti sa
automatické RTH.

Ako ukoncit RTH

Metéda 1: Tuknutim na® na lavej strane aplikacie APP ukoncite RTH.
Sposob 2: Kratkym stlacenim tlacidla navratu na dialkovom ovladaci ukoncite RTH.

PoZiadavky RTH

Dron musi vzlietnut v rezime GPS a Uspesne zaznamenat bod HOME.

Ak dron vzlietne v reZime OPTI a uprostred letu sa prepne do rezimu GPS, nebude sa
moct vratit na miesto vzletu.

Venujte pozornost umiestneniu bodu HOME na mape a pokynom v aplikacii PotensicPro
APP.

Predvolena nadmorska vySka navratu je 30 m, ktord mozno upravit v aplikacii
PotensicPro APP.

Pocas spiatocného letu méZu pouZivatelia stale upravovat vysku letu nastavenim plynu.

Dron sa vrati, ked sa nachadza vo vzdialenosti do 20 m od bodu HOME, pricom vyska
navratu je 5 m. Dbajte na bezpecnost.



Vysoké budovy alebo prekazky mdzu blokovat prenosovy signal a spdsobit jeho stratu.
Nelietajte za budovami mimo vysky navratu, inak dron pocas navratu narazi do prekazok
a zruti sa. Ak dron prejde do rezimu ATTI z dévodu

Pri poruche GPS alebo ruseni signalu GPS sa nebude méct vratit. PoCas procesu navratu
sa mbze vyskytnut silny protivietor. Primerané znizenie letovej vySky méze pomoct znizit
spotrebu energie. Ak je energia nedostatocna, dron vykona vynutené pristatie na mieste.
Venujte pozornost vyzvam v aplikacii PotensicPro APP. Nezacinajte navrat, ked su nad
vami prekazky, napriklad vysoké stromy, inak sa dron mdze pocas stupania zrutit.

A Dbajte na bezpecnost pri navrate, pretoze dron nepodporuje vyhybanie sa
prekazkam a pri kolizii s prekazkami pocas spiatocného letu moze ddjst k padu.

V pripade akejkolvek anomalie signalu GPS pri strate navratu komunikacie bude dron
visiet v rezime ATTI, kym signal GPS nebude dostatocne silny a navrat sa obnovi.

Nudzové zastavenie
Podrobny spdsob ovladania najdete v zozname funkcii Nidzové zastavenie.

/N Funkcia niidzového zastavenia je ur€ena na zabranenie zraneniu chodcov alebo
poskodeniu cennosti lopatkami vrtule v pripade poruchy dronu. PouZivajte ju opatrne,
pretoze zastavenie motorov uprostred letu spésobi pad dronu.

Priloha
Specifikacia a parametre

Vzletova hmotnost: < 249 g (vzletova hmotnost zahffia batériu a listy
vrtule)

Velkost zloZenia: 88 x 143 x 58 mm

Velkost v rozloZenom stave (vratane 300 x 242 x 58 mm

listov vrtule):

Velkost v rozloZenom stave (bez 210 x 152 x 58 mm

lopatiek vrtule):

Uhloprie€na vzdialenost: 219 mm

Maximalna rychlost letu (Sportovy Vzostupne: 5m/s; klesajuci: Horizontalny let: 16

rezim): m/s

Maximalny cas letu: 31 min (merané pri bezvetri a rovnomernej
rychlosti 5 m/s)

Maximalna odolnost proti vetru: Uroven 5

Maximalna vyska letu: 120m/393,7 stop

Prevadzkova teplota: 0°C~40°C

GNSS: GPS + GLONASS

Pracovna frekvencia: 2,400 ~ 2,4835 GHz

Prenosovy vykon: 2,4 GHz: <24 dBm



Rozsah presnosti vznasania:

Vertikalny let: £0,1 m (s polohovanim pomocou
vizie), 0,5 m (s polohovanim pomocou GPS)
Horizontalny let: £0,3 m (s polohovanim pomocou
vizie), +1,5 m (s polohovanim pomocou GPS)

Dodatocné uzitocné zatazenie:

Systém videnia smerom nadol

Nie je podporované

Rozsah vznasania: Dostupné vo vzdialenosti 0,3-10 m.

Nedostupné scenare vizualneho umiestnenia:

1. Cisty farebny povrch

2. Povrch so silnym odrazom, napriklad hladky kovovy povrch

3. Priehladny povrch objektu, napriklad vodna plocha a sklo

4. Pohyblivé textury, napriklad beZiace domace zvierata

5. Scenare s prudkou zmenou svetla; napriklad dron leti do vonkajSieho priestoru so
silnym svetlom z vnatorného priestoru

6. Miesta so slabym alebo silnym svetlom

7. Povrch s opakujucimi sa rovnakymi vzormi alebo textdrami,

ako su podlahové dlazdice s rovnakou Strukturou a velkostou

8. Povrch s vysoko konzistentnym vzorom pasov

Fotoaparat
Rozsah naklonu objektivu: +20°~90°
CMOS: 1/3"
Efektivny pixel: 1200 W
Rozsah ISO: 100 ~ 6400
Elektronicka uzavierka: 1/30s ~1/25000 s
FOV: 118°
Clona: F2.2
RozliSenie fotografii: 4,608*2,592
Format obrazku: JPG/JPG+RAW(DNG)

RozliSenie videa:

4K @ 30fps; 2,7K @ 30fps; 1 080P @ 60fps; 1 080P @
30fps;

Format videa:

MP4 (H.264)

Maximalny datovy tok videa:

40 Mbps

Podporovany systém suborov:

FAT 32, exFAT

Typ podporovanej pamatovej
karty:

Karta Micro SD; 4 ~ 256 GB
Prenosova rychlost karty SD > class10 alebo U1 Standard



Dialkovy ovladac

Prevadzkova frekvencia:

2,402 ~ 2,483 GHz

Maximalna prenosova vzdialenost (bez 4km
prekazok, bez rusenia):
Prevadzkova teplota: 0°C~40-°C

Batéria:

2 200 mANh, litiova batéria, 1 S

Vykon vysielaca (EIRP):

2,4 GHz: <20 dBm

Podporovana velkost mobilného
zariadenia:

Dizka: 160 mm, &irka: 100 mm, hrabka:
6,5mm-8,5mm

Nabijacie rozhranie: TYPE-C
Specifikacia nabijania: 5V/1 A
Systém prenosu videa: PixSync 2.0™
Kvalita prenosu obrazu: 720 P
Oneskorenie (v zavislosti od prostredia 200 ms
a mobilného zariadenia):

Inteligentna letova batéria
Model: DSBT02A
Kapacita: 2 500 mAh
Napadtie: 7.2V
Typ batérie: Li-ion 2S
Energia: 18 Wh
Hmotnost batérie: 103 g
Pracovna teplota: 0°C~40°C



EU prehlasenie o zhode

Toto zariadenie je v sulade so zakladnymi poZiadavkami a dalSimi prislusSnymi
ustanoveniami smernice 2014/53/EU a smernice 2011/65/EU v zneni zmien (EV)
2015/863.

C€

WEEE

Tento vyrobok sa nesmie likvidovat ako bezny domovy odpad v stlade so smernicou EU
o odpade z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ - 2012/19/EU). Namiesto toho
sa musi vratit na miesto nakupu alebo odovzdat na verejnom zbernom mieste
recyklovatelného odpadu. Zabezpecenim spravnej likvidacie tohto vyrobku pomdzete
predist moznym negativnym dosledkom pre Zivotné prostredie a fudské zdravie, ktoré
by inak mohlo spdsobit nevhodné nakladanie s odpadom z tohto vyrobku. Dal3ie
informacie ziskate na miestnom urade alebo na najblizSom zbernom mieste. Nespravna
likvidacia tohto druhu odpadu mdze mat za nasledok pokuty v stlade s vnutrostatnymi
predpismi.



Jogi nyilatkozat és dvintézkedések

Felelésségi nyilatkozat

A drénok olyan termékek, amelyek potencialisan veszélyesek és viszonylag bonyolultan
uzemeltethet6k. Kérjuk, hogy a termék hasznalata el6tt feltétlentl olvassa el a teljes
hasznalati Utmutatét, hogy megbizonyosodjon arrdl, hogy megértette a dron alapvetd
ismereteit és tisztaban van az alapvet6 funkciokkal. Javasoljuk, hogy elsé alkalommal
GPS Uzemmaddban, nyilt kultéri tertleten hasznalja, hogy megismerkedjen a
mUkddeéssel. Kérjuk, hogy a termék biztonsagos és helyes hasznalata érdekében
szigoruan tartsa be a Kézikdnyvben talalhat6é Uzemeltetési utasitasokat és
ovintézkedéseket. A 14 év alatti felhasznaldknak a termék hasznalata soran felnéttnek
kell kisérnie. Kérjuk, tartsa a terméket gyermekek szamara elérhetetlen helyen.
Barmilyen kozvetlen vagy kdzvetett karért (beleértve, de nem kizarélagosan a vagyoni és
személyi sérulést), amely abbdl adddik, hogy a felhasznald nem koveti a Kézikdnyvben
foglalt biztonsagi mlveleteket, a Tarsasag nem vallal felelésséget, és nem nyujt
garancialis szolgaltatasokat. A légcsavarlapatok kivételével ne szedjen szét semmilyen
alkatrészt, illetve ne szerelje Ujra a terméket, és ne rogzitsen ra mas elemeket; ellenkezd
esetben a felhasznalonak vallalnia kell az ebbdl eredd kévetkezményeket.

Barmilyen hasznalati, kezelési és karbantartasi probléma esetén forduljon batran helyi
kereskeddnkhoz vagy a vallalathoz. A Potensic fenntartja a jelen dokumentum és a
kapcsolddo termékdokumentumok végsd értelmezési jogat, és elbzetes értesités nélkual
valtozhat. A legfrissebb informaciokért kérjuk, latogasson el a
https://www.potensic.com weboldalra.

Biztonsagi 6vintézkedések
Tartsa tavol magat az akadalyoktél és a témegtél

A felhasznalé és a tomegek biztonsaga érdekében tartsa a terméket tavol a tomegektdl,
magas épuletektdl és nagyfeszultségl vezetékektdl, és kertlje a hasznalatat zord
id6jaras, példaul szél, es6 és mennydorges esetén, mivel a termék repuilési sebessége,
allapota és potencialis veszélyei bizonytalanok lehetnek.

Tartsa tavol a nedvességet

Tartsa tavol a terméket a nedvességtdl, hogy elkertlje a benne 1évé preciz elektronikus
alkatrészek és mechanikus alkatrészek nedvesség miatti rendellenességét vagy
karosodasat.

Biztonsagos miikodés

A termék nagyobb kockazatnak lehet kitéve, ha a felhasznalé faradtnak érzi magat, vagy
hianyzik bel6le az energia és a tapasztalat. Kérjuk, a biztonsag megdrzése érdekében
szerelje fel vagy javitsa a terméket az eredeti alkatrészekkel. Kérjuk, hogy a terméket a
megengedett tartomanyon belll Gzemeltesse és hasznalja, és tgyeljen a helyi biztonsagi
szabalyok betartasara.



Tartsa tavol a nagy sebességgel forgo részektdl

Amig a termék propellerei nagy sebességgel forognak, tartsa tavol a tdmegtél és az
allatoktdl, hogy elkertulje a karcolasokat vagy a zavarast. Ne érintse meg kézzel a forgé
légcsavarokat.

Tartsa tavol a héforrastol

Tartsa a terméket tavol a h6tdl és a magas hdmérsékletnek vald kitettségtél, hogy
elkerulje az anomaliat, a deformaciét és akar a karosodast, mivel fémbdl, szalbal,
mUanyagbol és elektronikus elemekbdl készult.

Figyelmeztetés és felszélitasok

Kérjuk, 6rizze meg megfelel6en a csomagolast és a kézikonyvet, amelyek fontos
informaciokat tartalmaznak.

A felhasznalénak a termék hasznalata soran el kell kertlnie a személyi és vagyoni
karokat.

Sem a Tarsasag, sem a keresked&ink nem vallalnak felel6sséget a felhasznalok
altal okozott megfelel6 veszteségekért és személyi sértlésekért.

A termék hibakeresése és telepitése szigoruan a kézikdnyvben leirtak szerint. A
termék hasznalata kézben tartson 1~2 m-nél nagyobb tavolsagot masokkal, hogy
elkerulje a séruléseket, amikor a termék az emberek fejébe, arcaba és testébe
utkdzne.

A terméket feln6ttnek kell 6sszeszerelnie. A 14 év alatti felhasznalék nem
kezelhetik egyedul a terméket. Az akkumulatort felnétt feligyelete mellett és a
gyulékony anyagok elkerulése mellett kell tolteni.

Tartsa a terméket gyermekek el6l elzarva, hogy elkertlje a véletlen lenyelést,
mivel apro részeket tartalmaz.

A balesetek elkerulése érdekében ne hasznalja a terméket Uton vagy vizben.
Tilos a terméket szétszerelni vagy Ujjaépiteni, kivéve a légcsavarokat; ellenkez6
esetben rendellenesség Iéphet fel.

Kérjuk, toltse fel az intelligens akkumulatort az FCC/CE szabvanynak megfelel6
USB-toltSvel.

A taviranyito beépitett 3,7 V-os litium akkumulatorral rendelkezik, amelyet nem
kell cserélni.

A robbanas elkerulése érdekében ne zarja rovidre és ne nyomja 6ssze az
akkumulatort.

Ne zarja rovidre, ne torje 6ssze, ne dobja tlizbe az akkumulatort, és ne tegye
forrd helyre (tlzbe vagy elektromos flit6test kozelébe).

Tartson biztonsagos tavolsagot a nagy sebességgel forgd propellerektél; ne
hasznalja a terméket a tdmegben, hogy elkerulje a karcolasokat vagy séruléseket.
Ne hasznalja a terméket er6s magneses mezdvel rendelkez6 helyeken, példaul
nagyfeszultségl kabelek, fémeket tartalmazo épuletek, autdk és vonatok
kozelében; ellenkez6 esetben a termék megzavarodhat.



e Kérjuk, hogy a helyi torvények és rendeletek megsértésének elkertlése végett
ismerje a helyi torvényeket és rendeleteket.
o Allitsa le a taviranyit6 hasznalatat a nemzeti hivatalok radidvezérlési idészakan és

aeradio magneses kornyezetére vonatkozo6 kdvetelményeknek.
e Kerulje az alacsony magassagu repulést a vizfelszin felett.
e Tartsa tavol a repuldtértdl, légitarsasagtél és mas repuléstilalmi zénatol.

Olvasasi tippek

Szimbolumok
Tiltott Fontos M(ikodési és hasznalati utasitdsok MU(szaki feltételek és hivatkozasi
informaciok

© A =

Tiltott Fontos Mikodési és Miszaki feltételek és
hasznalati referenciainformaciok
utasitasok

Felhasznalasi javaslatok
1. Afelhasznalénak erésen ajanlott megnézni a bemutatd videdt és a Gyors kezelési
Utmutatét, mieldtt a kézikényvet elkezdené olvasni.

2. A Kézikonyvbe valo betekintéskor feltétlentl olvassa el el6szor a Jogi nyilatkozatot
és az ovintézkedéseket.

Oktatoévideod / PotensicPro APP

Szkennelje be a jobb oldalon talalhaté QR-kddot a Potensic Atom SE (Atom SE)
oktatovided megtekintéséhez és a PotensicPro APP (APP) letoltéséhez Kérjuk, nézze meg
az oktatovideot a termék helyes és biztonsagos hasznalatahoz.

A felhasznalé megnézheti az Atom SE oktatovideodjat is az APP honlapjanak
menuoszlopaban.




Regisztracio és segitség
Gy6z6djon meg rola, hogy az elsé repulés elbtt regisztralja személyes fidkjat az APP-ban,
hogy jobb felhasznaléi élményt kapjon.

A regisztracio lépései

Kérjuk, toltse ki az e-mail cimét, jelszavat, ellenérizze a protokollt, és kattintson a
"Regisztracidé" gombra. A regisztracié utan bejelentkezhet a rendszerbe.
(Megjegyzés: a mobiltelefont tartsa online a regisztraci6 soran)

Segitség

Kdszonjuk, hogy megvasarolta az Atom SE drént. Kérjuk, olvassa el figyelmesen a

kézikonyvet.

Kérjuk, vegye fel a kapcsolatot ugyfélszolgalatunkkal a support@potensic.com cimen,
ha barmiben segitségre van sziiksége, az értékesités utani szolgaltatas igénylésekor
szukséges a rendelés azonositdjanak és a problémak részleteinek megadasa.

Miszaki kifejezések

IMU

IMU (inercialis mér6egység), a dron legfontosabb kozponti
érzékelgje.

TOF (repulési idd)

TOF (repulési id®), az érzékeld infravords jel adasatol és
vételétdl szamitott idétartam a cél tavolsaganak
meghatarozasa érdekében.

Alsé vizuélis rendszer

Az érzékel6rendszer, amely a drén aljan talalhatd, és amely
kamerabol és TOF modulbol all.

Vizualis tajékozdédas

Nagy pontossagu pozicionalas, amely az alsé vizualis
rendszeren keresztul valosul meg.

Iranytl A geomagneses érzékeld és a drén iranyanak meghatarozasa.
Barométer Légkori nyomasérzékeld, amely lehet8vé teszi, hogy a drén a

légkori nyomason keresztll meghatarozza a magassagot.

Zar/feloldas

Kapcsolja at a dronmotor statikus allapotbdl Gresjaratba.

Uresjarat

A feloldas utan a motor meghatarozott sebességgel forogni
kezd, de a felszallashoz nem elegendd a felhajtoerd.

Automatikus visszatérés

A drén a GPS-helymeghatarozas alapjan automatikusan
visszatér a HOME pontra.

EIS Elektronikus képstabilizator; a kamera érzékeli a
nagyfrekvencias rezgés adatait, €s algoritmus segitségével
megszUunteti a kép ingadozasat.

Drén fej A dron kamerdjanak helyzete.

Gazpedal vezérld bot

A drén felemelkedése vagy leereszkedése.

Pitch vezérl6 bot

Repuljon a dron eldl vagy hatul.

Gurulasvezérlé bot

Repuljén a dronnal balra vagy jobbra.

Gorbuletvezérld bot

A drén balra vagy jobbra torténé dnforgatasanak
engedélyezése.




Attekintés

Bevezetés

Ez a fejezet bemutatja az Atom SE funkcionalis jellemzdit, valamint a drén és a
taviranyitd alkatrésznevét.

Osszecsukhato karjaival és 250 g alatti sulyaval a termék hordozhato, és a legtdbb
orszagban valodi név regisztracioja nélkul is hasznalhat6. A termék vizualis
helymeghatarozo rendszerrel van felszerelve, amely lehet6vé teszi a pontos lebegést
alacsony magassagban, beltéri és kultéri kornyezetben. Ekdzben a termék GPS-
érzékeldvel van felszerelve a helymeghatarozas és az automatikus visszatéreés
megvalositasahoz. Az 1/3"-os Sony CMOS képérzékel alapjan a termék 4K/30FPS HD
videot és 1,2 megapixeles képeket képes felvenni. Az Atom SE sajat fejlesztési Shake
Vanish elektronikus stabilizacios technologiat hasznal, hogy a kép tiszta és stabil legyen.

A vadonatuj PixSync 2.0™ 2.4G digitalis képatviteli technika hasznalataval az Atom SE
taviranyitd idealis korulmeények k6zott 4 km-es kommunikacios tavolsagot és 720P HD
képatvitelt képes maximalisan megvaldsitani. Nyissa ki a huzhato és az 6sszecsukhaté
taviranyitét, hogy csatlakoztassa a mobil eszkdzt. Csatlakoztassa a taviranyitét és a
mobil eszkdzt USB adatkabellel, hogy APP-on keresztll kezelje és allitsa be a terméket,
és megjelenitse a HD képatviteli képet. A taviranyitd beépitett litium akkumulatora kb. 2
oran at képes maximalisan mkodni.

Az Atom SE szabadalmaztatott SurgeFly™ repulésvezérlési technoldgiat hasznal,
maximalis vizszintes repulési sebessége 16m/s (52ft/s), maximalis repulési ideje
korulbelll 31 perc, és képes ellenallni az akar 5-6s szintl szélnek.

AA maximalis repiilési idotartam vizsgalati modszere: Repiljon egyenletes 5 m/s
sebességgel 25°C-on és szellémentes allapotban. A maximalis tavolsag vizsgalati
madszere: Nyilt és zavarasmentes kornyezetben, 120 m repuilési magassaggal és a
drén visszatérésének figyelembevétele nélkil mérve.

Egy repililéshez sziikséges eszk6z6k:
1. Dron 2. Teljesen feltéltott intelligens akkumulator 3. Taviranyito
4. Okostelefon 5. A mobiltelefon adaptiv USB-kabele



Drén diagram

1. T6ltés jelzé

2. TYPE-C toltéport
3. Akkumulator csat
4. SD-kartya foglalat

5. Farokjelzd

6. Monokularis vizualis
modul

Tavvezérl6 diagram

7. TOF modul

8. Alsé hiitényilas

9. Tapjelzé

10. Tap/frekvencia
parosité gomb

11. Integralt egytengelyes
kardankerekes kamera
12. Kefe nélkuli motor

13. Propeller

14. Kar

15. Antenna allvany
16. Kartengely

13. Propeller

14. Kar



1. Bekapcsol6 gomb
Nyomja meg hosszan 2 masodpercig a
be-/kikapcsolashoz.

2. Tapjelzé
A taviranyito teljesitményszintjének vagy
egyéb allapotanak jelzése

3. Vezérlépalca nyilas
Egy-egy nyilas a bal és jobb oldalon,
amelyek a palcikak tarolasara szolgalnak.

4. TYPE-C interfész
A taviranyito feltoltése/ mobileszkdz
csatlakoztatasa

5. RTH / Sziinet gomb

Hosszan nyomja meg 1 masodpercig,
hogy automatikusan visszatérjen a HOME
pontra.

6. Vezérl6palca

7. Osszecsukhaté dupla antennak

8. A mobil eszkoz telepitési helyzete
Mobileszkdz elhelyezése.

9. Fénykép gomb
Egy kép készitéséhez nyomja meg réviden

10. Felvétel gomb
Révid megnyomasaval
indithatja/leallithatja a felvételt

11. Bal oldali huivelykujjkerék
Tarcsazza a huvelykujjkereket
vizszintesen a kardan délésének
szabalyozasahoz.

A drén el6készitése
A terméket 6sszehajtogatott allapotban szallitjak. Kérjuk, a kovetkezéképpen
hajtsa ki:

1. Hajtsa ki az els6 kart a hatso kar el6tt.
2. Hajtsa ki a légcsavar lapatjait.




A taviranyito elékészitése
Mobiltelefon és vezérl8palca telepitése

1. Hajtsa ki az antennat.

2. Csatlakoztassa a mobiltelefont az USB-kabelhez.

3. Helyezze be a mobiltelefon USB-kabellel ellatott részét a taviranyité nyilasaba.

4. Huzza és nyissa ki a taviranyitét mindkét kezével, és rogzitse stabilan a mobiltelefont.
5. Csatlakoztassa az USB-kabel masik végét a taviranyitohoz.

6. Vegye ki a botokat.

7. Csavarja be mindkét vezérl6palcat az 6ramutaté jarasaval megegyez§ iranyba.

8. A telepités befejez8dott.




Toltés / Inditas és leallitas

Amikor Uj dron akkumulatort kap, fel kell télteni, hogy felébredjen, kilénben a drén nem
indulna el.

Csatlakoztassa az akkumulator TYPE-C toltéportjat és egy USB toltét a valtakozo aramu
tapegységhez az egyszeri toltés befejezéséhez (az USB t6lt6 nem tartozéka a
csomagnak). A felhasznal6 az FCC/CE specifikacionak megfeleld toltdt hasznalhat az
akkumulator toltéséhez). A piros kijelz6 a toltés alatt vilagit, és a toltés befejezése utan
automatikusan kikapcsol. A felhasznalé a parhuzamos télté HUB segitségével toltheti az
akkumulatort, ha fly bévit6 készletet vasarolt. Tovabbi részletekért kérjuk, olvassa el a
Parhuzamos tolté HUB felhasznaloi kézikonyvét. A Parhuzamos tolté HUB a taviranyitot
is tudja tolteni.

A legrévidebb téltési id6 kb. 1 6ra 25 perc a C tipusu toltéporton keresztiil.
Gy6z6djon meg réla, hogy a toltéje tamogatja az 5V/3A kimenetet, hogy elérje ezt
a toltési sebességet.

A felhasznalénak javasolt az akkumulatort a parhuzamos téltéegységen keresztul
tolteni, hogy 3 akkumulatort gyorsan és egyszerre télthessen fel.

A biztonsag kedvéért javasoljuk, hogy a téltéshez vegye ki az akkumulatort a
drénbél; ellenkezé esetben a drén nem fog bekapcsolni, ha az akkumulatort a
drénban toltik. Ha a téltékabelt bekapcsolt allapotban csatlakoztatja a drénhoz,
az automatikusan kikapcsol, és a téltés folytatodik.

Az akkumulator hasznalat utan tulsagosan felforrésodhat; ne téltse, amig le nem
hiil; ellenkez6 esetben az intelligens akkumulator elutasithatja a toltést.

A cella aktivitasanak fenntartasa érdekében haromhavonta toéltse fel az
akkumulatort.

Kérjuk, csatlakoztassa az eredeti kabelt vagy barmely olyan kabelt, amely tébb
mint 3A aramot tamogat a C tipusu porthoz; ellenkez6 esetben toltési hibat vagy
az akkumulator karosodasat okozhatja.



Inditas

Drén: Nyomja meg roéviden, majd hosszan a bekapcsolégombot, amig az 6sszes kijelzd
fel nem vilagit, majd engedje el a gombot az inditashoz.

Taviranyité: Nyomja meg hosszan a "Power" gombot, amig az dsszes kijelz6 fel nem
vilagit, majd engedje fel a gombot az inditas befejezéséhez.

Leallitas

Drén: Nyomja meg réviden, majd hosszan a dron bekapcsolégombjat, amig az sszes
kijelz6 fel nem vilagit, majd a kikapcsolashoz engedje fel a gombot.

Taviranyité: Nyomja meg hosszan a bekapcsolégombot, amig az dsszes kijelz6 ki nem
alszik, majd a kikapcsolashoz engedje fel a gombot.

A termék egy repulésvezérld rendszerbdl, egy kommunikaciés rendszerbél, egy
helymeghatarozo rendszerbdl, egy energiarendszerbdl és egy intelligens repulési
akkumulatorbdl all. Ez a fejezet a drén 6sszes részének funkcidit ismerteti.

Helymeghatarozas

« sz

kdvetkezd két pozicionalasi modot tamogatja:

GPS helymeghatarozas: Tamogatja a pontos lebegést, az intelligens repulést és az
automatikus visszatérést.

Vizualis pozicionalas: A lefelé iranyul6 latérendszer alapjan nagy pontossagu
pozicionalast tud megvalodsitani alacsony magassagban. A vizualis helymeghatarozas
GPS-jel nélkul is megvaldsithatd, igy a termék beltérben is hasznalhaté.

Hogyan kell valtani: A repulésvezérl6 rendszer automatikusan valt a dron
kdrnyezetének megfelel6éen. Ha mind a GPS, mind az alsé vizualis rendszer
meghibasodik, akkor a repulésvezérlés atvalt a hozzaallas modra, amely alatt a dron
nem képes stabil lebegést megvalodsitani, és a felhasznalonak manualisan kell korrigalnia
a repulési gesztust a vezérlpalcan keresztul.

A dron kezelésének nehézsége nagymértékben megnd a viselkedési mdédban; gy6z6djon
meg réla, hogy elsajatitotta a dron viselkedését és mikodését ebben az lzemmaddban,
miel6tt ezt az tzemmaddot hasznalna; kerllje a dron nagy tavolsagban torténd repulését,
hogy elkerulje a dron gesztusanak hibas megitélése miatti kockazatokat.

A felhasznalé az APP-ban is atkapcsolhat hozzaallasi médra.

& Vizualis pozicionalas esetén az intelligens repulés nem tamogatott, és a
repulési sebesség korlatozott lesz.

@ A drén iranyitasanak nehézsége dramaian megné az ATTI iizemmaddban, ezért
a drén helyzetének és iranyanak hibas megitélése esetén a kockazatok elkeriilése
érdekében készitsen latéteret.



Lefelé iranyuld latérendszer

Az Atom SE lefelé nézd |atorendszerrel van felszerelve, ez a dron alatt talalhato. A lefelé
nézo latérendszer egy monokularis kamerabdl és egy TOF modulbdl all. A TOF modul
egy adocsovet és egy vevdcsovet tartalmaz, az infravoros jelek atviteli és vételi idejének
kiszamitasaval pontosan ki tudja szamitani a fold feletti repulési magassagot. A
monokularis kameraval kombinalva a rendszer segithet a nagy pontossagu pozicionalas
elérésében alacsony magassagban.

TOF modul

Monokularis kamera

Erzékelési mezok

A lefelé 1at6 rendszer akkor m(kddik a legjobban, ha a drén 0,3-5 m magassagban van,
és a mikodési tartomanya 0,3-10 m. Ha a GPS nem all rendelkezésre, a lefelé latd
rendszer akkor aktivalodik, ha a felszinen érzékelhetd felUlet és elegendd fény van. A
lefelé 1at6 rendszer akkor mikddik a legjobban, ha a drén 0,3 és 5 m kozotti
magassagban van. 5 m feletti magassag esetén a latérendszer mikodésére hatassal
lehet, ezért fokozott Gvatossagra van szukség.

Hogyan kell hasznalni

A lefelé néz8 rendszer automatikusan bekapcsol, ha a pozicionalasi feltételek
teljestlnek. A dron farokjelzéje kétszer villog ciankék szinnel, ami azt jelzi, hogy a lefelé
laté rendszer mikodik. Sebességkorlatozas: A helymeghatarozasi pontossag és a
repulésbiztonsag biztositasa érdekében a vizualis helymeghatarozé repulés soran a
dron aktivan korlatozza a repulési sebességét.

A vizudlis helymeghatarozas csak egy kiegészitd repulési funkcié, kérjiik, mindig
figyeljen a repulési kdrnyezet és a helymeghatarozasi méd valtozasaira, és ne
hagyatkozzon tilsagosan a repililogép automatikus megitélésére. A

felhasznaléknak mindig a taviranyitét kell iranyitaniuk, és barmikor fel kell
készulnilik a repulégép kézi mikodtetésére.

A latérendszer a kovetkezd helyzetek egyikében sem miikédik megfelel6en
1. Tiszta szin( felulet

2. Erds fényvisszaverédésii felulet, példaul sima fémfelulet

3. Atlatsz6 targyfeliilet, mint példaul vizfeliilet és liveg



4. A mozg6 textura, példaul futé haziallatok és mozgoé jarmiivek.

5. A fényviszonyok drasztikus valtozasaval jaré forgatékonyvek; Példaul a drén a
kiiltéri térbe repul, ahol a beltéri térbdl erds fény éri.

6. Gyenge vagy erés fényii helyek.

7. Az erésen ismétlddo texturajua feliilet, mint példaul az azonos texturajua és kis
méretii padlécsempe, valamint a nagyon kévetkezetes szalagmintazat.

A biztonsag érdekében a repulés el6tt ellenérizze a kamera és a TOF ad6-vevé
csdvet, és puha ruhaval tisztitsa meg, ha szennyezddés, por vagy viz kerul ra; Ha a
latérendszer barmilyen sérilést szenved, forduljon a Potensic Ugyfélszolgalatahoz.

Drone allapotjelzé
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Intelligens akkumulator

Funkcié

Az Atom SE intelligens akkumulator nagy energiaju cellaval és fejlett BMS-sel van
felszerelve. A részletek a kdvetkezok:

Alapvetd paraméterek

Modell: DSBT02A

Cellaszam 2 sorozat Az akkumulator kapacitasa 2500mAh
Névleges 7.2V To6ltés befejezése Fesziltség 8.4v
feszultség
To6ltési méd TYPE- Max. Toltési aram TYPE-C: 5V/3A
C/Parhuzamos Parhuzamos
tolté HUB to6lté HUB:
8V/2.2A x 3
Funkcié Alapvetd paraméterek
Egyensuly Automatikusan kiegyenliti a cellafeszultséget az akkumulator
védelme egeszségének garantalasa érdekében.
Onkisilés elleni | Ha az akkumulatort teljesen feltéltik és Giresen hagyjak, akkor az
védelem akkumulator cellainak védelme érdekében 5 nap utan lassan 50%-

70%-ra fog lemerulni.

Tualtoltés elleni
védelem

A toltés leall, ha az akkumulator teljesen feltdltédott, mert a
tultoltés karosithatja az akkumulatort.

Hoémérséklet
elleni védelem

Kérjuk, figyeljen a toltési kdrnyezetre, mert a toltés automatikusan
leall, ha az akkumulator hdmérséklete 0°C alatt vagy 50°C felett
van.

Intelligens
aramkorlatozas
a toltés soran

Ha a toltési aram tul magas, az akkumulator védelme érdekében
az akkumulator automatikusan korlatozza az aramot.

Talterhelés
elleni védelem

Nem repulési allapotban az akkumulator automatikusan
lekapcsolja az aramellatast a tulterhelés elkerulése érdekében, ha
az akkumulator egy bizonyos szintre lemerul; ekkor az
akkumulator alvo allapotba kerul. Javasoljuk, hogy az akkumulatort
minél el6bb toltse fel.

Roévidzarlat
elleni védelem

Amikor a drdén rovidzarlatot észlel az akkumuléator, az aramellatas
automatikusan lekapcsol, hogy megvédje az akkumulatort és a
droént.

Az akkumulator
allapotanak
felugyelete

A BMS figyeli az akkumulator egészségi allapotat, cellasérulés,
cellafeszlltség-egyenl6tlenség vagy mas akkumulatorhiba esetén
az APP-ben az akkumulator sérulését jelzi, hogy emlékeztesse a
felhasznal6t az akkumulator id6ben torténé cseréjére.

Kommunikacios
funkcio

Az akkumulator képes valés idében kommunikalni a dréonnal. A
felhasznalé megtekintheti az informacidkat az APP-ban, példaul az
akkumulator keringési idejét és a valds idejl elektromos
mennyiséget.




& Ha az akkumulatort hosszu ideig nem hasznaljak, haromhavonta fel kell
toélteni, hogy biztositsa az egészségét. Kérjlik, tarolja az akkumulatort hiivos,
szaraz helyen, ahol gyermekek nem érhetnek hozza.

Az akkumulator beszerelése és eltavolitasa
Telepités:

Nyomja az akkumulatort a termék akkumulatortartalyaba vizszintesen az alabbi képen
lathaté médon, az akkumulator csatja pattog és rogzul, amikor hallja a "kattand" hangot.

Eltavolitas:
El&szor is, nyomja meg az intelligens akkumulator csatjat, tartsa az akkumulator felsé
fedelét, hogy kihuzza az akkumulatort.

Pa’e

& Miutan behelyezte az akkumulatort, gy6z6djén meg réla, hogy az
akkumulator csatja megfelel6en pattog. Ez a Iépés rendkiviil fontos és a

repulésbiztonsaggal kapcsolatos.
/ \
(E—

Az akkumulator A csat a helyén van, A csat nincs a helyén,
eltavolitasa el6tt biztonsagos ami a repiilés kézben
mindenképpen kapcsolja leesé akkumulatorhoz

ki a terméket. vezethet.



Toltés

A toltés maédjat lasd a Toltés fejezetben

Teljesitményszint megtekintése
Miutan az akkumulatort behelyezte a dronba, nyomja meg réviden a bekapcsolégombot
az intelligens akkumulator toéltottségi szintjének megtekintéséhez, ahogy az alabbi képen

lathato.
Bekapcsolé gomb
LED 1
LED 2
LED3
Ii LED 4
a7
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Jelenlegi
teljesitményszint
95 o 0 O [0%-25%
03 o) ) © | 25%~30%
¥ 93 (S © |30%~50%
03 03 o © | 50%~55%
¥ ¥ @ © | 55%~75%
¥ @; ¥ © |75%~80%
¥ L¥ ¥ L% | 80%~97%
03 03 03 F | 97%~100%
L3 A kijelz6 vilagit LA kijelz6 villog OA kijelz6 ki
van kapcsolva




Az intelligens akkumulator miikodési utasitasai magas/alacsony
hémérsékleten

Ha az akkumulator hdmeérséklete <5C, az APP az akkumulator alacsony hdmeérsékletére
figyelmeztet, és az akkumulatort repulés el6tt eld kell melegiteni.

Ha az akkumulator hdmeérséklete > 60C, az APP az akkumulator magas hémérsékletére
figyelmeztet, és a drén nem tud repulni.

& Alacsony hémérsékleten a kisUtési kapacitas nagymértékben gyengul, és a repulési
id6tartam csokken, ami normalis. Kerulje a hosszu tavu futast alacsony hémérsékleten,
kulénben az akkumulator élettartama lerévidalhet.

Légcsavarok

Az ATOM SE légcsavarok két tipusa létezik, amelyeket ugy terveztek, hogy kulénb6z6
iranyban forogjanak. Jelzésekkel jelzik, hogy melyik propellert melyik motorhoz kell
csatlakoztatni, az egy motorhoz csatlakoztatott két lapat azonos.

Propeller Telepitési A telepités sematikus
utasitasok abraja
Jelzett légcsavar S Szerelje fel a N
megjelolt _/L”
; . N
|égcsavarlapatokat 2 &

a megjeldlt karra.

Jeléletlen Szerelje fel a
légcsavar jeldletlen
propellerlapatokat
a jeloletlen karra.

Hasznalja a csomagban talalhaté csavarhizét a légcsavarok felszereléséhez.
Fogja meg a motort, hogy kénnyebben eltavolithassa a Iégcsavarlapatokat.
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& Gy6z6djon meg réla, hogy a megjel6lt propellereket a kar jelekkel ellatott
motorjaihoz, a jeléletlen propellereket pedig a kar jelek nélkili motorjaihoz
csatlakoztatja. Kiilonben a drén nem fog tudni repiilni.

Ha egy légcsavar eltort, tavolitsa el a két légcsavart és a megfelelé6 motoron Iévé
csavarokat, és dobja ki 6ket. Hasznaljon két Iégcsavart ugyanabbdl a csomagbdl.
NE keverje 6ssze mas csomagokban 1évé légcsavarokkal.

A légcsavarlapatok élesek. Ovatosan kezelje. NE szoritsa vagy hajlitsa meg a
légcsavarokat szallitas vagy tarolas koézben.

Szuikség esetén kiilon vasarolja meg a légcsavarokat.

A sérulések elkerulése érdekében maradjon tavol a forgé légcsavaroktél és
motoroktél.

Kérjlik, azonnal ellendrizze a légcsavarlapatokat, ha repulés kozben barmilyen
razkoédas vagy sebességcsokkenés jelentkezik, és idoben cserélje ki a
légcsavarokat, ha sérult vagy deformalédott.

Gy6z6djon meg réla, hogy a motorok biztonsagosan vannak felszerelve és
egyenletesen forognak. Azonnal szalljon le a drénnal, ha valamelyik motor
beragadt, és nem tud szabadon forogni. Allitsa le a drén repiilését, és Iépjen
kapcsolatba az tigyfélszolgalattal, ha barmilyen rendellenes hangot hall a
motorral.

payd

Minden repiilés el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy a légcsavarok biztonsagosan
vannak-e felszerelve. Ellenérizze, hogy a légcsavarok csavarjai meg vannak-e
hazva.

@ A légcsavarok felszerelésekor vagy eltavolitasakor ne tegyen csavarhuzoét vagy
mas idegen anyagot a motorok belsejébe, kiilonben a motor megsériilhet.

e 2




Repulési adatok
Az Atom SE tamogatja a repulési adatok rogzitését. A felhasznalé megtekintheti az
adatokat az APP-ban.

A "Repulés rekord" megjelenitheti a felhasznalé minden egyes repulésének alapadatait.

A "repulési napld" rogzitheti a felhasznalé részletes repulési adatait. Barmilyen
rendellenes koralményt jelenthet a felhasznalé az APP-ban, és szikség esetén feltoltheti
a repulési naplét, hogy segitséget kérjen.

& Az 6sszes repulési adatot a felhasznalé mobilkésziiléke tarolja. A Tarsasag
nem szerez replilési adatokat, kivéve a felhasznal6 altal a felh6platformra
felt6ltott adatokat.

Egytengelyes kardankamera

Egytengelyes kardantengely

Az Atom SE kamera egytengelyes kardannal van felszerelve, amely a d6lésszdget +20° és
-90° kozott szabadon allitja (a vizszintes irany 0°). A gimbal szdge a taviranyitd bal oldali
hlvelykujjkerekének gorgetésével allithaté be.

20°

-90°

A kardantengely minden inditas utan automatikusan visszaall -9°-ra.

& Kerulje az utkozést és a lencse erével torténé mozgatasat, mivel a kardan
pontos alkatrészeket tartalmaz. Felszallas el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a
kardantengelyen nincsenek idegen anyagok, és a lencse szennyezédésektdl
mentes. A gimbal rugalmas és lengéscsillapité tamogatassal kapcsolédik a
drénhoz, hogy kikiiszobélje a kamera rezgését. Ne huzza a kardantengelyt erével.
A lengéscsillapité tamogatas barmilyen sériilése esetén kérjuk, idoben Iépjen
kapcsolatba az értékesités utani részleggel a javitas érdekében.

@ Ne késson vagy ragasszon semmilyen targyat a kardanra. Ellenkez6 esetben ez
karosithatja a drént.



Alapvet6 paraméterek
Erzékelé marka: SONY Erzékelé mérete: 1/3"
Hatékony pixel: 1200W Apertura: F2.2
FOV: 118° Fékusztartomany: 3m ~ «
ISO-tartomany: 100~6400 Zarasi tartomany: 1/30~1/25,000s
Meméria: SD kartya Felvételi torzitas: < 1% (kalibralas

utan)

Képméret: 12M (4,608*2,592) Képformatum: JPG/JPG+RAW(DNG)
Vide6 formatum: MP4 Kéd: H.264
Vided specifikacié: 1080P60 1080P30

& Az égési sérulés elkeriilése érdekében ne érintse meg a lencsét hosszabb ideig
tart6 felvétel utan. Ne régzitsen vide6t, amikor a drén nem repiil; ellenkezé
esetben a drén tilmelegedés elleni védelem 1ép miikodésbe. Az érzékeld
1080P/60fps esetén kivagja a széleket, egyszeriien csak egy kozépso részt rogzit
abbdl, amit a full-frame érzékel6 rogzitene, a FOV pedig kb. 66°.

Kép tarolasa
Az Atom SE altal rogzitett videdk és képek az SD-kartyan kerulnek tarolasra az APP vagy
a felhasznal6 albuma helyett. Ugyeljen arra, hogy repiilés elétt helyezze be az SD-

kartyat. Ellenkez6 esetben nem tud rogziteni és fényképezni. (Az SD kartya nem szerepel
a termék csomaglistajan!)

A felhasznalé megtekintheti és letdltheti a videdkat és képeket (a dronnak és a
taviranyitonak csatlakoztatva kell lennie) az APP-ban.

SD-kartya kovetelmények

Fajlformatum: FAT32, exFAT
Kapacitas: 4G-256G
Sebességi kovetelmények: (UHS Speed Class 1) vagy C10 (Class 10) feletti SD-kartya

hasznalata javasolt.

Az APP-bél letoltott vided csak 720P kép, amelyet a képatvitelhez hasznalnak.
Kérjlik, olvassa be az SD-kartyat szamitégéppel vagy mas eszkézzel a nagyobb
felbontasu videdk megszerzéséhez.

& Bizonyos markaja U1/C10 SD-kartyak hasznalata esetén a felvétel lassu beiras
miatt megszakadhat.

Ha fontos adatokat tarol az SD-kartyan, kérjuk, készitsen réluk megfeleld
biztonsagi masolatot.



Ne helyezze be és ne huzza ki az SD-kartyat, amikor a termék be van kapcsolva. Ez
adatkarosodashoz vagy -veszteséghez vezethet, vagy akar SD-kartya sérulése az
SD-kartya behelyezésekor vagy kihuzasakor videofelvétel kézben.

A Potensic nem vallal felel6sséget az SD-kartya felhasznalé6 altali helytelen
kezelésébdl eredd veszteségekért.

Taviranyito

Attekintés

A Potensic ATOM SE a DSRC02A taviranyitoval van felszerelve, amely a Potensic nagy
km/13,123ft maximalis atviteli hatotavolsagot és 720p-t kinal, amikor a drénrol a
Potensic Pro mobileszk6zdn megjeleniti a videdt. Konnyedén vezérelheti a dront és a
kamerat a fedélzeti gombok segitségével. A levehetd vezérl6palcak megkonnyitik a
taviranyitd tarolasat. A 2,4 GHz-es kétsavos antennanak koszénhetden, széles,
elektromagneses interferencia nélkuli tertleten a Pixsync 2.0™ zdékkenémentesen
tovabbitja a videokapcsolatokat akar 720p felbontasban, maximum 120 m
magassagban. A beépitett akkumulator kapacitasa 2200mAh, maximalis Gzemideje 2
Ora. Az eszkoz csatlakoztatasahoz USB C port is rendelkezésre all. A tavvezérlé
500mA@5V toltési képesséeggel tolti a mobil eszkdzt.

Vezérlépalca méd
1. Uzemméd (bal oldali gazkar)
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Funkcio
Funkciodlista

Toltés

1. Csatlakoztassa az USB t6ltét az USB C toltéporthoz.

2. Az akkumulatort téltik, amikor a tapellatas jelz6je villogni
kezd.

3. Atoltés akkor fejez6dik be, amikor a 4 LED-kijelz8
folyamatosan vilagit, és az adatkabel eltavolithato.

Mobil feltoltése
telefon

Ha egy mobileszk6z csatlakoztatva van, a taviranyito
automatikusan feltolti az eszkdzoket.
500mA@5V toltési képességgel

Jelzo funkcio

Lasd a jelz6t

Repulésiranyitas

Lasd: Vezérl6palca tzemmadd

Alacsony
akkumulator
toltottségi szint

Ha a tavvezérl6 teljesitményszintje 10%-nal alacsonyabb, a

tavvezérlé masodpercenként "sipold" hangot ad ki.

Automatikus

A termék automatikusan kikapcsol, ha a taviranyitd 20 percig

kikapcsolas nem csatlakozik és nem muUkodik.

Egy gombos Lasd Visszatérés

visszatéreés

Szinet Ha a drén intelligens repulést hajt végre, példaul kérrepulést

vagy automatikus leszallast, nyomja meg egyszer a gombot,
hogy a dron lefékezzen és a helyén lebegjen. Nyomja meg
Ujra a gombot, hogy megszuntesse és visszanyerje a dron
iranyitasat.

Vészledllas

A repulés kdzbeni vészhelyzet esetén nyomja meg a "Shoot"
és a "Record" gombot egyszerre 2 masodpercig, amig a
taviranyito csipog, a drén leall és leesik.
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Fényképezés Ha a fényképez8gép videofelvételi moédban van,
nyomja meg roviden, hogy egy képet készitsen 0
Ha a fényképez8gép videofelvételi modban van,
nyomja meg réviden, hogy felvételi mddba valtson.

Videé felvétele Révid megnyomasaval indithatja/leallithatja a
videofelvételt ®
Ha a fényképezdgép felvételi mddban van,

nyomja meg a gombot a videofelvételi mddra valo
atvaltashoz.

Kardan tarcsa Tarcsazza jobbra, hogy novelje a
délésszoget (fejjel felfelé).
Tarcsazza balra a d6lésszog csokkentéséhez

(fej lefelé).

Taviranyitoé Lasd Tavvezérlé funkcio
frekvencia parositas

Indikator
Amint az alabbi képen lathato, a taviranyitd 4 fehér LED kijelz8vel van felszerelve,
amelyek jelzik a teljesitményszintet és egyéb allapotokat.

€% Akijelzé vilagit
£r  Akijelzé villog

O A kijelz6 ki van
kapcsolva



Toltés jelzése

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Jelenlegi
teljesitményszint
=Q: O O o 0%~25%
L% O o o 25%~50%
¥ @ 03 o 50%~75%
3 03 ¥ O 75%~99%
O @ 03 03 99%~100%

Tapjelzés (hasznalatban)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Jelenlegi
teljesitményszint
¥ o o o 0%~10%
¥ o) @) ® 10%~25%
(¥ ¥ (@) O 25%~50%
(¥ @ @ o 50%~75%
£ ¥ ¥ @3 75%~100%
Allapotjelzés
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
Frekvencia Cx L £O; 93
parositas Lassan villog egyszerre
Frissitési m6d 000" Lo Lo
Vlzaramlas fény
Kalibralas b Fe: ¥ O
megkezdése

Tavvezérlé funkcié

Az Atom SE drén és a taviranyit6 az inditas utan azonnal hasznalhatd, mivel a szallitas
el6tt frekvenciaparositason mentek at. Ha Uj taviranyitét vagy drént hasznal el6szor, a
felhasznaldnak a hasznalat el6tt az alabbiak szerint kell elvégeznie a
frekvenciaparositast:

1. Kapcsolja be a taviranyitot és csatlakoztassa a mobiltelefonhoz, inditsa el a
PotensicPro APP-ot, koppintson a beallitasra és valassza a "Rematch the drone"
lehetdséget a frekvenciaparosité fellletre vald belépéshez.

2. A dron bekapcsolasa utan nyomja meg hosszan a "Power" gombot, amig a drén
kijelz8je gyorsan zdld szinben villog; ekkor a dron készen all a frekvenciaparositasra.

3. Varjon kb. 7s-ig, a taviranyito egyszer csipog, hogy jelezze a frekvenciaparositas
sikerességét, és az APP repulési felUlete valos idejl képatvitelt fog mutatni.



Gy6z6djon meg réla, hogy a taviranyité a frekvenciaparositas soran a dréntél
1 m-en beliil van.

& Ha a frekvenciaparositas nem sikeriil, ellendrizze, hogy vannak-e zavaré
tényezdk a kozelben, vagy mas drénok is frekvenciaparositasi médban vannak-e,
vagy a taviranyité tul messze van-e vagy el van-e torlaszolva. Tavolitsa el a fenti
problémakat, és prébalja meg uUjra. Ne helyezze at a taviranyitét és a dront, illetve
ne kezelje azt a frekvenciaparositas soran.

Antenna szoge
Allitsa be az antenna sz6gét a dron magassaganak és tavolsaganak valtozasaval egyiitt,
hogy biztositsa a taviranyit6 legjobb kommunikacios allapotat.

Ebben az tzemmaddban A nagyobb atviteli tavolsag Ha a drén kozvetlenul a
nagyobb kommunikaciés elérése érdekében tartsa  felhasznalo felett van, ez a

szog biztosithaté kozeli mindkét antennat szog biztositja a legjobb
tavolsagban. kdzvetlendl a dron felé kommunikaciés hatast.
iranyitva.

I
7

e,

Az antennat semmiképpen ne Semmiképpen se nyomja meg a
keresztezze. mobilkészulék antennajat.



PotensicPro APP
APP honlap

241

oty . Erintse meg az ikont az oktatéanyagok, repulési
UK Asoon S = . tippek, repulési feljegyzések, repulési naplok és
kézikonyvek megtekintéséhez.

Erintse meg a megfelel modell kivalasztasahoz.

A dronmodell automatikusan illeszkedik, ha a
felhasznalé csatlakoztatta a taviranyitét a
mobiltelefonhoz.

A kapcsolat allapotanak megjelenitése

o
s @ S0 |— Koppintson a gombra a repilési feliletre val6
— belépéshez
Exm a. ® En: Probléma bejelentése, fidkinformacidk
modositasa, felnasznaldi megallapodas bongészése,

hianyzd drén keresése, fiok bezarasa és egyéb
beallitasok.

Fotéalbum az APP-ban (Csatlakoztassa a dront, hogy
lathassa a dréon SD-kartyajan [évd tartalmakat)

APP honlapja




Repulési interfész

< Connected

Takeoff permitted

% _ DO00Om HO0.0m

++0.0m/s $0.0m/s

1. Vissza gomb
Erintse meg a kezd6lapra valo
visszatéréshez

2. Navigacios sav:
A dron allapotanak és repulési médjanak
megjelenitése

3. Repulés tzemmoéd:
Videé

Normél

Sport

4. Fej/fej nélkali tzemmod:
Fej Uzemmad
Fej nélkali tzemmod

() @ 3 cPs S 6 M .l

1080P EV:0 R00:15:28

16!47""

5. Helymeghatarozasi mod:
@RS GPS helymeghatarozas
@FTVizualis pozicionalas

(B Attitude mod, nincs pozicid

6. GPS statusz:
A GPS-jel dllapotanak és a keresett
mUholdak mennyiségének megjelenitése

7. A HD képatvitel jelmin&sége

ERIED A droén és a taviranyitd kozotti
képatviteli kapcsolat jelének erésségének
megjelenitése

8. Az intelligens akkumulator
teljesitményszintje:

Becsult hatralévd repulési idé



Rendszerbeallitasok

Erintse meg a vezérlésre, kalibralasra, intelligens akkumulatorra és egyéb &ltalanos
beallitasokra vonatkozo6 informaciok megtekintéséhez.

Vezérlési beallitasok

A kezd6 izemmod be- vagy kikapcsolhato, és beallithatd a visszatérési magassag, a
repulési kerités, a sebességfokozat és a kdrbeallitas.

Kalibralas

A felhasznalé manualisan kalibralhatja az iranytdt és a tavvezérlét.

Taviranyité beallitasai

Vezérl6palca tzemmod: Mod 1 (bal kézi gazkar), Mod 2 (jobb kézi gazkar).

A drén ujbdli felidézése: A drdn vagy a taviranyitd cseréje utan ujrainditasra van szikség.
Intelligens akkumulator

A felhasznalé megtekintheti az intelligens akkumulator allapotat és egészségi allapotat
Altalanos beallitasok

A felhasznalé beallithatja a mérési egységet, a dekddolasi mddot, megtekintheti a
készUlék sorozatszamat, a firmware verzidjat és a frissitéseket.

Felvételi informaciék megjelenitése

Felvételi médban megjelenik a képméret, az expozicid-kompenzacio és a hatralévd
felvételi szam.

Videofelvételi moédban megjelenik a felbontas, az expozicio-kompenzacié és a hatralévd
videofelvételi id6.

Felvétel/felvétel kapcsolégomb:

m a felvételrdl videofelvételre valtashoz am video6felvételrdl felvételre valtashoz.

Felvétel/felvétel gomb:
@ Videodfelvételi méd, kattintson ra a videofelvétel inditasahoz

@ Videofelvétel folyamatban, kattintson ra a torléshez

@ Felvételi mdéd, nyomja meg a kép készitéséhez



Felvétel beallitasi meni
FeréteIi mod: Racskapcsold, expozicio-kompenzacid, képformatum és SD-kartya
formazasa.

Videofelvételi mod: Racskapcsold, repulési adatok vizjel, expozicio-kompenzacio, vided
szegmentalas, vide6 formatum és SD-kartya formazas beallitasa.

Album

g El6nézet vagy letdltés a felvett videdk vagy képek SD-kartyan.

Repulési sebesség és tavolsag kijelzése

[() Adronvizszintes tavolsdga a Relativ magassag a drontdl a
felszallasi ponttdl felszallasi pontig

m Vizszintes sebesség a drontdl a B Fuggbleges sebesség a drontdl a
felszallasi pontig felszallasi pontig

Attitude sphere/thumbnail map
Kattintson a hozzaallas gdmbre a miniatlr térképre valtashoz

Kattintson a miniatdr térképre a teljes képernyés térképre vald valtashoz.

o Szélsebesség skala eTévirényl’té

Drone HOME pont
4] @ p

Drén délésszoge

Intelligens




Intelligens Uzemméd:
Fej/fej nélkuli Gzemmaod, egygombos zaras/kioldas, helyzetbeallitasi tzemmaod

Intelligens repulés:
Korrepulés, utpontrepulés és kdvetd repulés

Egy gombnyomasos felszallas, leszallas/visszatérés
Az APP a drén allapotatdl fiiggéen kiilénb6z8 gombokat jelenit meg. Erintse meg az egy
gombnyomasos felszallas, leszallas vagy visszatérés kezdeményezéséhez.

B Erintse meg a feloldashoz, szalljon fel és lebegjen 1,2 m magassagban.

pd Z . 7 7 . . Ve Ve
Erintse meg a leszallashoz vagy az automatikus visszatéréshez.
A drén fontos informacidinak vagy allapotanak megjelenitése

f Ugyeljen arra, hogy a mobilkésziiléket repiilés el6tt teljesen feltéltse, mert
a mobilkésziilék energiaja akkor is elfogy, ha a taviranyitéval téltik.

A PotensicPro APP hasznalatahoz mobil mobiltelefonos adatforgalomra van
szukség. Az adatatviteli dijakkal kapcsolatban kérjuk, forduljon a vezeték nélkuli
szolgaltatéjahoz.

Az APP hasznalata soran gy6z6djén meg réla, hogy elolvassa és elsajatitja az APP
felugré figyelmeztetd jelzéseit és figyelmeztetd informacioéit, hogy ismerje a drén
aktualis allapotat.

Ajanlott lecserélni minden elavult mobil eszk6zt, amely negativ hatassal lehet az
APP felhasznal6i éiményére, és potencialis veszélyekhez vezethet. Az elavult
mobileszkéz hasznalatabodl eredé rossz felhasznal6i élmény és biztonsagi
problémak miatt,

A Potensic semmilyen feleldsséget nem vallal.

Ez a fejezet a biztonsagos repiilési gyakorlatokat és kévetelményeket mutatja be.

A repulési kornyezet kévetelményei
1. Ne hasznalja a terméket zord id&jaras, példaul viharos szél, esd, hé és kod esetén.

2. Csak nyilt tertleten repuljon. Magas épitmények és nagyméretl fémszerkezetek
befolyasolhatjak a fedélzeti iranytl és a GPS rendszer pontossagat, és a
helymeghatarozas meghibasodasat eredményezhetik. Javasoljuk, hogy a drént legalabb
5 m tavolsagra tartsa az épitményektdl.

3. Ellenérizze a terméket a latdterében, és tartsa tavol az akadalyoktdl és a tomegtél.

4. Ne hasznalja a terméket olyan helyen, ahol nagyfeszultségl tavvezetékek, tavkozlési
bazisallomas vagy inditétorony talalhaté, hogy elkerulje a taviranyitd zavarasat.

5. Kérjuk, évatosan hasznalja a terméket, ha a magassag 3000 m felett van, mert a
repulési teljesitményt befolyasolhatja, ha a dron akkumulator és az energiarendszer
teljesitménye a kdrnyezeti tényez6 miatt gyengul.



A repuléssel kapcsolatos ovintézkedések

1. Ellenérizze, hogy a taviranyito, az intelligens repulési akkumulator és a mobileszkoz
teljesen feltoltott-e.

2. Ellenérizze, hogy a drén sértetlen-e és a légcsavarok megfelel6en vannak-e
felszerelve.

3. Ellenérizze, hogy a kamera a bekapcsolas utan normalisan mikodik-e.
4. Ellendrizze, hogy az APP rendesen fut-e.

5. Ellen6rizze, hogy az SD-kartya be van-e helyezve, és gy6z6djon meg rola, hogy a
fényképezdgép tiszta.

6. Gy6z8djon meg réla, hogy a dron sik és kemény feltleten szall fel, homokké vagy
bokor helyett; a drén nem tud feloldédni, ha nagy rezgés éri.

7. Kérjuk, legyen 6vatos, amikor a készulék mozgé targyak, példaul futd jarmd és hajo
felUletén szall fel.

8. A GPS helymeghatarozas és az Utpont repulés a déli és az északi sarkvidéken ki lesz
kapcsolva.

9. A veszélyek elkerulése érdekében ne hasznalja a terméket extrém hideg vagy meleg
helyen.

Kapcsolat

Kérjuk, kovesse az alabbi [épéseket:

1. Kérjuk, fejezze be a "3.5 A taviranyité el6készitése" cimi fejezetben leirtakat, és
kapcsolja be a taviranyitot.

2. Kérjuk, fejezze be a "3.4 A dron elBkészitése" cim( fejezetben leirtakat, és kapcsolja be
a taviranyitot.

3. Inditsa el az APP-ot a kapcsolat allapotanak megtekintéséhez. A kapcsolat akkor
fejez6dott be, amikor a@ kijelz6n megjelenik.

4. Erintse meg a€= gombot a repulési felUletre val6 belépéshez.

Az els6 alkalommal hasznaléknak ajanlott megérinteni és elolvasni.

@ Kovesse az animalt utmutatot és miikodtesse



Repulés uzemmad
Az ATOM SE harom repulési moddal rendelkezik - vide6/normal/sport, amelyek az APP-
on keresztul valthatok.

Vide6 méd
Felfelé: 2m/s, ereszked®: 1,5m/s, vizszintes mozgas: 6m/s

A rendszer alapértelmezés szerint kezd6 Uzemmaodba lép, amikor el6szdr hasznalja a
dront, és a repulési médot a kezdé Gzemmaodra korlatozza.

Normal izemméd
Felfelé: 4m/s, ereszked®: 3m/s, vizszintes mozgas: 10m/s

A kezdd tzemmodbdl a repulési mlveletek elsajatitasa utan kiléphet, és alapértelmezés
szerint a normal Gzemmaodba lép. Ez az altalanos Gzemmaod.

Sport méd
Felfelé: 5m/s, ereszked®: 4m/s, vizszintes mozgas: 16m/s

Avide6 Uzemmodd ajanlott a légi fényképezéshez. A Sport tzemmaod akkor ajanlott, ha
szeretne egy gyors repulést.

Kérjuk, hogy a Sport tzemmaddban térténd repuléseknél forditson nagyobb figyelmet,
mivel a drén érzékenysége jelentésen megnd Sport tzemmaodban.

A Legyen éber, és tartsa fenn a megfelel6 mozgasteret repiilés kézben, mivel a
dréon reakciokészsége jelentésen megné Sport lizemmaodban.

Iranyti kalibralas
Iranyti kalibralast igényl6 forgatokényvek
1. Az iranytQ kalibraldsa els6 alkalommal szUkséges.

2. A dron utolso repulési helyétdl 50 km-nél (31 mérféldnél) tavolabb esé helyen torténé
repulés.

NE kalibralja az iranytit olyan helyeken, ahol magneses interferencia Iéphet
fel, példaul magnetit lerakédasok vagy nagyméretii fémszerkezetek, példaul
parkoléhazak, acélbetétes pincék, hidak, auték vagy allvanyok kézelében.

NEM szabad ferromagneses anyagokat tartalmazé targyakat, példaul
mobiltelefonokat a kalibralas soran a drén kézelébe vinni.

Gy6z6djon meg réla, hogy a kalibralas soran a drén legalabb 1 méterrel a talaj
felett van.

Az iranytiit nem szukséges kalibralni, ha beltérben repiil.



Kalibralasi eljaras
Valasszon egy nyilt tertletet a kovetkezd eljaras elvégzéséhez.

1. Ha kalibraciora van szikség, az APP-ban automatikusan felugrik a kalibraciés feltlet,
csak koppintson a "Start calibration" (Kalibracio inditdsa) gombra, és a farokjelz6
felvaltva piros és z6ld szinben fog villogni.

2. Tartsa vizszintesen a dront, és forgassa el 360°-kal, amig az alkalmazas fliggdleges
kalibraciét nem mutat, és a farokjelz6 felvaltva kék és z6ld szinben villog.

3. Tartsa fugg6legesen a dront, és forgassa 360°-kal a fuggbleges tengely kérul, amig az
APP nem jelzi, hogy a kalibralas befejez6dott.

A felhasznalék manuadlisan is elindithatjak az iranytd kalibraldsat az APP-beallitasban.

Compass calibration Compass calibration

B Hold the aircraft hor

Compass calibration
1 Compass Calibration requires two steps, please
follow the on-screen instructions and voice prompts

of the APP. \
2 Tap to start Compass Calibration.

Start Calibration 2@ Hold the aircraft vertically and rotate it 36(

A Ha a kalibralas sikertelen, valtoztassa meg a helyét, és prébalja meg Gjra a
kalibralasi eljarast.

Kérjlik, vegye figyelembe a kalibracios feliileten a magneses mez6 kérnyezetére
vonatkozé utasitasokat.

@ Ne kalibralja az iranytiit behajtott karokkal.

Kezdd maod
A drén az els6 hasznalathoz automatikusan kezd® Uzemmaoddba keril. Kezdé Gzemmoddban:
1. Arepulési tavolsag és magassag 0~30m-re lesz korlatozva.

2. A sebességszint korlatozott lesz a Vide6 uzemmaodban

3. A kezd6knek javasolt a dront kezdd tzemmaddban megtanulni és elsajatitani.



Felszallas/leszallas/lebegés

Kézi felszallas/leszallas
Felszallas

1. 1épés: Inditsa el a motorokat

A motorok inditasahoz hasznaljon kombinalt botparancsot. A motorok inditasahoz
nyomja mindkét botot az alsé belsd vagy kulsé sarokba, attol fuggben, hogy milyen
botkormanyt hasznal. Engedje el mindkét botot egyszerre, amint a motorok forognak.

A "s

Bal iranyit6 bot Jobb oldali Bal iranyité bot Jobb oldali
vezérld bot vezérl6 bot

2. lépés: Nyomja meg a gazpedalt a felszallashoz.

Nyomja a gazkar vezérlpalcajat dvatosan felfelé, ahogy a képen lathato, engedje el a
vezérl6palcat, amikor a dron elhagyja a foldet, és tovabbra is lebegni fog.

1

Gazpedal vezérlés beteg

Leszallas

Hlzza a gazkar vezérl6botjat, amig a drén a foldre nem ér. Engedje el a gazkar vezérld
botot, amikor a motorok mar nem forognak.

A Nem ajanlott alacsony akkumulatoros izemmaédban felszallni, mert ez
befolyasolhatja az akkumulator élettartamat. Kérjuk, hogy évatosan kezelje, és
vallalja a megfelelé kévetkezményeket, ha kotelezd felszallas sziikséges.

Tartson 0,5 m-nél nagyobb tavolsagot a drdon és a talaj kozott, mert a légaramlas

miatt el6fordulhat, hogy nem tud j6 lebegé allapotba keriilni, ha kézel van a
talajhoz.

Ha a leszallas utan a drén nem roégziil anomalia miatt, hazza le a gazkar
vezérldbotjat 3 masodpercre a végallasba, és a drén erével régzil.



Egy gombos fel- és leszallas
Egy gombos felszallas

Erintse meg a8 egygombos felszallas gombot az alkalmazasban, majd a felugré ablakban
hiuzza jobbra a gombot, hogy a drén automatikusan elinduljon, majd emelkedjen 1,2 méteres
magassagba, és tartsa a lebegést.

Swipe right to take off

Please launch in

Egy gombos leszallas

Erintse meg ag egygombos leszallas gombot az alkalmazasban, majd a felugro ablakban
hizza balra a drént a leszallashoz, vagy huzza jobbra a visszatérés megkezdéséhez.

Select Landing Method

Intelligens repulés
Fej nélkuli tzemmaéd

Leiras A dron fejének iranya nem lesz figyelembe véve fej nélkali
Uzemmaodban, hizza meg a délésiranyité botot, hogy a dron elhagyja
vagy megkdzelitse a HOME pontot; huzza meg a gurulé botot, hogy a
drén az 6ramutatd jarasaval megegyezden vagy ellentétesen repuljon
a HOME ponttal; a gazpedal és a gorbuletvezérld bot funkcioi
valtozatlanok maradnak.
Valtas Ha a GPS-jelek er6sek és a vizszintes repulési tavolsag meghaladja a 3
tizemmaéd métert, koppintson a8 gombra az alkalmazésban.
@ Fej izemmod@ Fej nélkiili izemmod




Kérrepulés

Leiras

Korrepllés inditdsa, a dron elérefelé repil az aktualis poziciot kor
kozéppontnak véve, amig el nem éri a korrepllés kezdépontjat; Amikor
a felhasznalé megérinti az APP-ban az@ ikont, a dron egy

meghatarozott sebességgel és iranyban korbe fog repilni a kor korul.

Allithaté A felhasznalo a beallitasi mentben beéllithatja a repllési sugarat, a
parameter sebességet és a korreplilés iranyat.
Hogyan Ha a GPS-jel normalis, és a repilési magassag =5m, koppintson a
kezdjuk el @

gombra, és valassza ki a lehetéséget az APP-ban.
Hogyan kell | 1. Kilépés a repllésbél automatikusan a korrepllés befejezése utan.
kilépni 2. A kérrepiilés sordn a PotensicPro APP-ban a kérrepiilés

elhagyasahoz koppintson a® bal oldali gombra.

Ha a korkords repulés engedélyezve van, a drén automatikusan felemelkedik 5 m-re,
ha a magassaga 5 m-nél kisebb.

A Gy6z8djon meg réla, hogy nincs akadaly a kérrepulés sugaraban, és hasznalja a
terméket dvatosan, mivel a dron nem tamogatja az akadalyelkertl6 funkciot.

Follow Me Flight

Leiras Ha a koveté repiilés engedélyezve van, a drén kévetni fogja a
felhasznald mobilkésziulékét az aktualis tavolsagban; a repllési
magassag és a magassagi irany beallithatd a kdveté repllés soran.

Hogyan Ha a GPS-jel erds és a vizszintes reptlési tavolsdg 5-50 m, koppintson

kezdjuk el a gombra, és valassza ki a@ APP-ban.

:"I)gya.“ kell | A PotensicPro APP bal oldalan talalhato® gombra koppintva kiléphet

ilépni

a Follow me repUlésbdl.

Ha a koveté repiilés engedélyezve van, a drén automatikusan felemelkedik 5
m-re, ha a magassaga 5 m-nél kisebb. A kovetési pontossag a dron GPS-jelének
mindségétdl és a felhasznalé mobilkésziilékének helymeghatarozasi
pontossagatol fligg.

Ay kovetés a felhasznalé mobilkészilékének helyzete fliggvénye. Az APP
helymeghatarozasi jogosultsaga szliikséges, vagy ez a funkcid ki van kapcsolva.




Utpont repiilés

Leiras Ha az utpont repllési funkcié engedélyezve van, a felhasznalo
szabadon beallithat 1 vagy tobb utpont koordinatakat az APP
térképen, és a dron a beallitott Utpont koordinatak sorrendjének
megfeleléen repll a megfeleld koordinatak felett.

Hogyan Ha a GPS-jel erés, koppintson a lehetéségre, és valassza a@

kezdjuk el

lehetéséget az alkalmazasban, majd adjon hozza egy helymegjelolést
a térképen, és allitsa be utpontként, majd koppintson a lehetéségre
az Utpontos replilés inditasahoz.

A felhasznald 1-30 daticélt allithat be; Az aticél ikonon |évé abra jelzi a

repulési sorrendet. Ekdozben a felhasznalo térdlhet bizonyos

utpontokat, mentheti az aktualis Utpontos repllés adatait, vagy

Hogyan Iépjen
ki

A PotensicPro APP bal oldalan talélhaté° gombra koppintva kiléphet
az Utpontos repllésbdl.

Visszatérés(RTH)

A visszatérés harom lépésbdl all, a kdvetkezOk szerint:

1. Felemelkedés: A dron a beallitott visszatérési magassagra emelkedik (ez a 1épés

kimarad, ha a dré

2. Vizszintes repul
kiindulasi pont fel

n magassaga mar nagyobb, mint a visszatérési magassag).

és: A dron egyenes repulést folytat a beallitott magassagban a
é.

3. Leszallas: Amint eléri a kiindulasi pontot, a drén automatikusan leszall és leallitja a

propellereit.




Hazatérés (RTH) A drénnak GPS iizemmaédban kell lennie.

o Visszautazas

- - <

€) Visszatérés
‘ Ha a drén magassaga =
) visszatérési magassag, kezdje a
© Landing TE /) N2, épéstdl.
8 o >20m N Nl

Visszatérési magassag = Az On
beallitasai

Hogyan kell RTH

Egy gomb RTH: Nyomja meg és tartsa lenyomva az RTH gombot a taviranyiton 1s-ig,
vagy koppintson az APP-ban a menu felugrasahoz, majd hdzza jobbra a visszatérés
elinditasahoz.

Automatikus RTH: Ha a drén akkumulatoranak szintje alacsony, a drén és a taviranyité
kozotti jel elveszik, vagy a dron egyéb rendellenességeket tapasztal, az automatikus RTH
elindul.

Hogyan léphet ki az RTH-bél

1. mddszer: Koppintson a® gombra az APP bal oldaldn az RTH kilépéséhez.

2. mbdszer: Nyomja meg réviden a tavvezérlén a visszatérés gombot az RTH
kilépéséhez.

RTH kovetelmények

A dréonnak GPS tzemmaodban kell felszallnia, és sikeresen rogzitenie kell a HOME pontot.

Ha a dron OPTI Gzemmaodban szall fel, és repulés kdzben atvalt GPS Gzemmaddra, nem
tud visszatérni a felszallasi pontra.

Kérjuk, figyeljen a HOME pont helyére a térképen és a PotensicPro APP utasitasaira.
Az alapértelmezett visszatérési magassag 30 m, amely a PotensicPro APP-ban
modosithato.

A visszatérési palya soran a felhasznaldk a gazkar allitdsaval tovabbra is beallithatjak a
repulési magassagot.

A drén akkor tér vissza, ha a HOME pont 20 méteren belul van, a visszatérési magassag
pedig 5 méter. Kérjuk, figyeljen a biztonsagra.

Magas épuletek vagy akadalyok blokkolhatjak az atviteli jelet és jelveszteséget
okozhatnak. Ne repuljon épuletek mogott a visszatérési magassagon tul, kulénben a
drén akadalyokkal Utkozik és lezuhan a visszatérés soran. Ha a dron ATTI Gzemmaodba



kerul a GPS-hiba vagy GPS-jel interferencia esetén nem tud visszatérni. A visszatérési
folyamat soran erds ellenszéllel talalkozhat. A repulési magassag megfeleld csokkentése
segithet az energiafogyasztas csokkentésében. Ha az energiaellatas nem elegendg, a
dron kényszerleszallast hajt végre a helyén. Kérjuk, figyeljen a PotensicPro APP-ban
megjelend utasitasokra. Ne kezdeményezze a visszatérést, ha a feje felett akadalyok

vannak, példaul magas fak, kulénben a dréon lezuhanhat emelkedés kdzben.

A Kérjuk, figyeljen a visszatérés biztonsagara, mert a drén nem tamogatja az
akadalyelkerulést, és a visszatérési palya soran akadalyokkal valé Utkozéskor

lezuhanhat.

Barmilyen GPS-jel-anomalia esetén a kommunikacios veszteség visszatérése esetén a
dron tovabbra is ATTI Gzemmodban lebeg, amig a GPS-jel elég er6s nem lesz, és a

visszatérés folytatodik.

Vészleallas

A részletes miikodési modot lasd a Funkcidlista Vészleallitas.

A A vészleallitoé funkciot Ugy tervezték, hogy a dron meghibasodasa esetén
megakadalyozza a gyalogosok sérulését vagy az értéktargyak karosodasat a
propellerlapatok altal. Kérjuk, 6vatosan hasznalja, mert a motorok leallitasa repulés

kdzben a drén lezuhanasat eredményezi.

Fuggelék
Specifikacié és paraméterek

Felszallésuly:

< 249 g (a felszallosuly tartalmazza az
akkumulatort és a légcsavarlapatokat)

Osszecsukott méret:

88x143x58 mm

Kihajtott méret (propellerlapatokkal
egyutt):

300x242x58 mm

Kihajtott méret (propellerlapatok
nélkil):

210x152x58 mm

Atlés tavolsag:

219 mm

Maximalis repulési sebesség (Sport
maéd):

Felfelé: 5m/s; Lefelé: Vizszintes repulés:
16 m/s

Maximalis repulési ido6:

31 perc (szellémentes allapotban és 5m/s
egyenletes sebességgel mérve)

Maximalis szélsebesség ellenallas: 5. szint
Maximalis repiilési magassag: 120m/393.7ft
Uzemi hémérséklet: 0°C ~40°C

GNSS:

GPS + GLONASS

Mikodési frekvencia:

2.400 ~ 2.4835 GHz

Atviteli teljesitmény:

2,4 GHz: <24 dBm



Lebegési pontossagi tartomany:

Fuggdleges repulés: £0,1 m (Vision
pozicionalassal), 0,5 m (GPS
pozicionalassal) Vizszintes repulés: +0,3 m
(Vision pozicionalassal), +1,5 m (GPS
pozicionalassal).

Extra hasznos teher:

Lefelé iranyulé latérendszer

Nem tamogatott

Lebegési tartomany: 0,3-5m (idealis kdrnyezet); 0,3-10m-en elérhetd.

A vizualis pozicionalas nem elérhet6 forgatokonyvei:

1. Tiszta szinl felUlet

2. Erds fényvisszaver6désu felulet, példaul sima fémfeltlet

3. Atlatszo targyfeliilet, mint példaul vizfelulet és Giveg

4. Mozgé textura, példaul futé haziallatok

5. A fényviszonyok drasztikus valtozasaval jaro forgatokonyvek; példaul, ha a drén a
kultéri térbe repul, ahol a beltéri térbdl erés fény éri.

6. A gyenge vagy er6s fényl helyek

7. Afelllet ismétl6d6, azonos mintakkal vagy texturakkal,

példaul azonos texturaju és méretl padlolapok

8. A felllet nagyon konzisztens csikmintazatu

Kamera
Objektiv dolésszog: +20°~90°
CMOS: 1/3"
Hatékony pixel: 1200 W
ISO-tartomany: 100 ~ 6400
Elektronikus zarsebesség: 1/30s ~1/25000 s
FOV: 118°
Apertuara: F2.2
Fotéfelbontas: 4,608*2,592
Képformatum: JPG/JPG+RAW(DNG)

Videé6felbontas:

4K @ 30fps; 2.7K @30fps; 1,080P @60fps;
1,080P @30fps;

Videod formatum:

MP4 (H.264)

Maximalis video bitrata:

40 Mbps

Tamogatott fajlrendszer:

FAT 32, exFAT

A tamogatott tarolokartya tipusa:

Micro SD kartya; 4 ~ 256GB
SD kartya atviteli sebessége > class10
vagy U1 szabvany



Taviranyito

Miikodési frekvencia:

2.402 ~ 2.483 GHz

Maximalis atviteli tavolsag 4km
(akadalytalan, interferenciamentes):
Uzemi hémérséklet: 0°C ~40°C

Akkumulator:

2,200 mAh, litium akkumulator, 1 S

Adételjesitmény (EIRP):

2,4 GHz: <20 dBm

Tamogatott mobileszk6z méret:

Hossz: 160mm, Szélesség: 100mm,
Vastagsag: 6.5mm-8.5mm

Toltési interfész: TYPE-C
Toltési specifikacio: 5V/TA
Videoatviteli rendszer: PixSync 2.0™
Képatviteli min6ség: 720 P
Késleltetés (a kornyezettdl és a mobil 200 ms
eszkozt6l fuggben):

Intelligens repulési akkumulator
Modell: DSBT02A
Kapacitas: 2,500 mAh
Fesziiltség: 7.2V
Akkumulator tipusa: Li-ion 2S
Energia: 18 Wh
Az akkumulator sulya: 103 g
Munkahémérséklet: 0°C~40°C



EU-megfeleléségi nyilatkozat

Ez a berendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelv alapvetd kovetelményeinek és egyéb
vonatkozé rendelkezéseinek, valamint a 2011/65/EU mddositott (EU) 2015/863
iranyelvnek.

C€

WEEE

Ezt a terméket nem szabad normal haztartasi hulladékként artalmatlanitani az
elektromos és elektronikus berendezések hulladékairdl sz616 unios iranyelvnek (WEEE -
2012/19 / EU) megfelel6en. Ehelyett vissza kell juttatni a vasarlas helyére, vagy at kell
adni az Ujrahasznosithaté hulladékok nyilvanos gydjtéhelyén. Azzal, hogy gondoskodik a
termék megfelel6 artalmatlanitasarol, segit megeldzni a kdrnyezetre és az emberi
egeszségre gyakorolt esetleges negativ kovetkezményeket, amelyeket egyébként a
termék nem megfeleld hulladékkezelése okozhatna. Tovabbi részletekért forduljon a
helyi hatosaghoz vagy a legkdzelebbi gyUjt6helyhez. Az ilyen tipusu hulladék nem
megfelel§ artalmatlanitasa a nemzeti el6irasoknak megfelel6en pénzbirsagot vonhat
maga utan.



Haftungsausschluss und VorsichtsmaBnahmen

Haftungsausschluss

Drohnen sind Produkte, die potenziell gefahrlich und relativ komplex in der Bedienung
sind. Bitte lesen Sie unbedingt das vollstandige Benutzerhandbuch, um sicherzustellen,
dass Sie die grundlegenden Informationen Utber die Drohne verstehen und mit den
Grundfunktionen vertraut sind, bevor Sie das Produkt verwenden. Es wird empfohlen,
die Drohne zunachst im GPS-Modus in einem offenen AuRenbereich zu verwenden, um
sich mit der Bedienung vertraut zu machen. Bitte befolgen Sie die Betriebsanweisungen
und VorsichtsmalRnahmen des Handbuchs genau, um das Produkt sicher und korrekt zu
verwenden. Benutzer unter 14 Jahren mussen bei der Verwendung des Gerats von
einem Erwachsenen begleitet werden. Bitte bewahren Sie das Produkt aul3erhalb der
Reichweite von Kindern auf. FUr direkte oder indirekte Schaden (einschlieRRlich, aber
nicht beschrankt auf Sach- und Personenschaden), die darauf zurtckzufihren sind, dass
der Benutzer die Sicherheitshinweise in der Bedienungsanleitung nicht beachtet hat,
Uubernimmt das Unternehmen keine Haftung und bietet keine Garantieleistungen.
Demontieren Sie keine Teile aul3er den Propellerblattern, und bauen Sie das Gerat nicht
um und befestigen Sie keine anderen Gegenstande daran; andernfalls muss der
Benutzer die sich daraus ergebenden Konsequenzen tragen.

Bei Problemen mit dem Gebrauch, der Handhabung und der Wartung wenden Sie sich
bitte an unseren drtlichen Handler oder an das Unternehmen. Potensic behalt sich die
endgultige Auslegung dieses Dokuments und der zugehdrigen Produktdokumente vor,
wobei Anderungen ohne vorherige Ankiindigung vorbehalten sind. Bitte besuchen Sie
https://www.potensic.com fir die neuesten Informationen.

Sicherheitsvorkehrungen
Halten Sie sich von Hindernissen und Menschenmengen fern

Halten Sie das Produkt von Menschenansammlungen, Hochhausern und
Hochspannungsleitungen fern und verwenden Sie es nicht bei schlechtem Wetter, wie
Wind, Regen und Gewitter, um die Sicherheit des Benutzers und der Menschenmenge
zu gewabhrleisten, da das Produkt eine unsichere Fluggeschwindigkeit, einen unsicheren
Status und potenzielle Gefahren aufweisen kann.

Von Feuchtigkeit fernhalten

Halten Sie das Produkt von Feuchtigkeit fern, um Anomalien oder Schaden aufgrund von
Feuchtigkeit an den elektronischen und mechanischen Bauteilen im Inneren zu
vermeiden.



Sicherer Betrieb

Das Produkt kann einem hoheren Risiko ausgesetzt sein, wenn der Benutzer mude ist
oder es ihm an Energie und Erfahrung mangelt. Reparieren Sie das Produkt mit den
Originalteilen, um die Sicherheit zu gewahrleisten. Betreiben und verwenden Sie das
Produkt innerhalb des zulassigen Bereichs und beachten Sie die drtlichen
Sicherheitsvorschriften.

Von sich schnell drehenden Teilen fernhalten

Wenn sich die Propeller des Produkts mit hoher Geschwindigkeit drehen, halten Sie es
von Menschen und Tieren fern, um Kratzer oder Stdrungen zu vermeiden. BerUhren Sie
die sich drehenden Propeller nicht mit den Handen.

Von Warmequellen fernhalten

Halten Sie das Produkt von Hitze und hohen Temperaturen fern, um Anomalien,
Verformungen und sogar Schaden zu vermeiden, da es aus Metall, Fasern, Kunststoff
und elektronischen Elementen besteht.

Warnungen

e Bitte bewahren Sie die Verpackung und das Handbuch, die wichtige
Informationen enthalten, sorgfaltig auf.

e Der Benutzer sollte bei der Verwendung des Produkts Personen- und
Sachschaden vermeiden.

e Weder das Unternehmen noch unsere Handler haften fur die von den Benutzern
verursachten Schaden und Personenschaden.

e Prufen und installieren Sie das Produkt unter strikter Einhaltung der Schritte im
Handbuch. Halten Sie einen Abstand von mehr als 1~2m zu anderen Personen,
wahrend Sie das Produkt benutzen, um Verletzungen zu vermeiden, wenn das
Produkt auf den Kopf, das Gesicht oder den Kérper von Personen stol3t.

e Das Produkt sollte von einem Erwachsenen zusammengebaut werden. Benutzer
unter 14 Jahren sollten das Gerat nicht alleine bedienen. Der Akku sollte unter
Aufsicht eines Erwachsenen und unter Vermeidung von brennbaren Stoffen
aufgeladen werden.

¢ Bewahren Sie das Produkt aulRerhalb der Reichweite von Kindern auf, um ein
versehentliches Verzehren zu vermeiden, da es Kleinteile enthalt.

e Verwenden Sie das Produkt nicht auf der Stralde oder im Wasser, um Unfalle zu
vermeiden.

e Esistverboten, das Produkt zu zerlegen oder umzubauen, mit Ausnahme der
Propeller; andernfalls kann eine Anomalie auftreten.

¢ Bitte laden Sie den intelligenten Akku mit einem USB-Ladegerat auf, das der
FCC/CE-Norm entspricht.

e Die Fernbedienung hat eine eingebaute 3,7-V-Lithiumbatterie, die nicht
ausgetauscht werden muss.

e SchlieBen Sie die Batterie nicht kurz und quetschen Sie sie nicht, um eine
Explosion zu vermeiden.



e SchlieBen Sie den Akku nicht kurz, lassen Sie ihn nicht kaputtgehen, werfen Sie
ihn nicht ins Feuer und legen Sie ihn nicht an einen heiBen Ort (ins Feuer oder in
die Nahe eines Heizkdrpers).

e Halten Sie einen Sicherheitsabstand zu den Propellern, die sich mit hoher
Geschwindigkeit drehen; verwenden Sie das Produkt nicht in Menschenmengen,
um Kratzer oder Verletzungen zu vermeiden.

e Verwenden Sie das Produkt nicht an Orten mit starken Magnetfeldern, wie z. B. in
der Nahe von Hochspannungskabeln, Gebauden, die Metalle enthalten, Autos
und Zdgen; andernfalls kann das Produkt gestdrt werden.

e Bitte beachten Sie die drtlichen Gesetze und Vorschriften, um Verstof3e gegen die
Vorschriften zu vermeiden.

¢ Verwenden Sie die Fernbedienung nicht mehr innerhalb der von den nationalen
Behdrden angegebenen Funksteuerungszeit und -region, um die Anforderungen
an die magnetische Umgebung des Flugfunks zu erfullen.

¢ Vermeiden Sie Tiefflige Uber der Wasseroberflache.

e Halten Sie es fern von Flughafen, Fluggesellschaften und anderen
Flugverbotszonen.

Wichtige Hinweise

Symbole
Nachfolgend finden Sie Symbole fur verboten, wichtig, Bedienungs- und
Gebrauchsanweisungen und technische Begriffe und Referenzinformationen.

%, A =

Verboten Wichtig Bedienungs- und Technische
Gebrauchsanweis Begriffe und
ungen Referenzinformati
onen

Vorschldage zur Verwendung

1. Es wird dringend empfohlen, sich vor dem Lesen des Handbuchs das Tutorial-Video
und die Kurzanleitung anzusehen.

2. Lesen Sie unbedingt zuerst den Haftungsausschluss und die Sicherheitshinweise,
wenn Sie das Handbuch lesen.



Lehrvideo / PotensicPro APP

Scannen Sie den QR-Code auf der rechten Seite, um das Tutorial-Video von Potensic
Atom SE (Atom SE) anzusehen und die PotensicPro APP (APP) herunterzuladen. Bitte
sehen Sie sich das Tutorial-Video an, um das Produkt richtig und sicher zu verwenden.

In der Menuspalte der APP-Homepage kann man sich auch das Tutorial-Video zu Atom
SE ansehen.

Registrierung & Hilfe
Stellen Sie sicher, dass Sie vor dem ersten Flug ein personliches Konto in der APP
registrieren, um eine bessere Nutzungserfahrung zu erhalten.

Schritte der Registrierung

Bitte geben Sie Ihre E-Mail-Adresse und Ihr Passwort ein, Uberprufen Sie das Protokoll
und klicken Sie auf "Registrieren". Nach der Registrierung kénnen Sie sich in das System
einloggen.

(Hinweis: Lassen Sie das Mobiltelefon wahrend der Anmeldung online)
Hilfe

Vielen Dank fur den Kauf der Atom SE Drohne. Bitte lesen Sie das Handbuch sorgfaltig
durch.

Wenden Sie sich bitte an unser Support-Team unter support@potensic.com, wenn Sie
Hilfe bendtigen. Wenn Sie einen Kundendienst anfordern, missen Sie die Bestell-ID und
Einzelheiten zu den Problemen angeben.



Technische Begriffe

IMU

IMU (Inertial Measurement Unit), der wichtigste
Kernsensor der Drohne.

TOF (Time of Flight)

TOF (time of flight), die Zeitspanne zwischen dem Senden
und dem Empfangen eines Infrarotsignals, um die
Entfernung des Ziels zu bestimmen.

Unteres visuelles System

Das Sensorsystem, das sich an der Unterseite der Drohne
befindet und aus Kamera und TOF-Modul besteht.

Visuelle Orientierung

Hochprazise Positionierung, die durch das untere visuelle
System realisiert wird.

Kompass Bestimmen Sie die Richtung fur den geomagnetischen
Sensor und die Drohne.

Barometer Luftdrucksensor, der es der Drohne ermaoglicht, die Héhe
anhand des Luftdrucks zu bestimmen.

Sperren/Entsperren Schalten Sie den Drohnenmotor vom statischen Zustand
in den Leerlauf.

Leerlauf Nach dem Entriegeln beginnt sich der Motor mit einer

festen Geschwindigkeit zu drehen, hat aber nicht
genugend Hubkraft, um abzuheben.

Automatische Ruckkehr

Die Drohne kehrt anhand der GPS-Positionierung
automatisch zum Ausgangspunkt zuruck.

EIS Elektronische Bildstabilisierung; die Kamera erkennt die
Daten von hochfrequenten Vibrationen und eliminiert
Bildflattern durch einen Algorithmus.

Drohnenkopf Position der Drohnenkamera.

Steuerknuppel fur die
Drosselklappe

Steigen Sie mit der Drohne auf oder ab.

Pitch-Steuerknuppel

Fliegen Sie die Drohne nach vorne oder hinten.

Rollsteuerknuppel

Fliegen Sie die Drohne nach links oder rechts.

Gier-Steuerknuppel

Aktivieren Sie die Selbstrotation der Drohne nach links
oder rechts.




Ubersicht

Einfihrung
In diesem Kapitel werden die Funktionsmerkmale von Atom SE sowie die Bezeichnung
der Komponenten der Drohne und der Fernbedienung vorgestellt.

Mit faltbaren Armen und einem Gewicht von weniger als 250 g ist das Produkt tragbar
und kann in den meisten Landern auch ohne Registrierung mit dem richtigen Namen
verwendet werden. Das Produkt ist mit einem visuellen Positionierungssystem
ausgestattet, um ein prazises Schweben in geringer H6he im Innen- und Aul3enbereich
zu ermoglichen. Gleichzeitig ist das Produkt mit einem GPS-Sensor ausgestattet, der die
Positionierung und die automatische Ruckkehr erméglicht. Basierend auf einem 1/3"
Sony CMOS-Bildsensor kann das Produkt 4K/30FPS HD-Videos und 1,2-Megapixel-Bilder
aufnehmen. Die Atom SE verwendet die selbst entwickelte elektronische
Stabilisierungstechnologie Shake Vanish, um das Bild klar und stabil zu machen.

Durch die Verwendung der brandneuen PixSync 2.0™ 2.4G digitalen
BildUbertragungstechnik kann die Atom SE Fernbedienung unter idealen Bedingungen
eine Kommunikationsdistanz von 4 km und eine maximale 720P HD Bildtbertragung
realisieren. Offnen Sie die ausziehbare und faltbare Fernbedienung, um Ihr mobiles
Gerat aufzunehmen. Verbinden Sie die Fernbedienung und das Mobilgerat mit einem
USB-Datenkabel, um das Produkt Uber die APP zu bedienen und einzustellen und das
Bild der HD-Bildubertragung anzuzeigen. Die eingebaute Lithium-Batterie der
Fernbedienung kann flr ca. 2h maximal arbeiten.

Atom SE verwendet die patentierte SurgeFly™-Flugsteuerungstechnologie mit einer
maximalen horizontalen Fluggeschwindigkeit von 16m/s (52ft/s), einer maximalen
Flugzeit von ca. 31 Minuten und der Fahigkeit, Windstarken bis zur Stufe 5
standzuhalten.

ATestmethode fiir die maximale Flugdauer: Fliegen Sie mit einer gleichmafigen
Geschwindigkeit von 5m/s bei 25°C und unter windstillen Bedingungen.
Testmethode fiir die maximale Entfernung: Gemessen in einer offenen und
storungsfreien Umgebung, mit einer Flughéhe von 120m und ohne
Berucksichtigung der Ruckkehr der Drohne.

Erforderliche Werkzeuge fur einen Flug:
1. Drohne 2. Vollstandig aufgeladene intelligente Batterie 3. Fernsteuerung
4. Smartphone 5. Adaptives USB-Kabel des Mobiltelefons



Drohnen-Diagramm

1. Ladeindikator
2. TYPE-C-
Ladeanschluss

3. Akku-Schnalle
4. SD-Kartenschlitz

5. Heckanzeige

6. Monokulares
visuelles Modul

7. TOF-Modul
8. Untere Kuhloéffnung

9. Betriebsanzeige

10. Netz-
/Frequenzkopplungstaste
11. Integrierte einachsige
kardanische Kamera

12. Burstenloser Motor

13. Propeller
14. Arm

15. Antennenstativ
16. Armwelle

13. Propeller

14. Arm



Fernbedienungsdiagramm

1. Einschalttaste
Zum Ein- und Ausschalten 2 Sekunden
lang drucken.

2. Stromanzeige
Zeigt die Leistungsstufe oder einen
anderen Status der Fernbedienung an

3. Steckplatz fiir Steuerknuppel
Jeweils ein Steckplatz auf der linken und
rechten Seite, die zur Aufbewahrung der
Sticks dienen

4. TYPE-C-Schnittstelle
So laden Sie die Fernbedienung
auf/verbinden Ihr mobiles Gerat

5. RTH/Pause-Taste

Langes Drucken fur 1s, um automatisch
zum HOME-Punkt zurtckzukehren

6. Steuerkniippel

7. Zusammenklappbare
Doppelantennen

8. Aufstellungsort des mobilen Gerats
Mobiles Gerat platzieren.

9. Aufnahmetaste
Drucken Sie kurz auf die Taste, um ein
Bild aufzunehmen.

10. Schaltflache "Aufnahme
Kurz dricken, um die Aufnahme zu
starten/stoppen

11. Linkes Daumenrad

Drehen Sie das Randelrad in horizontaler
Richtung, um die Neigung des Gimbals zu
steuern.



Vorbereiten der Drohne
Das Produkt wird in zerlegtem Zustand geliefert. Bitte falten Sie es wie folgt auf:

1. Klappen Sie den vorderen Arm vor dem hinteren Arm aus.
2. Klappen Sie die Propellerblatter aus.

Vorbereiten der Fernbedienung
Installation des Mobiltelefons und der Steuerung

1. Klappen Sie die Antenne aus.

2. Schliel3en Sie Ihr Mobiltelefon an das USB-Kabel an.

3. Stecken Sie den Teil Ihres Mobiltelefons mit dem USB-Kabel in den Steckplatz der
Fernbedienung.

4. Ziehen und 6ffnen Sie die Fernbedienung mit beiden Handen und befestigen Sie lhr
Mobiltelefon stabil.

5. Schliel3en Sie das andere Ende des USB-Kabels an die Fernbedienung an.

6. Nimm die Stdcke heraus.

7.Schrauben Sie beide Steuerkntppel im Uhrzeigersinn ein.

8. Die Installation ist abgeschlossen.



Aufladen / Starten und Abschalten

Wenn Sie eine neue Drohnenbatterie erhalten, missen Sie sie aufladen, um sie
aufzuwecken, da die Drohne sonst nicht gestartet werden kann.

Schlie3en Sie den TYPE-C-Ladeanschluss des Akkus und ein USB-Ladegerat an das
Stromnetz an, um den einmaligen Ladevorgang zu beenden (das USB-Ladegerat ist nicht
im Lieferumfang enthalten). Der Benutzer kann ein Ladegerat verwenden, das der
FCC/CE-Spezifikation entspricht, um den Akku zu laden). Die rote Anzeige leuchtet
wahrend des Ladevorgangs und schaltet sich nach Beendigung des Ladevorgangs
automatisch aus. Der Benutzer kann den Akku mit dem Parallel Charging HUB aufladen,
wenn das Fly Expansion Kit erworben wurde. Weitere Einzelheiten entnehmen Sie bitte
dem Benutzerhandbuch des Parallel Charging HUB. Die parallele Ladestation kann auch
die Fernbedienung aufladen.

Die kiirzeste Ladezeit betragt ca. 1Th 25min liber den Typ-C-Ladeanschluss.
Vergewissern Sie sich, dass Ihr Ladegerat einen Ausgang von 5V/3A unterstutzt,
um diese Ladegeschwindigkeit zu erreichen.



Es wird empfohlen, den Akku uber den Parallel Charging HUB zu laden, um 3
Akkus gleichzeitig schnell aufzuladen.

Es wird empfohlen, den Akku zum Laden aus der Drohne zu entfernen, um die
Sicherheit zu gewadhrleisten; andernfalls lasst sich die Drohne nicht einschalten,
wenn der Akku in der Drohne geladen wird. Wenn das Ladekabel angeschlossen
ist, wahrend die Drohne eingeschaltet ist, wird sie automatisch ausgeschaltet und
der Ladevorgang wird fortgesetzt.

Der Akku kann nach dem Gebrauch zu heil3 werden; laden Sie ihn erst auf, wenn
er abgekuhlt ist; andernfalls kann der intelligente Akku den Ladevorgang
ablehnen.

Laden Sie die Batterie alle drei Monate auf, um die Aktivitat der Zelle zu erhalten.
Bitte schlieRBen Sie das Originalkabel oder ein Kabel, das mehr als 3 A Stromstarke
unterstiitzt, an den Typ-C-Anschluss an; andernfalls kann es zu Ladefehlern oder
Akkuschaden kommen.

Startup

Drohne: Vergewissern Sie sich, dass der Akku im Akkufach eingelegt ist, dricken Sie
kurz und dann lange auf die Einschalttaste, bis alle Anzeigen leuchten, und lassen Sie
dann die Taste los, um zu starten.

Fernbedienung: Drucken Sie die "Power"-Taste lange, bis alle Anzeigen leuchten, und
lassen Sie dann die Taste los, um den Startvorgang zu beenden.

Abschaltung

Drohne: Drucken Sie kurz und dann lange auf die Einschalttaste der Drohne, bis alle
Anzeigen leuchten, und lassen Sie dann die Taste los, um die Drohne auszuschalten.
Fernbedienung: Dricken Sie die Einschalttaste so lange, bis alle Anzeigen erloschen
sind, und lassen Sie dann die Taste los, um das Gerat auszuschalten.

Das Produkt besteht aus einem Flugsteuerungssystem, einem Kommunikationssystem,
einem Positionierungssystem, einem Stromversorgungssystem und einem intelligenten
Flugakku. In diesem Kapitel werden die Funktionen aller Teile der Drohne beschrieben.

Positionierung

Atom SE verwendet die neue SurgeFly™ Flugsteuerungstechnologie von Potensic, die die
folgenden zwei Positionierungsmodi unterstutzt:

GPS-Positionierung: Bietet prazise Positionierung und Navigation fur die Drohne;
unterstutzt prazisen Schwebeflug, intelligenten Flug und automatische Ruckkehr.
Visuelle Positionierung: Es kann eine hochprazise Positionierung in geringer Hohe
basierend auf dem Downward Vision System realisieren. Die visuelle Positionierung
kann ohne GPS-Signal realisiert werden, so dass das Produkt in Innenrdumen verwendet
werden kann.

Wie man umschaltet: Das Flugkontrollsystem schaltet automatisch entsprechend der
Umgebung der Drohne um. Wenn sowohl GPS als auch das untere visuelle System
ausfallen, wird die Flugsteuerung in den Lagermodus umgeschaltet, in dem die Drohne
keinen stabilen Schwebeflug realisieren kann und der Benutzer die Flugbewegung
manuell Uber den SteuerknUppel korrigieren muss.



Der Schwierigkeitsgrad der Handhabung der Drohne wird im Flugmodus stark erhoht;
stellen Sie sicher, dass Sie das Verhalten und die Bedienung der Drohne in diesem
Modus beherrschen, bevor Sie diesen Modus verwenden; vermeiden Sie es, die Drohne
auf groBe Entfernung zu fliegen, um Risiken aufgrund einer falschen Einschatzung der
Gesten der Drohne zu vermeiden.

Der Benutzer kann auch in der APP in den Lagermodus wechseln.

& Bei der visuellen Positionierung wird der intelligente Flug nicht unterstiitzt
und die Fluggeschwindigkeit ist begrenzt.

Die Schwierigkeit, die Drohne zu steuern, wird im ATTI-Modus drastisch
zunehmen, daher sollten Sie sich vorsehen, um Risiken zu vermeiden, falls Sie die
Lage und Richtung der Drohne nicht richtig einschatzen kénnen.

Abwarts gerichtetes Sichtsystem

Der Atom SE ist mit einem Downward Vision System ausgestattet, das sich unter der
Drohne befindet. Das Abwartssichtsystem besteht aus einer monokularen Kamera und
einem TOF-Modul. Das TOF-Modul umfasst eine Senderdhre und eine Empfangerréhre.
Es kann die Flughdhe uber dem Boden durch Berechnung der Sende- und Empfangszeit
der Infrarotsignale genau berechnen. In Kombination mit der monokularen Kamera
kann das System zu einer hochprazisen Positionierung in geringer Hohe beitragen.

TOF-Modul

Monokulare

Erkennungsfelder

Das abwartsgerichtete Sichtsystem funktioniert am besten, wenn sich die Drohne in
einer Hohe von 0,3 bis 5 m befindet, und der Betriebsbereich betragt 0,3 bis 10 m. Wenn
kein GPS verfugbar ist, wird das abwartsgerichtete Sichtsystem aktiviert, wenn die
Oberflache erkennbar ist und ausreichend Licht vorhanden ist. Das abwartsgerichtete
Sichtsystem funktioniert am besten, wenn sich die Drohne in einer Héhe von 0,3 bis 5 m
befindet. Liegt die Hohe der Drohne Uber 5 m, kann das Sichtsystem beeintrachtigt
werden, weshalb besondere Vorsicht geboten ist.



Anleitung

Das abwartsgerichtete Sichtsystem wurde automatisch aktiviert, wenn die
Positionierungsbedingungen erfillt sind. Die Heckanzeige der Drohne blinkt zweimal
turkis, was anzeigt, dass das abwartsgerichtete Sichtsystem funktioniert.
Geschwindigkeitsbegrenzung: Um die Positionierungsgenauigkeit und Flugsicherheit
wahrend des visuellen Positionierungsflugs zu gewahrleisten, begrenzt die Drohne aktiv
ihre Fluggeschwindigkeit.

Die visuelle Positionierung ist nur eine Hilfsfunktion, bitte achten Sie immer auf
die Veranderungen der Flugumgebung und des Positionierungsmodus und
verlassen Sie sich nicht zu sehr auf die automatische Beurteilung des Flugzeugs.
Die Benutzer miissen die Fernbedienung jederzeit unter Kontrolle haben und
darauf vorbereitet sein, das Fluggerat jederzeit manuell zu bedienen.

Das Bildverarbeitungssystem kann in den folgenden Situationen nicht richtig
funktionieren

1. Reinfarbige Oberflache

2. Oberflache mit starker Reflexion, wie z. B. eine glatte Metalloberflache

3. Transparente Objektoberflache, wie z. B. Wasseroberflache und Glas

4. Die sich bewegende Textur, z. B. laufende Haustiere und fahrende Fahrzeuge.

5. Szenarien mit drastischen Lichtverdnderungen; z. B. fliegt die Drohne in den
AuBenbereich mit starkem Licht aus dem Innenbereich.

6. Orte mit schwachem oder starkem Licht.

7. Die Oberflache mit sich stark wiederholender Textur, wie z. B. Bodenfliesen mit
der gleichen Textur und geringer Gré3e sowie einem sehr gleichmaRigen
Streifenmuster.

Bitte uberprifen Sie aus Sicherheitsgriinden die Kamera und die TOF-Transceiver-
Réhre vor dem Flug und reinigen Sie sie mit einem weichen Tuch, wenn sich
Schmutz, Staub oder Wasser darauf befinden; wenden Sie sich an den Potensic-
Support, wenn das Vision-System beschadigt ist.
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Intelligente Batterie

Funktion

Die Atom SE Smart Battery ist mit einer Hochenergiezelle und einem fortschrittlichen
BMS ausgestattet. Die Details sind wie folgt:

Grundlegende Parameter

Modell: DSBT02A

Anzahl der 2 Serien Batteriekapazitat 2500mAh
Zellen.
Nennspannun 7.2V Vollendung der Ladung 8.4V
g Spannung
Auflade- TYPE- Max. Ladestrom TYP-C: 5V/3A
Modus C/Parallel- Paralleles
Lade-HUB Ladegerat HUB:
8V/2.2A x 3
Funktion Grundlegende Parameter
Schutz des Die Zellenspannung wird automatisch ausgeglichen, um die

Gleichgewichts

Gesundheit der Batterie zu gewahrleisten.

Selbstentladun

Wenn der Akku voll aufgeladen ist und nicht benutzt wird, entladt

gsschutz er sich nach 5 Tagen langsam auf 50%-70%, um die Akkuzellen zu
schutzen.

Schutz vor Der Ladevorgang wird beendet, sobald der Akku vollstandig

Uberladung geladen ist, da der Akku durch Uberladung beschadigt werden
kann.

Temperatursch | Bitte achten Sie auf Ihre Ladeumgebung, denn der Ladevorgang

utz wird automatisch beendet, wenn die Akkutemperatur unter 0°C
oder Uber 50°C liegt.

Intelligente Wenn der Ladestrom zu hoch ist, drosselt die Batterie automatisch

Strombegrenzu | den Strom, um die Batterie zu schutzen.

ng beim Laden

Schutz vor Im flugfreien Zustand unterbricht der Akku die Stromzufuhr

Uberentladung

automatisch, um eine Uberentladung zu vermeiden, wenn der
Akku bis zu einem bestimmten Grad entladen ist; zu diesem
Zeitpunkt geht der Akku in den Ruhezustand Uber. Es wird
empfohlen, den Akku so schnell wie moglich aufzuladen.

Kurzschlusssch
utz

Wenn der Akku der Drohne einen Kurzschluss erkennt, wird die
Stromzufuhr automatisch unterbrochen, um den Akku und die
Drohne zu schutzen.

Uberwachung
des
Batteriezustan
ds

Das BMS Uberwacht den Gesundheitszustand der Batterie und
meldet Batterieschaden in der APP, wenn eine Zelle beschadigt ist,
die Zellenspannung unausgeglichen ist oder andere Batteriefehler
auftreten, um den Benutzer daran zu erinnern, die Batterie
rechtzeitig zu ersetzen.

Kommunikatio
nsfunktion

Die Batterie kann mit der Drohne in Echtzeit kommunizieren. Der
Benutzer kann die Informationen in der APP einsehen, wie z. B. die
Umlaufzeiten der Batterie und die Strommenge in Echtzeit.




& Wenn der Akku Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, muss er alle
drei Monate aufgeladen werden, um seine Unversehrheit zu gewdéhrleisten. Bitte
bewahren Sie den Akku an einem kiihlen, trockenen Ort auf, an dem Kinder ihn
nicht berihren kénnen.

Einbau und Ausbau der Batterie
Einbau:

Schieben Sie den Akku waagerecht in das Akkufach des Gerats, wie in der Abbildung
unten gezeigt; der Akkuverschluss springt auf und verriegelt, wenn Sie ein "Klick"-
Gerausch horen.

Batterie entfernen:

Dricken Sie zunachst auf die Schnalle des Akkus, halten Sie die obere Abdeckung des
Akkus fest und ziehen Sie den Akku heraus.

& Wenn der Akku eingesetzt ist, vergewissern Sie sich, dass die Akkuschnalle
richtig eingerastet ist. Dieser Schritt ist sehr wichtig und dient der Flugsicherheit.

= = =

Stellen Sie sicher, dass Schnalle ist in Position, Die Schnalle ist nicht in
das Gerat ausgeschaltet sicher Position,

ist, bevor Sie den Akku was dazu fuhren kann,
herausnehmen. dass die

Batterie, die wahrend
des Fluges herunterfallt.




Aufladen
Zur Lademethode siehe Kapitel Aufladen

Leistungsstufe anzeigen
Sobald der Akku in die Drohne eingelegt ist, dricken Sie kurz auf die Einschalttaste, um
den Ladezustand des Akkus anzuzeigen, wie in der Abbildung unten dargestellt.

Einschalttaste
LED 1
LED 2
LED3
‘ LED 4
() ....l
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktueller
Leistungspegel
95 o) O O | 0%-25%
03 9 o © | 25%~30%
¥ ¥ ) © | 30%~50%
¥ z@: o © | 50%~55%
¥ @ @; © | 55%~75%
03 ¥ 03 © | 75%~80%
¥ ¥ ¥ O | 80%~97%
03 03 03 LF | 97%~100%
L Indikator ist FAnzeige blinkt Oindikator ist
eingeschaltet aus




Betriebsanleitung der Smart Battery bei hoher/niedriger
Temperatur

Wenn die Akkutemperatur < 5°C betragt, gibt die APP eine Warnung Uber die niedrige
Temperatur des Akkus aus, und der Akku muss vor dem Flug vorgeheizt werden.

Wenn die Akkutemperatur >60°C betragt, gibt die APP eine Warnung tber die hohe
Temperatur des Akkus aus und die Drohne kann nicht mehr fliegen.

& Die Entladekapazitat wird stark geschwacht und die Flugdauer verringert sich bei
niedrigen Temperaturen, was normal ist. Vermeiden Sie den Langzeitbetrieb bei
niedrigen Temperaturen, da sich sonst die Lebensdauer des Akkus verklrzen kann.

Propeller

Es gibt zwei Arten von ATOM SE-Propellern, die sich in unterschiedliche Richtungen
drehen kénnen. Die Markierungen zeigen an, welche Propeller an welchen Motoren
angebracht werden sollen, die beiden an einem Motor angebrachten Blatter sind
identisch.

Propeller Einbauanleitung Schematische
Darstellung der
Installation
Markierter _‘ Montieren Sie die N
Propeller markierten Ve /L,_
Propellerblatter L)
am markierten
Arm

Ungekennzeichne S Montieren Sie die
ter Propeller unmarkierten
Propellerblatter

am unmarkierten
Arm




Verwenden Sie den Schraubendreher aus der Verpackung, um die Propeller zu
montieren. Halten Sie den Motor fest, um die Propellerblatter leichter entfernen
zu kénnen.

y

& Achten Sie darauf, dass Sie die markierten Propeller an den Motoren des
Arms mit Markierungen und die nicht markierten Propeller an den Motoren des
Arms ohne Markierungen befestigen. Sonst kann die Drohne nicht fliegen.

Wenn ein Propeller gebrochen ist, entfernen Sie die beiden Propeller und
Schrauben am entsprechenden Motor und entsorgen Sie sie. Verwenden Sie zwei
Propeller aus der gleichen Packung. NICHT mit Propellern aus anderen
Verpackungen mischen.

Die Propellerblatter sind scharf. Behandeln Sie sie mit Vorsicht. Die Propeller
wahrend des Transports oder der Lagerung NICHT quetschen oder verbiegen.

Kaufen Sie die Propeller bei Bedarf separat.

Halten Sie sich von den rotierenden Propellern und Motoren fern, um
Verletzungen zu vermeiden.

Bitte Uberpriifen Sie die Propellerblédtter sofort, wenn es zu Ruckeln oder
Geschwindigkeitsverlusten im Flug kommt, und tauschen Sie die Propeller
rechtzeitig aus, wenn sie beschéadigt oder verformt sind.

Vergewissern Sie sich, dass die Motoren sicher montiert sind und sich reibungslos
drehen. Landen Sie die Drohne sofort, wenn ein Motor festsitzt und sich nicht frei
drehen kann. Stellen Sie den Flug der Drohne ein und wenden Sie sich an den
Support, wenn der Motor ungewdhnliche Gerausche von sich gibt.

Vergewissern Sie sich vor jedem Flug, dass die Propeller fest installiert sind.
Prufen Sie, ob die Schrauben an den Propellern fest angezogen sind.



@ Wenn Sie die Propeller montieren oder entfernen, stecken Sie keine
Schraubenzieher oder andere Fremdkérper in die Motoren, sonst kann der Motor
beschadigt werden.

Flugdaten
Atom SE unterstUutzt die Aufzeichnung von Flugdaten. Der Benutzer kann die Daten in
der APP anzeigen.

"Flugaufzeichnung" kann die grundlegenden Daten fur jeden Flug des Benutzers
anzeigen.

Das "Flugprotokoll" kann die detaillierten Flugdaten des Benutzers aufzeichnen. Bei
abnormalen Umstanden wahrend des Fluges kann der Benutzer diese in der APP
melden und, falls erforderlich, das Flugprotokoll hochladen, um Hilfe zu erhalten.

& Alle Flugdaten werden auf dem mobilen Gerat des Nutzers gespeichert. Das
Unternehmen erwirbt keine Flugdaten, mit Ausnahme der Daten, die der Nutzer
auf die Cloud-Plattform hochladt.

Einachsige kardanische Kamera

Einachsiger Kardanring

Die Atom SE Kamera ist mit einem einachsigen Gimbal ausgestattet, mit dem sich der
Neigungswinkel zwischen +20° und -90° frei einstellen lasst (die horizontale Richtung
betragt 0°). Der Winkel des Gimbals kann durch Verschieben des linken Daumenrads
der Fernbedienung eingestellt werden.

20°




Der Gimbal wird nach jedem Start automatisch auf -9° zuriickgesetzt.

& Vermeiden Sie Kollisionen und das gewaltsame Bewegen des Objektivs, da der
Kardanring prazise Teile enthalt. Stellen Sie vor dem Start sicher, dass der Gimbal
keine Fremdkérper enthalt und das Objektiv frei von Schmutz ist. Der Gimbal ist
durch eine elastische und stoBdampfende Halterung mit der Drohne verbunden,
um Kameravibrationen zu vermeiden. Ziehen Sie nicht mit Gewalt am Gimbal. Bei
Schaden an der StoBRdampferhalterung wenden Sie sich bitte rechtzeitig an die
Kundendienstabteilung, um sie reparieren zu lassen.

@ Binden oder kleben Sie keine Gegenstdnde auf den Gimbal. Andernfalls kann
es zu Schaden an der Drohne kommen.

Grundlegende Parameter
Sensor Marke: SONY SensorgrofRe: 1/3"
Effektive Pixel: 1200W Blende: F2.2
FOV: 118° Schaérfebereich: 3m ~ o
ISO-Bereich: 100~6400 Verschlussbereich: 1/30~1/25,000s
Speicher: Micro-SD-Karte Aufnahmeverzerrung: < 1% (nach

Kalibrierung)

BildgréRe: 12M (4.608*2.592) Bildformat: JPG/JPG+RAW(DNG)
Video-Format: MP4 Code: H.264
Video-Spezifikation: 4K30 2.7K30 1080P60 1080P30

& Beruhren Sie das Objektiv nach der Aufnahme nicht tiber einen langeren
Zeitraum, um Verbrihungen zu vermeiden. Nehmen Sie keine Videos auf, wenn
die Drohne nicht fliegt; andernfalls l6st die Drohne den Uberhitzungsschutz aus.
Der Sensor schneidet bei 1080P/60fps die Rander ab, es wird lediglich ein zentraler
Bereich dessen aufgenommen, was der Vollformatsensor aufnehmen wiirde, und
das Sichtfeld betragt etwa 66°.

Bildspeicherung

Die vom Atom SE aufgenommenen Videos und Bilder werden auf der SD-Karte
gespeichert, nicht in der APP oder im Alboum des Benutzers. Stellen Sie sicher, dass Sie
die SD-Karte vor dem Flug einlegen. Andernfalls ist es nicht mdglich, Aufnahmen zu
machen und zu speichern. (Die SD-Karte ist nicht in der Packliste des Produkts
enthalten!)

Der Benutzer kann die Videos und Bilder in der APP ansehen und herunterladen (die
Drohne und die Fernbedienung sollten verbunden sein).



SD-Karten-Anforderungen

Dateiformat: FAT32, exFAT
Kapazitat: 4G-256G

Geschwindigkeitsanforderungen: Es wird empfohlen, eine SD-Karte der
Geschwindigkeitsklasse U1 (UHS Speed Class 1) oder C10 (Class 10) zu verwenden.

Das von der APP heruntergeladene Video ist nur ein 720P-Bild, das fiir die
Bildiibertragung verwendet wird. Bitte lesen Sie die SD-Karte mit einem Computer
oder einem anderen Gerat, um Videos mit hoherer Auflésung zu erhalten.

& Bei der Verwendung von U1/C10-SD-Karten bestimmter Marken kann die
Aufzeichnung aufgrund eines langsamen Schreibvorgangs abgebrochen werden.

Wenn Sie wichtige Daten auf lhrer SD-Karte gespeichert haben, sollten Sie diese
ordnungsgeman sichern.

Stecken Sie die SD-Karte nicht ein und ziehen Sie sie nicht heraus, wenn das Gerat
eingeschaltet ist. Dies kann zu einer Beschadigung oder einem Verlust von Daten
oder sogar

Beschadigung der SD-Karte beim Einsetzen oder Herausnehmen der SD-Karte
wahrend der Videoaufzeichnung.

Potensic ibernimmt keine Verantwortung fir Verluste, die auf eine
Fehlbedienung der SD-Karte durch den Benutzer zuriickzufiihren sind.

Fernsteuerung

Ubersicht

Die Potensic ATOM SE ist mit der DSRCO2A-Fernsteuerung ausgestattet, die mit der
Potensic Pixsync 2.0™-Bildubertragungstechnologie mit grof3er Reichweite ausgestattet
ist und eine maximale Ubertragungsreichweite von 4 km/13.123 ft und 720p bei der
Anzeige von Videos von der Drohne auf Potensic Pro auf Ihrem mobilen Gerat bietet.
Steuern Sie die Drohne und die Kamera ganz einfach Uber die integrierten Tasten. Durch
die abnehmbaren SteuerknUppel lasst sich die Fernbedienung leichter verstauen. Dank
der 2.4Ghz Dualband-Antenne Ubertragt Pixsync 2.0™ in einem weitlaufigen Gebiet ohne
elektromagnetische Interferenzen reibungslos Videoverbindungen mit bis zu 720p in
einer maximalen Héhe von 120m. Der integrierte Akku hat eine Kapazitat von 2200mAh
und eine maximale Laufzeit von 2 Stunden. FUr den Anschluss von Geraten ist ein USB-
C-Anschluss vorhanden. Die Fernbedienung ladt das mobile Gerat mit einer
Ladekapazitat von 500mA@5V auf.
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Funktionen
Funktionsliste

Laden

1. SchlieBen Sie das USB-Ladegerat an den USB-C-
Ladeanschluss an.

2. Der Akku wird geladen, wenn die Betriebsanzeige zu
blinken beginnt.

3. Der Ladevorgang ist abgeschlossen, wenn die 4 LED-
Anzeigen dauerhaft leuchten und das Datenkabel entfernt
werden kann.

Handy aufladen

Wenn ein mobiles Gerat angeschlossen ist, ladt die
Fernbedienung die Gerate automatisch auf.
mit einer Ladefahigkeit von 500mA@5V

Funktion des

Siehe Indikator

schwache Batterie

Indikators
Flugkontrolle Siehe Steuerknuppel-Modus
Anzeige fir Wenn die Leistung der Fernbedienung weniger als 10%

betragt, wird die Fernbedienung

haben jede Sekunde einen "Piepton".

Automatische
Abschaltung

Das Gerat schaltet sich automatisch ab, wenn die
Fernbedienung 20 Minuten lang nicht angeschlossen und
bedient wird.

Riickkehr mit einer
Taste

Siehe Ruckkehr

Pause Wenn die Drohne einen intelligenten Flug wie einen Kreisflug
oder eine automatische Landung durchfuhrt, dricken Sie
einmal, um die Drohne zu bremsen und an Ort und Stelle zu
schweben. Drucken Sie erneut, um den Vorgang
abzubrechen und die Kontrolle Gber die Drohne
wiederzuerlangen.

Not-Aus In Notsituationen wahrend des Fluges, dricken Sie die

Tasten "Shoot" und "Record" fur 2 Sekunden gleichzeitig, bis
die Fernbedienung piept, dann hért die Drohne auf zu fliegen
und fallt herunter.

\ 1

L

Foto machen

Kurz drlicken, um ein Bild aufzunehmen Wenn
sich die Kamera im Videoaufnahmemodus (o]




befindet, kurz driicken, um in den Aufnahmemodus zu
wechseln

Video aufzeichnen

Kurzes Drucken zum Starten/Stoppen der
Videoaufnahme @
Wenn sich die Kamera im Aufnahmemodus

befindet, driicken Sie die Taste, um in den
Videoaufnahmemodus zu wechseln.

Kardanisches

Drehen Sie ihn nach rechts, um den

Einstellrad Neigungswinkel zu erhéhen (Kopf nach
oben).
Drehen Sie ihn nach links, um den
Neigungswinkel zu verringern (Kopf nach
unten).
Fernsteuerung Siehe Funktion der Fernbedienung
Frequenzpaarung
Indikator

Wie in der Abbildung unten zu sehen ist, verflgt die Fernbedienung tber 4 weil3e LED-
Anzeigen, die den Leistungspegel und andere Statusinformationen anzeigen.

O
LED 1 ——>01;\¥LED 4
LED 2 LED 3 . .
Or Indikator ist
eingeschaltet
¥  Anzeige blinkt
. Q Indikator ist aus
Anzeige des Ladevorgangs ~
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktueller
Leistungspegel
E9; O O O 0%-~25%
@: 03 o o 25%~50%
¥ ¥ ¥ o 50%~75%
@ ¥ ¥ @3 75%~99%
z@: z®; ®; ¥ 99%~100%




Stromanzeige (in Betrieb)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktueller
Leistungspegel
95 O o O 0%~10%
03 o e e 10%~25%
z@: (¥ o o 25%~50%
z@: @3 @3 @ 50%~75%
@ C¥ @: ¥ 75%~100%
Statusanzeige
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
Frequenzpaar 303 393 Cr £03
ung Langsames Blinken zur gleichen Zeit
Upgrade- 000" oo FTFo~
Modus Flut-Licht
Kalibrierung 303 393 93 £
starten

Funktion der Fernbedienung

Die Atom SE Drohne und die Fernsteuerung konnen sofort nach der Inbetriebnahme
verwendet werden, da sie vor der Auslieferung eine Frequenzpaarung durchlaufen
haben. Wenn eine neue Fernsteuerung oder Drohne zum ersten Mal verwendet wird,
muss der Benutzer vor der Verwendung eine Frequenzpaarung wie folgt durchfuhren:

1. Schalten Sie die Fernbedienung ein und verbinden Sie sie mit dem Mobiltelefon,
starten Sie die PotensicPro APP, tippen Sie auf Einstellung und wahlen Sie "Rematch the
drone", um die Frequenzkopplungsschnittstelle zu 6ffnen.

2. Drucken Sie nach dem Einschalten der Drohne lange auf die "Power"-Taste, bis die
Anzeige der Drohne schnell griin blinkt; zu diesem Zeitpunkt ist die Drohne bereit fur die
Frequenzkopplung.

3. Warten Sie etwa 7 Sekunden. Die Fernbedienung piept einmal, um anzuzeigen, dass
die Frequenzkopplung erfolgreich war, und auf der Flugschnittstelle der APP wird die
Echtzeit-BildUbertragung angezeigt.

Stellen Sie sicher, dass sich die Fernbedienung wahrend der
Frequenzkopplung nicht weiter als 1 m von der Drohne entfernt befindet.



& Wenn die Frequenzkopplung fehlschlagt, priifen Sie, ob es in der Nahe
Stérungen gibt, ob sich andere Drohnen ebenfalls im Frequenzkopplungsmodus
befinden oder ob die Fernbedienung zu weit entfernt oder blockiert ist. Beseitigen
Sie die oben genannten Probleme und versuchen Sie es erneut. Bewegen Sie die
Fernsteuerung und die Drohne wahrend der Frequenzkopplung nicht an einen
anderen Ort und fassen Sie sie nicht an.

Winkel der Antenne

Passen Sie den Antennenwinkel an die Hohe und den Abstand der Drohne an, um den
besten Kommunikationsstatus der Fernsteuerung zu gewahrleisten.

In diesem Modus ist ein Halten Sie beide Antennen Wenn sich die Drohne
grolBerer direkt auf die Drohne direkt Uber dem Benutzer
Kommunikationswinkel bei  gerichtet, um eine groR3ere befindet, kann dieser
geringem Abstand Ubertragungsreichweite zu Winkel die beste
gewahrleistet. erzielen. Kommunikationswirkung

gewahrleisten.

Die Antenne darf auf keinen Fall gekreuzt Drucken Sie auf keinen Fall auf die
werden. Antenne lhres Mobilgerats.



PotensicPro APP

APP Startseite

a4
Tippen Sie auf das Symbol, um die Tutorials,
Flugtipps, Flugaufzeichnungen, Flugprotokolle und

Potensic Atom SE v

Tippen Sie auf, um das entsprechende Modell
auszuwahlen.

Das Drohnenmodell wird automatisch angepasst,
wenn der Benutzer die Fernsteuerung mit dem
Mobiltelefon verbunden hat

Verbindungsstatus anzeigen

!_ @ ‘ —— Tippen Sie auf, um die Flugschnittstelle zu 6ffnen.

[ e—

52@ B ? Ein Problem melden, Kontoinformationen andern,
Benutzervereinbarungen einsehen, die fehlende
Drohne finden, Konto schlieRen und andere

Fotoalbum in APP (Schliel3en Sie die Drohne an, um
den Inhalt der SD-Karte der Drohne zu sehen)

Startseite der APP




Flugschnittstelle

< Connected

Takeoff permitted

,% _ DO0Om HO.0m

++0.0m/s $0.0m/s

1. Schaltflache "Zurick
Tippen Sie auf, um zur Startseite
zuruckzukehren.

2. Navigations-Eingabeaufforderung;:

Anzeige von Drohnenstatus und
Flugmodus

3. Flugmodus:
Video
Normal
Sport

4. Modus Kopf/Headless:
® Kopf-Modus
Kopﬂoser Modus

System-Einstellungen

® @) 58PS % 6.3 il (16147

1080P EV:0 R00:15:28

5. Positionierungsmodus:

@RS GPS-Ortung

@Flvisuelle Positionierung

A Attitude-Modus, keine Position

6. GPS-Status:
Anzeige des GPS-Signalstatus und der
Anzahl der gesuchten Satelliten

7. Signalqualitat der HD-Bildubertragung

Anzeige der Starke des

Verbindungssignals fur die
BildUbertragung zwischen der Drohne
und der Fernsteuerung

8. Leistungsstufe der intelligenten

Batterie:
Geschétzte verbleibende Flugzeit

Tippen Sie auf, um Informationen Uber Steuerung, Kalibrierung, intelligente Batterie
und andere allgemeine Einstellungen anzuzeigen.



Einstellungen kontrollieren

Der Anfangermodus kann ein- oder ausgeschaltet werden, und die Einstellungen fur die
Ruckkehrhohe, den Fluganschlag, das Geschwindigkeitsgetriebe und die Umgebung
kdnnen festgelegt werden.

Kalibrierung
Der Benutzer kann den Kompass und die Fernbedienung manuell kalibrieren.
Einstellungen fiir die Fernbedienung

Steuerknuppel-Modus: Modus 1 (Gashebel der linken Hand), Modus 2 (Gashebel der
rechten Hand)

Stellen Sie die Drohne erneut ein: Eine Neueinstellung ist erforderlich, nachdem die
Drohne oder die Fernbedienung ausgetauscht wurde.

Intelligente Batterie

Der Benutzer kann den Status und den Gesundheitszustand der intelligenten Batterie
anzeigen

Allgemeine Einstellungen

Der Benutzer kann die Messeinheit und den Dekodiermodus einstellen sowie die
Seriennummer des Gerats, die Firmware-Version und Upgrades anzeigen.

Anzeige der Aufnahmeinformationen

Im Aufnahmemodus werden Bildgréf3e, Belichtungskorrektur und verbleibende
Aufnahmezahl angezeigt.

Im Videoaufnahmemodus werden Aufldsung, Belichtungskorrektur und verbleibende
Videoaufnahmezeit angezeigt.

Taste zum Umschalten zwischen Aufnahme und Aufzeichnung:

m um von der Aufnahme auf die Videoaufzeichnung umzuschalten,m um von
der Videoaufzeichnung auf die Aufnahme umzuschalten.

Aufnahme-/Aufnahmetaste:
@ Videoaufnahmemodus, klicken Sie darauf, um die Videoaufnahme zu starten
@ Videoaufnahme lauft, zum Abbrechen anklicken

@ Aufnahmemodus, driicken Sie die Taste, um ein Bild aufzunehmen.



Menu fir die Aufnahmeeinstellungen
Aufnahmemodus: Gitterschalter, Belichtungskorrektur, Bildformat und SD-
Kartenformatierung einstellen.

Videoaufnahme-Modus: Rasterschalter, Flugdaten-Wasserzeichen, Belichtungskorrektur,
Videosegmentierung, Videoformat und SD-Kartenformatierung einstellen.

Album

g Vorschau oder Download von aufgenommenen Videos oder Bildern von der
SD-Karte.

Anzeige von Fluggeschwindigkeit und Entfernung

Horizontaler Abstand der Drohne Relative Hohe der Drohne zum
zum Startpunkt Startpunkt

Horizontale Geschwindigkeit von B Vertikale Geschwindigkeit von der
der Drohne zum Startpunkt Drohne zum Startpunkt

Kugel der Einstellung/Miniaturkarte
Klicken Sie auf die Einstellungskugel, um zur Miniaturansicht der Karte zu wechseln.

Klicken Sie auf die Miniaturkarte, um die Karte im Vollbildmodus anzuzeigen.

o Fernsteuerung
(@) HOME-Punkt

Intelligenter




Intelligenter Modus:

Kopf-/Kopflos-Modus, Ein-Tasten-Verriegelung/Entriegelung, Attitude-Modus
Intelligenter Flug:

Kreisflug, Wegpunktflug und Verfolgungsflug

Start, Landung und Riickkehr mit einem Tastendruck

Die APP zeigt je nach Drohnenstatus verschiedene Schaltflachen an. Tippen Sie auf, um
mit einem Tastendruck Start, Landung oder Ruckkehr einzuleiten.

8 Antippen zum Entriegeln, Abheben und Schweben in einer Héhe von 1,2 m

o Tippen Sie auf, um zu landen oder automatisch zurtickzukehren.
Anzeige wichtiger Informationen oder des Status der Drohne

Achten Sie darauf, das Mobilgerat vor dem Flug vollstandig aufzuladen, da
der Strom des Mobilgerats auch dann verbraucht wird, wenn es uber die
Fernbedienung aufgeladen wird.

Fiur die Nutzung der PotensicPro APP sind mobile Daten erforderlich. Bitte
informieren Sie sich bei lhrem Mobilfunkanbieter Giber die anfallenden
Datengebiihren.

Achten Sie bei der Verwendung der APP darauf, dass Sie die Pop-up-Anweisungen
und Warnhinweise der APP lesen und verstehen, um den aktuellen Status der
Drohne zu kennen.

Es wird empfohlen, veraltete Mobilgerate zu ersetzen, die sich negativ auf die
Benutzerfreundlichkeit der APP auswirken und zu potenziellen Gefahren fiihren
kénnen. Fur alle schlechten Benutzererfahrungen und Sicherheitsprobleme
aufgrund der Verwendung eines veralteten Mobilgerats,

Potensic iibernimmt keine Haftung.

In diesem Kapitel werden sichere Flugpraktiken und Anforderungen vorgestelit.

Anforderungen an die Flugumgebung
1. Verwenden Sie das Produkt nicht bei schlechtem Wetter, wie Sturm, Regen, Schnee
und Nebel.

2. Fliegen Sie nur in offenen Gebieten. Hohe Strukturen und grol3e Metallstrukturen
kdnnen die Genauigkeit des eingebauten Kompasses und des GPS-Systems
beeintrachtigen und zu Positionsfehlern fuhren. Es wird empfohlen, die Drohne
mindestens 5 m von Strukturen entfernt zu halten.

3. Kontrollieren Sie das Produkt innerhalb Ihrer Sichtweite und halten Sie sich von
Hindernissen und Menschenmengen fern.



4. Verwenden Sie das Produkt nicht an Orten mit Hochspannungsleitungen,
Telekommunikationsbasisstationen oder Startturmen, um Stérungen der
Fernbedienung zu vermeiden.

5. Bitte verwenden Sie das Produkt mit Vorsicht, wenn die Hohe Uber 3.000m fur die
Flugleistung kann beeintrachtigt werden, wenn die Leistung der Drohne Batterie und
Stromversorgungssystem aufgrund von Umweltfaktor geschwacht ist.

VorsichtsmaBnahmen beim Flug
1. Prufen Sie, ob die Fernbedienung, der intelligente Flugakku und das Mobilgerat
vollstandig aufgeladen sind.

2. Prufen Sie, ob die Drohne intakt ist und die Propeller korrekt installiert sind.
3. Prifen Sie, ob die Kamera nach dem Einschalten normal funktioniert.

4. Prufen Sie, ob die APP normal lauft.

5. Prufen Sie, ob eine SD-Karte eingelegt ist und ob die Kamera sauber ist.

6. Vergewissern Sie sich, dass die Drohne auf einer ebenen und harten Oberflache
abhebt und nicht auf Sandstein oder Geblsch; die Drohne lasst sich bei starken
Vibrationen moglicherweise nicht entriegeln.

7. Seien Sie bitte vorsichtig, wenn das Gerat auf der Oberflache von sich bewegenden
Objekten, wie z. B. fahrenden Fahrzeugen und Schiffen, abhebt.

8. Die GPS-Ortung und der Wegpunktflug werden am Sud- und Nordpol deaktiviert.

9. Verwenden Sie das Produkt nicht an extrem kalten oder heiRen Orten, um Gefahren
Zu vermeiden.

Verbindung

Bitte befolgen Sie die nachstehenden Schritte:

1. Bitte fUhren Sie die Schritte unter "3.5 Vorbereiten der Fernbedienung" aus und
schalten Sie die Fernbedienung ein.

2. FUhren Sie die Schritte unter "3.4 Vorbereiten der Drohne" aus und schalten Sie die
Fernbedienung ein.

3. Starten Sie die APP, um den Verbindungsstatus anzuzeigen. Die Verbindung ist

beendet, Wenn@) angezeigt wird.
4. Tippen Sie auf & , um die Flugschnittstelle aufzurufen.
Erstnutzern wird empfohlen, auf die Schaltflache zu tippen und zu lesen.

@ Folgen Sie der animierten Anleitung und bedienen Sie



Flugmodus
ATOM SE verfugt Uber drei Flugmodi (Video/Normal/Sport), die Uber die APP
umgeschaltet werden kdnnen.

Video-Modus
Aufsteigend: 2m/s, absteigend: 1,5m/s, horizontale Bewegung: 6m/s

Das System wechselt standardmaliig in den Anfangermodus, wenn Sie die Drohne zum
ersten Mal benutzen, und der Flugmodus ist auf den Anfangermodus beschrankt.

Normaler Modus
Aufsteigend: 4m/s, absteigend: 3m/s, horizontale Bewegung: 10m/s

Der Anfangermodus kann verlassen werden, nachdem der Flugbetrieb beherrscht wird,
und der Normalmodus wird standardmal3ig aktiviert. Dies ist der Ubliche Modus.

Sport-Modus
Aufsteigend: 5m/s, absteigend: 4m/s, horizontale Bewegung: 16m/s

Der Videomodus wird fur die Luftbildfotografie empfohlen. Der Sportmodus wird
empfohlen, wenn Sie eine.

Bitte achten Sie bei Fligen im Sportmodus darauf, dass sich die Reaktionsfahigkeit der
Drohne im Sportmodus deutlich erhoht.

/\ seien Sie wachsam und halten Sie wihrend des Fluges einen ausreichenden
Manévrierraum ein, da die Reaktionsfahigkeit der Drohne im Sportmodus deutlich
zunimmt.

Kompass-Kalibrierung

Szenarien, die eine Kompasskalibrierung erfordern
1. Die Kompasskalibrierung ist bei der ersten Verwendung erforderlich.

2. Fliegen an einem Ort, der weiter als 31 Meilen (50 km) von dem Ort entfernt ist, an
dem die Drohne zuletzt geflogen ist.

Kalibrieren Sie den Kompass NICHT an Orten, an denen magnetische Stérungen
auftreten kénnen, z. B. in der Ndhe von Magnetitvorkommen oder gro3en
Metallstrukturen wie Parkhdusern, stahlverstarkten Kellern, Briicken, Autos oder
Gerlsten.

Tragen Sie wahrend der Kalibrierung KEINE Gegenstédnde, die ferromagnetische
Materialien enthalten, wie z. B. Mobiltelefone, in der Nahe der Drohne.

Stellen Sie sicher, dass sich die Drohne wédhrend der Kalibrierung mindestens 1 m
uber dem Boden befindet.

Es ist nicht notwendig, den Kompass zu kalibrieren, wenn Sie in geschlossenen
Raumen fliegen.



Verfahren zur Kalibrierung
Wahlen Sie eine freie Flache, um das folgende Verfahren durchzuftuhren.

1. Wenn eine Kalibrierung erforderlich ist, 6ffnet die APP automatisch die
Kalibrierungsschnittstelle, tippen Sie einfach auf "Kalibrierung starten", und die
Heckanzeige blinkt abwechselnd in rot und grun.

2. Halten Sie die Drohne horizontal und drehen Sie sie um 360°, bis die App die vertikale
Kalibrierung anzeigt und die Heckanzeige abwechselnd blau und grun blinkt.

3. Halten Sie die Drohne senkrecht und drehen Sie sie um 360° um eine vertikale Achse,
bis die APP anzeigt, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist.

Der Benutzer kann die Kompasskalibrierung auch manuell in den APP-Einstellungen
auslosen.

Compass calibration

Compass calibration

Compass calibration

2 Hold the aircraft vertically and rotate it 360° twice

Compass Calibration requires two steps, please
follow the on-screen instructions and voice prompts
of the APP.

Tap to start Compass Calibration.

Start Calibration

/> Wenn die Kalibrierung fehlgeschlagen ist, wechseln Sie lhren Standort und
versuchen Sie den Kalibrierungsvorgang erneut.

Bitte beachten Sie die Hinweise zur Magnetfeldumgebung in der
Kalibrierungsschnittstelle.

@ Kalibrieren Sie den Kompass nicht, wenn die Arme eingeklappt sind.

Einsteiger-Modus
Die Drohne wird fur die erstmalige Verwendung automatisch in den Anfangermodus
versetzt. Im Anfangermodus:

1. Die Flugdistanz und -hdhe wird auf 0~30m begrenzt
2. Die Geschwindigkeitsstufe wird im Videomodus begrenzt

3. Den Anfangern wird empfohlen, die Drohne im Anfangermodus zu erlernen und zu
beherrschen



Start/Landung/Schwebeflug

Manuelle Starts/Landungen
Abheben

Schritt 1: Starten Sie die Motoren

Starten Sie die Motoren mit einem kombinierten Stick-Befehl. Dricken Sie beide
SteuerknUppel in die untere innere oder aul3ere Ecke, je nach lhrem
SteuerknUppelmodus, um die Motoren zu starten. Lassen Sie beide Kntppel gleichzeitig
los, sobald sich die Motoren drehen.

2" *s

Linker Rechter Linker Rechter
Steuerkniippel Steuerkntppel - Steuerknuppel Steuerknuppel

oder

Schritt 2: Drucken Sie den Steuerknuppel zum Abheben.

Drucken Sie den SteuerknUppel leicht nach oben, wie in der Abbildung gezeigt. Lassen
Sie den SteuerknUppel los, wenn die Drohne den Boden verlasst, und sie bleibt im
Schwebeflug.

1

Drosselklappensteuerung

Landung

Ziehen Sie den Gasknuppel, bis die Drohne auf dem Boden landet. Lassen Sie den
Gassteuerknuppel los, wenn sich die Motoren nicht mehr drehen.

/N Es wird nicht empfohlen, bei niedrigem Batteriestand zu starten, da dies die
Lebensdauer der Batterie beeintrachtigen kann. Bitte gehen Sie vorsichtig damit
um und ziehen Sie die entsprechenden Konsequenzen, wenn ein Start erforderlich
ist.



Halten Sie einen Abstand von mehr als 0,5 m zwischen der Drohne und dem Boden
ein, da die Drohne in Bodenndhe aufgrund der Luftstromung méglicherweise
keinen guten Schwebezustand erreicht.

Wenn die Drohne nach der Landung aufgrund einer Anomalie nicht verriegelt
werden kann, ziehen Sie den Gassteuerkniippel 3 Sekunden lang in die
Endposition, und die Drohne wird zwangsweise verriegelt.

Start/Landung mit einer Taste
Start mit einer Taste

Tippen Sie in der App auf die Ein-Tasten-Starttaste® und wischen Sie dann im Pop-up-
Fenster nach rechts, um die Drohne automatisch zu starten, auf eine Hoéhe von 1,2 m
aufzusteigen und im Schwebeflug zu halten.

Swipe right to take off

Ein-Tasten-Landung
Tippen Sie in der App auf die Ein-Tasten-Landetasteg und wischen Sie dann im Pop-up-

Fenster nach links, um die Drohne zu landen, oder nach rechts, um den Ruickflug zu starten.

Select Landing Method

ack if the landing




Intelligenter Flug
Kopfloser Modus

Beschreibu | Ziehen Sie den Pitch-Steuerknuppel, damit die Drohne den HOME-

ng Punkt verlasst oder sich ihm nahert; ziehen Sie den Roll-
Steuerknuppel, damit die Drohne im Uhrzeigersinn oder gegen den
Uhrzeigersinn im Kreis um den HOME-Punkt fliegt; die Funktionen von
Gas- und Gier-Steuerknuppel bleiben unverandert.

Modus Wenn die GPS-Signale stark sind und die horizontale Flugdistanz mehr

wechseln als 3 m betragt, tippen Sie in der App auf@ .
@ Kopf-Modus Kopfloser Modus

Kreisflug

Beschreibun
g

Starten Sie den Kreisflug, die Drohne fliegt vorwarts, indem sie die
aktuelle Position als Kreismittelpunkt nimmt, bis sie den Startpunkt
des Kreisfluges erreicht; Wenn der Benutzer in der APP auf@ tippt,
fliegt die Drohne mit einer bestimmten Geschwindigkeit und Richtung

um den Kreis herum.

Einstellbare Der Benutzer kann den Flugradius, die Geschwindigkeit und die
Parameter Richtung des Kreisfluges im Einstellungsment festlegen.

Wie man Wenn das GPS-Signal normal und die Flughéhe =5m ist, tippen Sie
beginnt au1c und wahlen Sie@ in der APP.

Wie man 1. Beenden Sie den Flug automatisch nach Beendigung des
absteigt Kreisfluges.

2. Tippen Sie wahrend des Kreisfluges in der PotensicPro APP links

auf® , um den Kreisflug zu beenden.

Wenn der Kreisflug aktiviert ist, steigt die Drohne automatisch auf 5 m auf, wenn
ihre Hohe weniger als 5 m betragt.

VAN Vergewissern Sie sich, dass sich kein Hindernis im Radius des Kreisfluges befindet
und verwenden Sie das Produkt mit Vorsicht, da die Drohne keine
Hindernisvermeidungsfunktion unterstuitzt.




Follow Me Flight

Beschreibun | Sobald der Follow-Me-Flug aktiviert ist, folgt die Drohne dem
8 Mobilgerat des Benutzers in der aktuellen Entfernung; die Flughthe

und das Gieren kdnnen wahrend des Follow-Me-Flugs angepasst

werden.
Wie man Wenn das GPS-Signal stark ist und die horizontale Flugdistanz 5-50 m
beginnt betragt, tippen Sie auf und wahlen Sie in der APP@ .
Wie man Tippen Sie in der PotensicPro APP links auf® , um den Follow-Me-
absteigt

Flug zu beenden.

Wenn der Follow-Me-Flug aktiviert ist, steigt die Drohne automatisch auf 5 m
auf, wenn ihre Hohe weniger als 5 m betragt. Die Verfolgungsgenauigkeit hangt
von der Qualitdt des GPS-Signals der Drohne und der Positionsgenauigkeit des
Mobilgerats des Benutzers ab.

!\ per Follow-Me-Flug hdngt von der Positionierung des mobilen Gerats des
Benutzers ab. Die Positionierungsberechtigung der APP ist erforderlich, oder diese
Funktion ist deaktiviert.



Wegpunkt Flug

Beschreibung

Wenn die Wegpunkt-Flugfunktion aktiviert ist, kann der Benutzer 1
oder mehrere Wegpunkt-Koordinaten in der APP-Karte frei einstellen,
und die Drohne fliegt Gber die entsprechenden Koordinaten gemaf}
der Reihenfolge der eingestellten Wegpunkt-Koordinaten.

Wie man
anfangt

Wenn das GPS-Signal stark ist, tippen Sie auf und wahlen Sie@ in
der App, fliigen Sie dann eine Ortsmarkierung auf der Karte hinzu und
legen Sie sie als Wegpunkt fest. Tippen Sie dann auf , um den
Wegpunktflug zu starten.

Der Benutzer kann 1-30 Wegpunkte festlegen; die Zahl im
Wegpunktsymbol zeigt die Flugsequenz an. In der Zwischenzeit kann
der Benutzer bestimmte Wegpunkte 16schen, die Daten des aktuellen
Wegpunktfluges speichern oder

Wahlen Sie aus den gespeicherten Wegpunktfligen.

i - :
< Waypoint Flight © : @) 5 Gps f'.____—_;;_m_””. Ty,

Wie man
absteigt

Tippen Sie in der PotensicPro APP links auf° , um den Wegpunktflug

zu beenden.

Ruckkehr (RTH)
Die Ruckkehr besteht aus drei Schritten, wie folgt:

1. Aufstieg: Die Drohne steigt bis zur eingestellten Ruckkehrhoéhe auf (dieser Schritt wird
Ubersprungen, wenn die Hohe der Drohne bereits hoher als die Ruckkehrhohe ist).

2. Gerader Flug: Die Drohne fliegt in gerader Linie auf der eingestellten Hohe zum

Startpunkt.

3. Landung: Sobald sie den Zielpunkt erreicht hat, landet die Drohne automatisch und

stoppt ihre Prope

ller.




Return to Home (RTH) Die Drohne muss sich im GPS-Modus befinden.

@) Ruckflug

- - <

) ) ‘ ) Aufstieg
B}JCkkﬁhrhOhe = Ihre Wenn Hohe der Drohne >

* Ruckkehrhohe, beginnen Sie
eLﬂnding N

m >20m

RTH-Anleitung

Ein-Tasten-RTH: Halten Sie die RTH-Tasteg auf der Fernbedienung 1 Sekunde lang
gedruckt oder tippen Sie in der APP, um das MenuU aufzurufen, und wischen Sie dann
nach rechts, um den Ruckflug zu starten.

Auto RTH: Wenn entweder der Akkustand der Drohne niedrig ist, das Signal zwischen
der Drohne und der Fernsteuerung verloren geht oder die Drohne andere Anomalien
aufweist, wird Auto RTH ausgelost.

So verlassen Sie den RTH
Methode 1: Tippen Sie auf® auf der linken Seite der APP, um RTH zu beenden.

Methode 2: Dricken Sie kurz die Return-Taste auf der Fernbedienung, um RTH zu
beenden.

RTH-Anforderungen
Die Drohne muss im GPS-Modus abheben und den HOME-Punkt erfolgreich
aufzeichnen.

Wenn die Drohne im OPTI-Modus startet und wahrend des Flugs in den GPS-Modus
wechselt, kann sie nicht zum Startpunkt zurtckkehren.

Achten Sie bitte auf die Lage des HOME-Punktes auf der Karte und die Hinweise in der
PotensicPro APP.

Die Standard-Ruckkehrhdhe betragt 30 m, die in der PotensicPro APP geandert
werden kann.

Wahrend des Ruckfluges kann der Nutzer die Flughdéhe noch durch Verstellen des
Gashebels anpassen.



Die Drohne kehrt zurtick, wenn sie sich innerhalb von 20 m vom HOME-Punkt befindet,
und die Ruckkehrhéhe betragt 5 m. Bitte achten Sie auf die Sicherheit.

Hohe Gebaude oder Hindernisse kénnen das Ubertragungssignal blockieren und einen
Signalverlust verursachen. Fliegen Sie nicht hinter Gebduden jenseits der Ruckkehrhdhe,
da die Drohne sonst mit Hindernissen kollidiert und wahrend der Ruckkehr absturzt.
Wenn die Drohne in den ATTI-Modus wechselt aufgrund von

Wenn das GPS ausfallt oder das GPS-Signal gestort ist, kann es nicht zurtckkehren.
Wahrend des Ruckfluges kann es zu starkem Gegenwind kommen. Durch eine
angemessene Verringerung der Flughéhe kann der Stromverbrauch gesenkt werden.
Wenn die Leistung nicht ausreicht, fuhrt die Drohne eine Notlandung an Ort und Stelle
durch. Bitte beachten Sie die Hinweise in der PotensicPro APP. Starten Sie den Ruckflug
nicht, wenn sich Hindernisse Uber Ihnen befinden, wie z. B. hohe Bdume, da die Drohne
sonst wahrend des Aufstiegs abstlrzen kann.

/\ Bitte achten Sie auf die Sicherheit bei der Ruckkehr, da die Drohne keine
Hindernisvermeidung unterstutzt und bei Kollisionen mit Hindernissen wahrend des
Ruckfluges absturzen kann.

Bei einer GPS-Signalanomalie, die zu einem Kommunikationsverlust fuhrt, bleibt die
Drohne im ATTI-Modus im Schwebeflug, bis das GPS-Signal wieder stark genug ist und
die Kommunikation wieder aufgenommen werden kann.

Not-Aus

Siehe Funktionsliste Not-Aus fur eine detaillierte Beschreibung der
Funktionsweise.

!\ Die Not-Aus-Funktion soll verhindern, dass Fuliganger verletzt oder Wertsachen
durch die Propellerblatter beschadigt werden, falls die Drohne ausfallt. Bitte verwenden
Sie diese Funktion mit Vorsicht, da das Anhalten der Motoren wahrend des Fluges zum
Absturz der Drohne fuhren kann.



Anhang
Spezifikation und Parameter

Produktgewicht:

< 249 g (das Abfluggewicht umfasst Akku
und Propellerblatter)

GrofRe zerlegt:

88x143x58 mm

GroRe im ausgeklappten Zustand
(einschlieBlich Propellerblatter):

300x242x58 mm

Ungefaltete GroRBe (ohne
Propellerblatter):

210x152x58 mm

Diagonaler Abstand:

219 mm

Maximale Fluggeschwindigkeit (Sport-
Modus):

Aufsteigend: 5 m/s; Sinkflug: 4 m/s;
Horizontalflug: 16 m/s

Maximale Flugzeit:

31 min (gemessen bei windstillem Wetter
und gleichmaRiger Geschwindigkeit von 5
m/s)

Maximale
Windgeschwindigkeitsresistenz:

Stufe 5

Maximale Flughéhe:

120m/393.7ft

Betriebstemperatur:

0°C~40°C

GNSS:

GPS + GLONASS

Betriebsfrequenz:

2,400 ~ 2,4835 GHz

Sendeleistung:

2,4 GHz: <24 dBm

Schwebender Genauigkeitsbereich:

Vertikal: 0,1 m (mit Vision Positioning),
10,5 m (mit GPS Positioning)
Horizontalflug: £0,3 m (mit Vision
Positioning), +1,5 m (mit GPS Positioning)

Zusatzliche Nutzlast:

Abwarts gerichtetes Sichtsystem

Nicht unterstitzt

Schwebende Reichweite: 0,3-5m (ideale Umgebung); Verfugbar bei 0,3-10m.

Nicht verfugbare Szenarien der visuellen Positionierung:

1. Reinfarbige Oberflache

2. Oberflache mit starker Reflexion, wie z. B. eine glatte Metalloberflache

3. Transparente Objektoberflache, wie z. B. Wasseroberflache und Glas

4. Bewegte Textur, wie z. B. laufende Haustiere

5. Szenarien mit drastischen Lichtveranderungen; z. B. fliegt die Drohne in einen
AulBenbereich mit starkem Licht aus einem Innenbereich



6. Die Orte mit schwachem oder starkem Licht

7. Die Oberflache mit sich wiederholenden identischen Mustern oder Texturen,

wie z. B. Bodenfliesen mit derselben Textur und Grol3e

8. Die Oberflache mit sehr gleichmaRigem Streifenmuster

Kamera
Neigungsbereich des Objektivs: +20°~90°
CMOS: 1/3"
Wirksamer Pixel: 1200 W
ISO-Bereich: 100 ~ 6400
Elektronische Verschlusszeit: 1/30s ~1/25000 s
FOV: 118°
Blende: F2.2
Fotoauflésung: 4,608%2,592
Bildformat: JPG/JPG+RAW(DNG)

Videoauflésung:

4K @ 30fps; 2.7K @30fps; 1.080P @60fps;
1.080P @30fps;

Videoformat:

MP4 (H.264)

Maximale Video-Bitrate:

40 Mbit/s

Unterstiitztes Dateisystem:

FAT 32, exFAT

Typ der unterstiitzten Speicherkarte:

Fernsteuerung

Betriebsfrequenz:

Micro SD-Karte; 4 ~ 256GB
Ubertragungsgeschwindigkeit der SD-
Karte > Klasse 10 oder U1 Standard

2,402 ~ 2,483 GHz

Maximale Ubertragungsdistanz 4km
(ungehindert, frei von Stérungen):
Betriebstemperatur: 0°C~40-°C

Batterie:

2.200 mAh, Lithium-Akku, 1 S

Sendeleistung (EIRP):

2,4 GHz: <20 dBm

Unterstitzte Grof3e des mobilen
Gerats:

Lange: 160mm, Breite: 100mm, Dicke:
6,5mm-8,5mm

Schnittstelle zum Aufladen: TYP-C
Spezifikation fur die Aufladung: S5V/TA
Videolibertragungssystem: PixSync 2.0™.
Qualitat der Bildubertragung: 720 P
Latenzzeit (je nach Umgebung und 200 ms

mobilem Gerat):



Intelligente Flugbatterie

Modell: DSBT02A
Kapazitat: 2.500 mAh
Spannung: 7.2V
Batterie-Typ: Li-lon 2S
Energie: 18 Wh
Gewicht der Batterie: 103 g
Arbeitstemperatur: 0°C~40-°C



EU-Konformitatserklarung

Dieses Gerat entspricht den grundlegenden Anforderungen und anderen einschlagigen
Bestimmungen der Richtlinie 2014/53/EU und der Richtlinie 2011/65/EU, geandert (EU)
2015/863.

C€

WEEE

Dieses Produkt darf gemal3 der EU-Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE - 2012/19 / EU) nicht Uber den normalen Hausmull entsorgt werden. Stattdessen
muss es an den Ort des Kaufs zurtickgebracht oder bei einer 6ffentlichen Sammelstelle
fur wiederverwertbare Abfalle abgegeben werden. Indem Sie sicherstellen, dass dieses
Produkt ordnungsgemald entsorgt wird, tragen Sie dazu bei, mogliche negative Folgen
fur die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die andernfalls durch
eine unsachgemalie Abfallbehandlung dieses Produkts verursacht werden konnten.
Wenden Sie sich an Ihre ortliche Behorde oder an die nachstgelegene Sammelstelle, um
weitere Informationen zu erhalten. Die unsachgemalie Entsorgung dieser Art von Abfall
kann gemald den nationalen Vorschriften zu Geldstrafen fuhren.

Distributor

Sunnysoft s.ro.
Kovaneckd 2390/1a
Praha 9, Ceska republika

www.sunnysoft.cz



